Cilindro sin vastago

Serie MY1

A

Alta

Precision

—_— “Madelo de guia de alta precision
.y alta rigidez

Serie MY1THT

Modelo de guia de alta precision

Serie MY1H

Con rodillo guia

Serie MY1C

Modelo con patin deslizante

Serie MY1IM

S Momento admisible Grande =
Serie MY1B

Posibilidad de elegir entre cinco modelos de quias
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Sario WY1 3
Posibilidad de combinacion con una gran variedad de
guias d erdo con las condiciones de cada caso.
Gracias a su disefio simple sin guia = 1 -
se facilita el ahorro de espacio. b |

Mofelo bésica § : =
AT g -

o

Amplia gama
210 a 2100

( A
R - 1O

Funcionamiento uniforme incluso con
cargas 9)<c'éhtricas. \

Rodjﬁo guia

Resistencia a momentos,
gran precision
y carreras largas.

Wodadsatsdeataprecsin . . | [

Carga, momento y precision elevados.
Idéneo para el transporte y "pi place" de
cargas elevadas.

Guia doble de alt precisio

Las dos guias
lineales
permiten
trabajar con
mayores
cargas.

2-610
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Wodelocon atindeszante. <:-,,7-. 1/ |/

La guia intégrada permite su USo en una amplia
variedad de aplicaciones de transporte.

Carga media

~ Su guia simple
permite un montaje
directo de la piezas
de trabajo.

R <o)

Los tama}?‘:s pequefos y medianos de 810 a @40 son idoneos

para "pick & place".

Modelo de alta precision

El uso de una

guia lineal
proporciona una gran
repetitividad.

Conexionado centralizado

Las conexiones se
concentran en un lado.

Disponibilidad de carrera

Se pueden seleccionar
carreras en intervalos de

1mm.
ti?%ad de ajuste de carrera Soporte lateral

Posibilidad de ajuste de carrera Previene la flexion del tubo
en un lado o en ambos lados. del cilindro en carreras

* Perno de ajuste largas.

* Amortiguador hidraulico de cargas bajas + perno de ajuste (unidad L)
* Amortiguador hidraulico de cargas altas + perno de ajuste (unidad H)

Intercambiabilidad

Los cuerpos y las piezas de trabajo
se pueden intercambiar entre las
series MY1M y MY1C.

O
:

Introduccion

Modelo
Myl

[ MrEI0a - 200

O o &

© Aunque este modelo
dispone de fijacion
flotante, su altura es
de sélo 28.5mm.

Variaciones de
Serie Tig

MY1B
MY1M

Myic ;

et
4-

¥
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» basico Altura 27mm Modelo de guia de alta precision* ;‘-‘?H ;
B10 \ / my1H10 -
[ | ) B MYIH10G = 200K

[ ]

Posibilidad de montaje de
unidad de ajuste de carrera

0 - — { A T
L i'l T (= s

! =

(") =

I

A La unidad de ajuste de carrera (unidad H) no

] sobresale de la mesa. 2 : =
Modelo de conexionado

centralizado (estandar)

28.5

Dismetro (mm) Amortig. dlé"zj‘:fs‘:e Soporte | Acoplamiento ?ilr?auc?: Ejecuciones
Notal) 10 (16 20 25 32 40 50 63 80 100/ neumdtica yo'carrera | lateral flotante B especiales
z Nota 2)
Modelo basico
Carreras
intermedias

Patin deslizante Carreras largas

. . Conexionado Roscas con insertos
Rodillo guia centralizado helicoidales
0023233::10 Proteccion antipolvo

juia de alta precision Revestimiento NBR

Fijacién de montaje
Guia de alta precision del soporte
alta rigidez

Nota 1) @10 disponible sélo con conexionado central. Nota 2) @10 disponible sélo con tope elastico.

Uso de dos guias lineales. Nuevo modelo con bloqueo en final de carrera
/ . Carga max. de 320kg (63) en la serie MY1H.

Modelo con guia de alta precision e Pl
7 y alta rigidez s

7 my1HT50, 63

—

s -
Posibilidad de sustitucion del cilindro _.-T>~._ 3 P .t‘- »,
Las roscas de montaje sin necesidad de mover la . P AN e &
4 deloscancamosde 4  carga. s » n - -
transporte son estandar Dimensiones iguales a
para una instalacion las estandar.
cémoda. o
} Posibilidad de bloqueo
¢ I— en un lado o en
Uso de cancamos de transporte ambos.
2 SNC 2-611

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com




SerieMY1_ i
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccién de la serie MY1 mas adecuada a sus necesidades.

Referencias estandar para la seleccion del modelo

dl\éloccijlﬂgro Tipo de guia Seleccion de la guia auﬁﬁifﬁgi Eeelavcalg%r:gos Mz: Flector transversal

MY1B |Modelo basico Precisidn no especificada, generalmente combinada con guia externa Véase la pag. 2-618 % M: Flector
MY1M |Patin deslizante Precisién aprox. de la mesa +0.12mm Nota2) Véase la pag. 2-640

MY1C |Rodillo guia Precision aprox. de la mesa +0.05mm Nota 2) Véase la pag. 2-756

MY1H |Guia de alta precisién [Cuando se requiere una precision de la mesa de +0.05mm o inferior Nota2) | vease la pag. 2-772

MY 1HT | Alta rigidez/Mod. guia alta precision | Cuando se requiere una precision de la mesa de + 0.05mm o inferior Not22)| vease la pag. 2-794

Nota 1) Los valores mostrados son sélo una orientacion para la seleccién del modelo. Consulte con SMC cuando requiera una precisién
garantizada para MY1C/MY1H.

Nota 2) La precision indica el desplazamiento de la mesa (en final de carrera) cuando se aplica el 50% del momento admisible mostrado
en el catalogo (valor de referencia).

Tabla de seleccion del caudal

Condiciones de funcionamiento
m: Peso de la carga (kg) Posicion de montaje:

Verifiqgue nuevamente las condiciones de funcionamiento

V : Velocidad (mm/s ) Precision:
P : Presion de trabajo (MPa)

&

Seleccion provisional del modelo del cilindro

MY1B : Basico

MY1M : Patin deslizante

MY1C : Rodillo guia

MY1H : Guia de alta precision

MY1HT: Modelo de alta precision y alta rigidez

Seleccione una guia
adecuada para la
aplicacion.

Seleccione tamafio de cilindro mayor

NO

Seleccion de la carga
admisible

m<m max. Modifique tipo de guia

Seleccione tamafio de cilindro mayor

Modifique tipo de guia

Amortiguacion en final
e carrera

Q Seleccione tamaio de cilindro mayor

2

Unidad *
amortiguacion
externa

si @S' H si si
Verifique conexiones y montaje <
del detector magnético (modelo),

Seleccion
del modelo

Unidad de ajuste de carrera

Conexionado estandar o centralizado

* Si se utiliza una unidad de amortiguacion externa, es recomendable instalarla cerca del
Q centro de gravedad de la carga.
Es posible seleccionar todos los modelos de cilindro sin valstago (serie MY 1L])
siguiendo el procedimiento anteriormente indicado.
Para mayor informacién, véase el manual de instrucciones adjunto y consulte con SMC
sobre cualquier otra informacién.

2-612 SMC
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Seleccion del modelo  Serie M Y1

Tipos de momentos aplicados a los cilindros sin vastago

Se pueden generar momentos multiples segun la posicion de montaje, la carga y la posicion del centro de gravedad.

Z
Coordenadas y momentos 1

| Ms: Torsor

A\

M;: Flector

SN

y
X

Momento estatico

Montaje horizontal

M:: Flector transversal

Montaje en la pared

>

Montaje en e

<
?/”> ()ﬂm .

|
|
vmsxg

Posicién de montaje| Horizontal | En el techo | En la pared | Vertical
Carga estatica m mi mz ms ma4 Nota)

M mixgxX| m2xgxX — msxgxZ

M: mixgxY | mxgxY¥ msxgxZ —

ﬁ/
<
Momento estatico

M —_— —_— msxgxX msxgxyY

Nota) mases una masa que se mueve por empuije. Utiliza de 0.3 a 0.7 veces la fuerza
g: Aceleracion gravitacional (varia segun la velocidad del funcionamiento) como guia para su utilizacién.

Momento dinamico

d: ﬁgﬂge Horizontal En el techo|En la pared | Vertical
Carga 14
dinamica Fe 100 XVaxmnxg
M:e 1 xFexz
[o}¥e) 3
€8
8 \g Mz |No se produce momento dinamico MzE
oc
=5 Mse ;— xFEXY

Nota) Independientemente de la posicion de montaje, el
momento dinamico se calcula con las férmulas indicadas
en la tabla superior.

2-613
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SerieMY1_ i
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1 méas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1] Condiciones de funcionamiento

Modelo del cilindro ......... MY1H40-500 > gmmmm- Posicion de montaje
Velocidad media de trabajo va ... 300mm/s ] 1. Montaje hgrizontal 2. Mont. en la pared:
Posicién de montaje .................... Mont. pared | § ‘ Whb: MGGLB25-200 (4.35kg) :

|
g\;l

ﬁ\Wc: MHL2-16D1 (795g)
B

MY 1H40-500

4. Montaje x| |
> verticall I |

|

\

|

B

7z Vg %\y

|

Wa: Placa de conexién t = 10 (880g Wa: Pieza de trabajo (500g) w
I

Véase en las paginas anteriores los ejemplos del
célcula de cada posicion.

2 | Disposicién de la carga

425 150 Masa de la pieza y centro de gravedad
5 65
Ref. pieza de|  \asa Centro de gravedad
n trabajo e Eje X Eje Y Eje Z
T 4 Whn Xn Yn Zn
-t | | X Wa 0.88kg 65mm omm | 5mm
yo Wb 4.35k 150mm omm | 42.5mm
e g ' OO g
— Y We 0.795kg | 150mm 111mm | 42.5mm
- ) [] wd 0.5kg 150mm 210mm 42.5mm
T n=a,b,c,d

[3] Calculo del centro de gravedad del conjunto

ms = Xmn
=0.88 + 4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg

_ 1
X _Wxi(mnXXn)

1

- 6525
Y =WSXZ(mann)
1

=6.1525(
y4 =mx2(mnx2n)

ST
~ 6.525

(0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

0.88x5+4.35x42.5 + 0.795 x42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

mas: Masa
ms max (desde 1 al grafico MYTH/ms) =50 (KQ) ...cvuvevvniniiiniiieieieceeeeeee,

Factor de carga o1 = ms /ms max = 6.525/50 = 0.13

M:z: Momento
Mz méx (desde 2 del grafico MY1H/Mz) = 50 (N-m)
Mz=msxgxZ=6.525x9.8x37.4x103=2.39 (N-m)
Factor de carga o2 = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05

SMC
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Seleccion del modelo Sel‘ie MY1

Ms: Momento

[5]Calculo del factor de carga para el momento dinamico

[6]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Ms max (desde 3 del grafico MYTH/Ms) = 38.7 (N'M) ...urininiii e
Ms=msx gxX=6.525x9.8x138.5x 107 =8.86 (N-m)
Factor de carga Oz = Ma/Ms méax = 8.86/38.7 = 0.23

Carga equivalente FE durante el impacto
__ 14 __14 _
FE= 100 xvaxgxms= 100 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)
M+E: Momento
MiE max (desde un grafico MY1H/M1 donde 1.4va = 420mm/s) = 35.9 (N-m)
MiE = ;— xFEXZ= ;— X 268.6 x 37.4 x 1078 = 3.35 (N-m)

Factor de carga 0« = M1E/M1E méax = 3.35/35.9 = 0.09

MsE: Momento
MsE méax (desde 5 del grafico MY1H/M3 donde 1.4va = 420mm/s) = 27.6 (N-m)
MaE = 1 xFEXY = :13— X 268.6 x 29.6 x 103 =2.65 (N-m)

3
Factor de carga 05 = Mse/MsE méax = 2.65/27.6 = 0.10

200 =01 + Oz + Ol + Ola + Ols = 0.60<1

El célculo superior esta dentro del valor admisible y se puede utilizar el modelo seleccionado.

Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Xo. de la férmula anterior es superior a 1, consi-
dere reducir la velocidad, incrementar el diametro o cambiar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1H/ms MY1H/M: MY1H/M: MY1H/Ms
=T T
1 2) 1
50 [ 50 - 50 - 50 3
40 A 40 4 40 40 = N =\
30 ===1= ] 80 30 AN (5
30 g e 'i\/
W 20 N
20 ¢ 20
20 N N
o 10 MYAH40 o
1 N | MY1H32] n
10 AL NCIMYAHAD 1 10
0 N Y I N
2 MY:1H32. T MY1H40
o 10 NC \_MY1H40 £ H | g 5 MY 1H251 £ K__[MY1H32
4 f Z 5 H N z 4 ‘ z 5
S N ""f"“ g 4 o Mihgs | e 3 MY1H20 g 4 - MY;H25
H MY1Ho5 § s i E o g 3 1
2 5 3 {\ \ 2 3 N
jo
ey : 2 L MY1H20. 2 N MY1H20
3 MY]HZO : 1 MYAH16 :
L m
1 i 1
2 MY1H16 t 0.5
MY1H16 0.4 N MY]H16
MY1H10 L 03 MY1H10 |
0.5 . - 0.5 L
0.4 v 02 0.4 r
1 03 ¥ 03 w
U ]
0.2 f LAl 0.1 0.2 MY
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
S S\NC 2-615
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] ‘f'
@ ~ Posibilidad de minimizar el tamafio
del actuador (dimensiones) y de
combinar con otras guias.

2-617
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Léase antes del uso de la serie MY1B

Momento maximo admisible/Carga maxima admisible

Modelo Diametro Max. momento admisible (N-m) Carga maxima admisible (kg)
(mm) M M2 Ms m1 m2 ms

10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 0.5

16 25 0.3 0.8 15 3.0 1.7

20 5.0 0.6 1.5 21 4.2 3.0

25 10 1.2 3.0 29 5.8 5.4

MY1B 32 20 2.4 6.0 40 8.0 8.8
40 40 4.8 12 53 10.6 14
50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

Los valores indicados son los valores maximos admisibles para el momento y el peso de la carga. Véase cada grafico
referente al momento méximo admisible y a la carga maxima admisible para una velocidad del émbolo en particular.

Precauciones relativas al diseno

Es recomendable que se instale un amortiguador externo cuando se combina el cilindro con otra guia
(conexién con una fijacion flotante, etc.) y se excede la carga maxima admisible o cuando la velocidad de
trabajo es de 1000 a 1500mm/s para los diametros @16, 850, 263, 880 y 100.

Carga (kg)

1

4 v |

mz

3 <

@

Momento (N-m)

Momento maximo admisible

Seleccione el momento dentro del rango de
los limites indicados en los gréficos.
Observe que el valor maximo de momento
admisible se puede exceder en
ocasiones,incluso trabajando dentro de los
limites de la grafica.

Por lo tanto unifique el momento admisible
para las condiciones adecuadas

Carga maximo admisible

Fi« — Mi=FixLi F2 = M2=Fox Lo F3<—7\M3=F3XLS
i 3 q
-
I 1 )
| [ ] | |
[ |

<Calculo del factor de carga de la guia>
1. Se debe examinar la carga méxima admisible (1), momento estético (2), y momento dindmico (en el
momento del impacto con el tope) (3) en los célculos de seleccion.

1]
L]

+ Para evaluar, utilice Va (velocidad media) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto U = 1.4Va) para (3).
Calcule m méx. para (1) a partir del grafico de carga méxima admisible (m1, mz, ms) y el Mmax. para (2) y (3) a partir
del grafico del momento méaximo admisble (M1, M2, Ms).

Suma factores _  Pesodelacarga[m]
carga de la guia

+ Momento estético [M] Noi 1) 4 Momento dinémico VE] i

Carga méxima admisible [m méx] Momento estatico admisible [Mm&x] Momento dinamico admisible [MEméx]

Nota 1) Momento causado por una carga, etc., con el cilindro en estado de reposo.
Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente en el final de la carrera (en el momento del impacto con
el tope).
Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza de trabajo, se pueden producir multiples momentos. En estos casos, la
suma de los factores de carga factors (XQ() es el total de dichos momentos.
2. Férmulas de referencia [Momento dinamico durante el impacto]
Utilice las siguientes férmulas para el célculo del momento dindamico cuando tome en cuenta el
impacto sobre el tope.
m : Peso de la carga (kg)
F :Carga (N)
FE : Carga equivalente al impacto (durante el impacto con el tope) (N) Me: Momento dindmico (N-m)
Va: Velocidad media (mm/s ) g :Aceleracion gravitacional (9.8m/s?)
M : Momento estatico (N-m)

"V : Velocidad de impacto (mm/s )

V
_ _ 1.4 Nota 4) >
"V = 1.4Va (mm/s) FE= ETR Vagm 7 e
1 Nota 5) —
“ME=——- Fe-L1=0.050DamL: (N-m) - Me
| S—

L+ : Distancia al centro de gravedad de la carga (m)

Nota 4) % "Va es un coeficiente sin dimensiones para el célculo de la fuerza de impacto/ o

Nota 5) Coeficiente medio de carga (:%):

Este coeficiente esteblece la media del momento maximo de carga en el
momento del impacto del tope de acuerdo con el célculo de la vida de servicio.

3. Véanse en las pags. 2-620 y 2-621 los procedimientos de seleccién detallados.

SvVC

N

2-618
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Seleccione la carga dentro del rango de los
limites indicados en los graficos. Observe
que el valor maximo de carga admisible se
puede exceder en ocasiones,incluso
trabajando dentro de los limites de la
gréfica.

Por lo tanto unifique la carga admisible para
las condiciones adecuadas
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Clina e aase  Serie MY1B
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Serie MY1_B,
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccién de la serie MY1 méas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1] Condiciones de trabajo

CIlINAIO ..o MY1B32-500
Velocidad media de trabajo Va ...... 300mm/s
Posicion de montaje ................. Montaje horizontal

W Pieza de trabajo (2kg)

MY1B32-500

Véase en las paginas anteriores los ejemplos del calculo
de cada posicion.

[2] Disposicion de la carga

Y Masa de la pieza de trabajo y centro de gravedad
1 ‘ Ref. Centro de gravedad
l l I I X l ‘ pieza de Masa . . .
trabajo I Eje X Eje Y Eje Z
z 20,
w 2kg 20mm 30mm 50mm
i b,

] ¥ O []
30

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

mi: Masa
m1 max (desde 1 del grafico MY1B/m1 = 27 (kg)

Factor de carga 0.1 = mi/m1 max = 2/27 = 0.07

Mi: Momento
M1 max (desde 2 del grafico MY1B/M1) = 13 (N-m)
Mi=mixgxX=2x9.8x20x 1072 =0.39 (N-m)
Factor de carga 02 = M+/M1 méax = 0.39/13 = 0.03

Mz: Momento
M2 max (desde 3 del grafico MY1B/Mz2) = 1.6 (N-m)
Ms=mixgxY=2x9.8x30x1072=0.59 (N-m)
Factor de carga 0z = M2/M2 max = 0.59/1.6 = 0.37

O
:

2-620
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O ednio bases ~ Serie MY1B

[4]Calculo del factor de carga para el momento dinamico

[5]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Carga equivalente FE durante el impacto

14
FE=T00

M-E: Momento
M-E max (desde 4 del grafico MY1B/M1 donde 1.4va = 420mm/s) = 9.5 (N-m)
M1E=%XFEXZ=%X82.3X50X 107 = 1.37 (N-m)
Factor de carga 0« = Mie/M1E max = 1.37/9.5 = 0.14

XUaxgxm=11—(-)‘(‘)x300x9.8x2=82.3(N)

MsE: Momento
MsE max (desde 5 del grafico MY1B/Ms donde 1.4va = 420mm/s) = 2.9 (N-m)
MsE = —— x FE X Y = —— x 82.3 x 30 x 108 = 0.82 (N-m)

3 3
Factor de carga 0ls = MsE/MsE max = 0.82/2.9 = 0.28

20l =0l + Ol2 + 03 + Ol + Os = 0.89<1

El calculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.

Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Xo. de la férmula anterior es superior a 1, consi-
dere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o modificar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1B/m- MY1B/M- MY1B/M: MY1B/Ms
200 ~ 200
500 50
e i y oo
100 N ™\ 30 N NN
AN 200 NN NN
\C N 20 N N 50 N
N\ \\ \\ N ™ 40 N N
AN 100 ~—— NEAN 20 N NN
50 AN S M¥1B1004 10 == MY1B1003 NN Ywvigtoo
40 N ~ ™ NG NS NG . 20
NN 50 N N N N N
30 1NN 40 MY-1B80- 5 NCEEN MY}1B80: N TN MY1B80
— = N\ 30 { N [ N
NN [N N I 4 NC Y 10 N :
2 \ NN yyia1o0d 20 P MY1B63] 3 ™ N 1 N
z 20 NCNN \mn‘am c 2 R c P | \Mvpaea c —
) N, rvisso z - ==-X]|UN z 2 }\3 ‘ Z 5 i
8 N \\ | o 10 e mvigse! | o [d=T NN \ o 4 oR N
= NN N \YMy1B63 s ~ T £ A N MY{B50 £ 4 € MY{B50
g 10 NN 2 N g 1 N | 8 Srg=R== y
8 N JM¥iB50] E . WY1B40] 5 ~F+— s IN
@ AN T i = 2 | = N MY;1B40] =
& (N [ Y1840 3 A WENN 0] 05 q 11 N Nwmvisa
5 N myiBs2] TN Ymvies2 0.4 N 1 N
NN 2 T ‘ 0.3 MY{1B32 NI NviB32]
4 A 1825 N N 1 oy L WY
Y \ Libf N MY1B25 N AN -
| 1 R I 0.2 N 05 N I
8 \WY{B20 — ~—— N MY1B25 - NG 1
N ‘ == ST N | [N ‘ 0.4 S MY1B25-
2 MY1B16- 05 I S+ 0.1 = = N ivisa] 03 Y T
\\ o4 N Nviss] N ""%— 02 ' (o mYiB20
\ N 0.05 ——] 1 \ ‘
T 02 : . LR U MY1B16
1 w110 \ NMYiB10 0.03 NS 01 N —
0.1 L 0.02 Nlivigtol 0.06 T NmviBio]
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
ZSNC 2-621
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Cilindro sin vastago

erie MY1B

Modelo basico/z10, 616, 220, 325, 332, 940, 250, 263, 380, 2100

Forma de pedido

MY1B |25

300

Z73

Modelo—l—

® Conexionado

Carrera

Véase la tabla
de carreras
estandar en la
pag. 2-623.

Modelo estandar

Modelo conex. centralizado|

G

basico
Diametro
Tipo de Rosca e 10 | 10mm
(225 a 2100) 16 | 16mm
_— | Re(PT) £l 20mm
E G(PF) 25 25mm
32 32mm
40 | 40mm
50 | 50mm
63 63mm
80 80mm
100 | 100mm

Nota) Para 10, sélo se dispone de G.

e Un

Numero de detectores

l

magnéticos
- 2 uns.
S 1un.
n "n" uns.

Modelo de detector magnético
l Sin detector magnético‘

= \/éase en la tabla inferior los
modelos de detector.

idad de ajuste de carrera N°@

Ambos extremos

S

Un extremo

Nota)

Unidad de ajuste de carrera &

Sélo se dispone de la unidad A para g16. No se dispone de unidad
de ajuste de carrera para 850, 963, 880 y 9100. Véase en la pag.
2-625 la informacién detallada sobre las caracteristicas técnicas de
la unidad de ajuste de carrera.

@)

"S" es aplicable a las unidades de ajuste de carrera A, Ly H.

Detectores magnéticos aplicables

Para 10, 216, 220

Modelos detectores mag.| Longitud de cable (m)*

2-622
TELF. 938052434 FAX. 938052544

SMVC

'\

- g Voltaje —
- Sin unidad de ajuste 8 Funmgn Er]trgda e Cablg iy Entrada eléctrica 05 | 3|5 Cgrga
i= |especial| eléctrica| = |(salida ) aplicable
A Con perno de ajuste & DC | AC |pemendicular [En linea| ) | (L) [(@)
L | Con amortiguador hidraulico de cargas reducidas + perno de ajuste g No 1g¥ Jgeon?)/s A0V | A9O o |o|— Cirgll"to fole
H | Conamortiguador hidraulico de cargas elevadas + perno de ajuste =3 (?a\idta | 2 hilos |24V PeL%,
AL Cada uno con una unidad A y una unidad L Bl hoicod sl 12v 100V bl Bl —
AH Cada uno con una unidad A y una unidad H 3 [E:(?Llimlﬁf’sN) —|sv| — | Agev | Ag6 o |o|— C"(C:LIJ“O _
Cada uno con una unidad L a unidad H il
LH un una uni y una uni . ?NFI’I?I? MONV | MoN e |o|—
. . z . . _'E i
Amo;ti;i:;dor hidraulico para las unidades L y H 5| — ?Ph'\"'g? MOPV |MoP | @ |e|—
(=]
mm -] li i — 4
A 10 20 25 32 40 ﬁ 3?;32 . 2:::22 aavliov] — M9BV | M9B e |0 B F;eﬂ%
Unidad L - RB0806 | RB1007 RB1412 5 |icain acable (NPN) MONWV |MONW | ® | e | O
Unidad H | RB0805 | RB1007 | RB1412 RB2015 8 |diagnd 3 hilos
§ (LED inidador| (PNP) MOPWV | MOPW ® ®°
te2otors 2 hilos M9BWV | MOBW| @ | @ | O
pciones + Simbolos long. cable: 0.5m. .... - (Ejemplo) MONW
Unidad de ajuste de carrera 3m.. L MONWL
_ 5m... MONWZ
DlaTnﬁm 10 16 20 25 32 +x Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
Ref. unidad Para 925, 232, 240, 050, 263, 280, 100
Unidad A |[MY-A10A|MY-A16A | MY-A20A|MY-A25A | MY-A32A 5 - Modelos detectores mag, Longitud de cable (m)*
UnidadL | — —  |MY-A20L |MY-A25L [MY-A32L g Funcion| Enaca| 5 (Cableaso]  VOMa° Entradacléctica | 05 | 3 | 5 | Carga
. i= |especiall eléctrical -= |(salida ) i
Unidad H [MY-A10H] —  [MY-A20H|MY-A25H [MY-A32H = fesp g [*") bC | AC [apemimrEninea] ) | U | @ | aplicable
Didmetro 3 3 hilos Circuito
. (mm 40 & |Egivalen)| — | V| — — |Z76 ® | & — "o —
Ref. unidad g Salida | S 100V
Unidad A [MY-A40A I o P P favjtoov) — |Z73 | @ | @ | @ | — IRg
i 3 g acable 5V 100V | — Circuito| PLC
Un.ldad L | MY-A40L 3 o 12V |o menos Z80 o (o | — g
Unidad H |MY-A40H 3 ?I\wﬁf o YeoA |Ys9A ° N
Referencias de los soportes laterales 8 3 hilos cl
7] 12v
Diametro CI (PNP) Y7PV | Y7P e |® O
1 [
Tio (mm)| 10 16 20 25 32 ks i | o, 2 hilos sy 12V Y69B (Y59B | ® | @ | O | — |peig
~ ~ ~ X S| . .. |direct 3 hilos - PLC
Soporte lateral A| MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A MY-S25A 3 IPd\czilcqu acable (NPN) sy Y7NWV|Y7NW| ® | @ | O | .0
Soporte lateral B| MY-S10B | MY-S16B|MY-S20B MY-S25B g [dlagnostic 3 hilos 1oV Cl
Diametro O |(LEDde (PNP) Y7PWV [Y7/PW| ® | @ | O
2 colores
Tipp )| 40 50 63 80 100 2hios|  [12v Y7BWV|Y7BW| ® @ | O | —
Soporte lateral A MY-S32A MY-S50A MY-S63A * Simbolos long. cable 0.5m .. - (Ejemplo) Y59A
Soporte lateral B MY-S32B MY-S50B MY-S63B 3m- -y N
Véase en la pag. 2-633 la informacién detallada sobre las dimensiones, etc. = Los detectores de estado sélido ados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
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Cilindro sin vastago
Modelo basico

Serie MY 1B

Caracteristicas técnicas

Diémetro_(mm) 10 [ 16 | 20 [ 25 [ 32 [ 40 | 50 | 63 | 80 | 100
Fluido Aire comprimido
Funcionamiento Doble efecto
Rango de presion de trabajo a()(_)é%/”:a‘ 0.1 a 0.8MPa
Presion de prueba 1.2MPa
Temperatura ambiente y de fluido de5a60°C
Amortiguacion onpe ‘ Amortiguacion neumatica

.ﬂ\ = Simbolo Lubricacién 000 0 monags No necesaria
Iﬁir] Tolerancia de carrera | 1001 4 3000%95 2700 o menos *§8, 2701 a 5000*38
5 | Conex. frontales/laterales M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8 12
2 H i H % [Conex. inferiores
Ejecuciones especiales € | ™ (solotipode 04 05 | 26 | 08 | 210 | 011 | 016 |018
& |conexionado centralizado)
Véase la pag. 2-621 relativa a las
caracteristicas técnicas de la serie MY1B.
Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera
Diametro (mm) 10 16 20 25 32 40
Simbolo de la unidad A H A A L H A L H A L H A L H
RB RB RB RB RB RB RB RB RB
. . Con 0805 Con Con 0806 1007 Con 1007 1412 Con 1412 2015 Con 1412 | 2015
Configuracion y + ¥ + - h ¥ - T ’h
amortiguador hidraulico | P$™M° | Con pemo | pemo | Con Con pemo | Con Con pemo | Con Con | Pemo | Con | Con
g de ajuste| perno |de ajuste |gg ajuste| PeMo | pemo |de ajuste| permno | pemo |de ajuste| PeMO | pemo |de ajuste| Perno | pemo
de ajuste de ajuste |de ajuste de ajuste | de ajuste de ajuste | de ajuste de ajuste|de ajuste
Rango de ajuste adecuado de carrera (mm) 0a-5 0to-5.6 0a-6 0a-11.5 Oa-12 0a-16
Rango de ajuste de carrera‘ En caso de que se exceda el rango de ajuste adecuado: utilice las especificaciones de las Ejecuciones Especiales "-X416" y'-X417". (Véase més detalles en la pag.2-621.)

Caracteristicas técnicas del amortiguador hidraulico

Velocidad del émbolo

Modelo RB RB RB RB RB Diametro (mm) 10 16 a 100
0805 | 0806 | 1007 | 1412 | 2015 Sin unidad de ajuste de carrera| 0.5a500mm/s | 100 a 1000mm/s
Absorcion max. de energia (J)| 1.0 2.9 5.9 196 | 58.8 ggg_ig e Unidad A 100 2 200mm/s | 100 a 1000mm/s Nota !
Absorcion de carrera (mm)| 5 6 7 12 15 decarrera  |UnidadLyunidadH| 100 a 1000mm/s | 100 a 1500mm/s Neta2)
Velocidad méx. de impacto (mm/s)| 1000 1500 1500 1500 1500 Nota 1) Observe que cuando el rango de ajuste de carrera aumenta con la
P e . manipulacion del perno de ajuste, la capacidad de amortiguacién neumatica se
Frecuencia méx. de trabajo (ciclosimin) 80 80 70 45 25 reduce. De igual manera, cuando se exceden los rangos de carrera de la
Fuerza Extendido 1.96 1.96 4.92 6.86 8.34 amortiguacion neumatica de la pag. 2-625, la velocidad del émbolo debera
del muelle (N) — ser de 100 a 200mm por segundo.
Comprimido 3.83 4.22 6.86 15.98 20.50 Nota 2) En el caso del conexionado centralizado, la velocidad del émbolo es de 100 a
Rango de temperatura de trabajo (°C) de 5a60 1000mm por segundo.
Nota 3) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion.
Esfuerzo tedrico unidad: N Carreras estandar Véase la pdg. 2-624

Diam. [Area del Presién de trabajo (MPa) 4 . ; ;
(mm) [émbolo Diametro Carrera estandar (mm)* Carrera max. de disponible
(mmy | 0.2| 0.3| 0.4| 0.5 0.6| 0.7| 0.8 (mm) (mm)
10 78| 15| 23| 31| 39| 46| 54| 62 10y 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
16 | 200| 40| 60| 80| 100 120| 140| 160 20, 25, 32. 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
63, 80, 1800, 2000 5000
20 | 314| 62| 94| 125 157| 188| 219| 251 50, 63, 80, 100 ’
25 | 490| 98| 147| 196| 245| 294| 343| 392 = Se pueden fabricar carreras con incrementos de 1mm, hasta la carrera maxima. Sin embargo, cuando se exceda de la
carrera de 2000mm especifique "-XB11" al final de la referencia del modelo. Véanse las ejecuciones especiales en la
32 | 804| 161| 241| 322| 402| 483| 563| 643 pag. 2-621.
40 |1256| 251| 377| 502| 628| 754| 879|1005 Pesos Unidad: kg
50 |1962| 392| 588| 784| 981|1177|1373| 1569 Peso Peso del soporte lateral | Peso de la unidad de ajuste de carrera
63 (3115 623| 934| 1246 | 1557|1869 2180|2492 Didmetro | Peso | adicional (por juego) (por unidad)
mm basico | por 50mm
80 | 5024|1004 | 1507 2009 | 2512[ 3014 | 3516|019 (mm) e Tipos Ay B Vs A | U | Ui
100 | 7850|1570|2355| 3140|3925 | 4710|5495 | 6280
NoA 0102kl 1MPa A py— 10 0.15 0.04 0.003 0.01 — 0.02
= Aprox. 0. of, a = Aprox.10.2kgf/cm
Nota) Esfuerzo teérico (N) = Presién (MPa ) x Area del 16 0.61 0.06 0.01 0.04 _ _
émbolo (mm?) 20 1.06 0.10 0.02 0.05 0.05 0.10
25 1.33 0.12 0.02 0.06 0.10 0.18
Método de célculo 32 2.65 0.18 0.02 0.12 0.21 0.40
Ejemplo: MY1B25-300A 40 387| 027 0.04 0.23 0.32 0.49
PESO DASICO ... 1.33kg 50 7.78 0.44 0.04 — — —
Carreradel cilindro ............cc..ccoee. 300mm 63 13.10 0.70 0.08 _ _ _
Peso adicional ... carrera de 0.12/50mm
1.33+0.12 x 300 + 50 + 0.06 x 2 = Aprox. 2.17kg 80 20.70 1.18 0.17 — _ _—
Peso de la unidad A ...............ooeverreeeee.. 0.06kg 100 35.70 1.97 0.17 — — —
ZS\NC 2-623
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Serie MY1B

Capacidad de amortiguacion

. ] . Capacidad de absorcion de la amortiguacion elastica, neumatica y unidades de
Seleccion de la amortiguacion ajuste de carrera

<Amortiguacion elastica>

kﬂ($1g$gs elasticos son una caracteristica estandar del MY1B10 Impacto horizontal: P=05MPa MY 1B32 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
: - . - 2000 n !
Dado que la absorcioén de energia de los topes elasticos » 1500 2000 0 d
es reducida, en el momento de ajustar la carrera con la T g 1500 L : o
unidad A, instale un amortiguador hidrdulico externo. £ 1000 %béy E 1000 . 4, /1”“?0/[
. L - kel NO% T ; A
<Amortiguacién neumatica> o N g m %”{a 1Y /,’/'j‘
g 500 I, g T Zeun, -0
La amortiguacién neumatica es estandar en los cilidros £ 400 \’2'@0 £ 500 i \
sin vastago (excepto @10). $ 300 \\io/,, 8 400 "
Se instala un mecanismo de amortiguacion neumética 8 200 R 3 300 n
para evitar un impacto excesivo del émbolo en el final ] 2 200 i
. . . o N o) i
de carrera durante el funcionamiento a alta velocidad. K N ° X
La amortiguacién neumatica no tiene como funcién la 138 100 0
reduccion de la velocidad del émbolo cerca del final de 005 01 02030405 1 2345 10 1 2 345 10 20 30 40 50
la carrera. ma méx
Los rangos de carga y velocidad que puede absorber m3max. m2max. mimax. m2 max. " mimax.
estan dentro de los limites marcados por la linea de Peso de la carga kg Peso de la carga kg
amortiguacién neumética indicada en los graficos.
<Unidad de ajuste de carrera con amorti-
guador hidraulico> MY1B16 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1B40 Impacto horizontal: = 0.5MPa
T T T T T T
Utilice esta unidad durante el funcionamiento con cargas o ve- i i i 1ot :
) - : s - 2000 T T T 2000 — T
locidades que excedan el limite de amortiguacion neumética, 1500 i i i 1500 i i
o0 cuando se requiera amortiguacion en los casos en que la g ! ; ! € I 6,,,% !
carrera del cilindro quede fuera del rango de carrera efectiva € 1000 S==—r : f 1000 — ] i"'lc—
de amortiguacion neumatica debido al ajuste de la carrera. § l "1”'70”,& ”e l i 1 1 Y ”/{Ia y
Unidad L & 500 R £ 500 = it
" . . R £ 400 —— l S 400 — ort ——
Utilice esta unidad cuando se requiera amortiguacion 2 300 i i N | 2 300 [l él/@%
fuera del rango efectivo de la amortiguacion neumati- 7 ! ! B 1L ’
ca aunque la carga y la velocidad queden dentro de g 200 ‘ ‘ % 200 —
los limites de amortiguacion neumética, o cuando el 2 : : ° T
cilindro funcione con un rango de carga y velocidad > 100 . . 100 -
por encima del limite de amortiguacién neumatica y 05 1 T 2 345 10 T 20 30 2345 10 T 20 50
por debajo del limite de la unidad L. ) 4 i | _1 | } |
U d d H m3 max. m2 max. m1 max. m2 max. m3 max. m1 max.
nida
. ) . . Peso de la carga ki Peso de la carga k
Utilice esta unidad cuando el cilindro funcione con un % 9 © cargs 9
rango de carga y velocidad por encima del limite de la
unidad L y por debajo del limite de la unidad H.
mpacto horizontal: P = 0.5MPa mpacto horizontal: P = 0.5MPa
MY1B20 | horizontal: P=05MPa  MY1B50 I horizontal: P = 0.5MP.
n T T T T T T
I I I I I I
A Precauc'°“ » 2000 2000
. . . . - ‘€ 1500 £1500 : :
1. Véase el diagrama inferior cuando se utili- E \; NN : £ L, !
ce el perno de ajute para realizar ajustes o 1000 —% u 51000 — Xy, R
de carrera. § — 1 |3 — Sy
Cuando la carrera efectiva del amortiguador £ 500 . "”’fbd/,« g 500 I y
hidraulico se reduce como resultado del ajuste g 400 —r gy Tl ‘o 400 —
de carrera la capacidad de absorcién se redu- 3 300 = org {4 § 300 —
ce drasticamente. Asegure el perno de ajuste § 200 b ‘“”81/,, 2 200 -
en la posicion donde sobresalga aproximada- ° i i S i i
mente 0.5mm del amortiguador hidraulico. 100 L > 100 L
. 1 2 345 10 20 30 40 50 2 3 5 10 20 30 50 100
Perno de ajuste — _T T_ )
:,’_‘ m3 max. m2 Max. m1 max. m2 max. m3 max. mi max.
f I:l Peso de la carga kg Peso de la carga kg
05
I—I MY1 B25 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1 B63 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
T] T T ] T
I I I 1| U
I I I 1| U
Amortiguador © 2000 ; Mot ©2000 T ;
RallLt e L— £ 1500 Nty £1500 ;
hidraulico S NN A S ! e, ;
21000 P g 21000 <%,
2. No utilice amortiguadores hidraulicos y amorti- 8 . Em\b ¢ g T 1 Sum—
guacion neumatica al mismo tiempo. E 500 j Leyy, £ 500 ; 1
3 200 3 400
° e
g 300 | g 300 ! 1
8 200 S 200 ——
o | 3 i ]
| 1B
100 : I |
1 2 3 4 SJ 10 20 30 40 5 1002 3 5 10 20 30 50 100
* B
m2, m3 max. mi max. m2 max. M3max. mi max.
Peso de la carga kg Peso de la carga kg
2-624 ZS\VC
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Cilindro sin vastago
Modelo basico

Serie MY1B

Unidad de ajuste de carrera:
Apriete del tornillo de fijacion;, . nm

APrecauciones especificas

del producto

MY1 B80 Impacto horizontal: P = 0.5MPa HEEHD (i) Cnicad PRI
T T ! 10 A 03
2000 —— ; H
‘£1500 ) 16 A 0.6
€ i i oy, i A
1000 9.1
g == n 20 L 15
e T H
£ 500 ==
8 400 ‘ ‘ A
T 300 —— 25 L 3.0
il 1 |
8 200 : : H
2 ; i A
H H 32 L 5.0
1005 10 20 30 50 100 H
, b A
m2 max. m3 max. mimax. 40 L 10
Peso de la carga kg H
MY1B100 Impacto horizontal: P = 0smpa  UNidad de ajuste de carrera: Apriete del tornillo
T ! de fijacion de la placa de cierre  unidad: Nm
@ ?ggg i i i Diametro (mm) Unidad Par de apriete
& : : 4%,/,5” 20 H 1.2
51000 : : —— »s L 15
[}
3 ; ; H 3.3
£ 500 7 i
g 400 I 32 L 3.3
< 300 H 10
3 | | L 33
é 200 i i 40 m 1
> i i
1005 10 20 30 50, 100
} T Calculo de la energia a absorber por la unidad de ajuste
Meméx.  Mamax. m1méx. de carrera con amortiguador hidrdulico  unidad: N-m
Peso de la carga kg et Vertical Vertical
(hacia abajo)| (hacia arriba))|
Carrera de amortiguacion neumatica unidag: mm _
Diametro (mm) Carrera de la amortiguacion Tlpo e
impacto
16 12
20 15
25 15
32 19 =
Energia
40 24 cinética
50 30 el
Energia
63 37 motriz Fs F-s + mgs|Fs—mgs
80 40 Ea_
Energia
100 40 absoébida E1+E2
Amortiguador elastico (¢ s6lo 10) ¢..o0s
Carrera positiva desde un extremo debido a la presion : Velocidad de impacto (m/s)
m : Masa del mévil (kg)
1 F : Fuerza del cilindro (N)
0.9 o] . Aceleracion gravitacional (9.8m/s2)
S : Carrera del amortiguador (m)
c 0.8 Nota) La velocidad del mévil se mide en el momento del
£ 07 impacto con el amortiguador hidraulico.
o 0
3 06 A
£ )
§ 05 /
x P
& 04 v
[a]
0.3 A
: V
0.2 ,/
0.1 ,/
% 01 02 03 04 05 06 07 08
Presion MPa

TELF. 938052434 FAX. 938052544

O
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A Precaucion

Tome medidas de precaucion para que sus ma-

nos no queden atrapadas en la unidad.

 Cuando se utiliza un producto que dispone de unidad de ajuste
de carrera, el espacio entre la mesa deslizante (carro) y la uni-
dad de ajuste de carrera se reduce, lo cual constituye un ries-
go en caso de que las manos quedaran atrapadas en la uni-
dad. Por este motivo, instale una cubierta de proteccién para
evitar que el personal esté en contacto directo con esta zona.

Contratuerca perno
fijacion

Tornillo de fijacién

Placa de
cierre

<Fijacion de la unidad>
Se puede fijar la unidad apretando uniformemente los
cuatro tornillos de fijacion.

/A Precaucién

No trabaje con la unidad de ajuste de carrera
fijada en una posicién intermedia.

Si la unidad de ajuste de carrera esta fijada en una
posicién intermedia, se pueden producir
deslizamientos dependiendo de la cantidad de energia
liberada en el momento del impacto. En dicho caso, es
recomendable el uso de las fijaciones para el montaje
del perno de ajuste disponibles con las ejecuciones
especiales -X 416 y -X 417 (Eexcepto ¢10).

Para otras medidas, consulte con SMC (véase "Par de
apriete del perno de fijacion de la unidad de ajuste").

<Ajuste de carrera con tope elastico de ajuste>

Afloje la contratuerca del tope eldstico de ajuste y ajuste la
carrera desde el lado de la placa de cierre mediante el uso
de una llave hexagonal. Apriete nuevamente la contratuerca.

Amortiguador
hidraulico

<Ajuste de carrera con amortiguador
hidraulico>

Afloje los dos tornillos de fijacion de la placa de cierre, gire
el amortiguador hidrdulico y ajuste la carrera. Después,
apriete uniformemente los pemos de fijacién de la placa
de cierre a fin de fijar el amortiguador hidraulico.

Tenga la precaucién de no apretar excesivamente los
tornillos de fijacién (excepto @unidad 20 L) (véase "Unidad
de ajuste de carrea: apriete del perno de fijacion de la
placa de cierre ").

Nota)

Se puede producir una ligera flexién en la placa de cierre
debido al apriete de los pernos de fijacién de la placa de
cierre. Sin embargo, el amortiguador hidraulico y la
funcién de cierre no se ven alterados por este motivo.

2-625
inffo@abina.com



Serie MY1B

Tipo de conexionado centralizado g 1 0

MY1B10G

25

Rosca de montaje del acoplamiento flotante

(2-M3 prof. de rosca 5)

- ™ 205 profundidad de avellanado 2 ~ ™~ 3
1 P . L 2-M5 c'>+ S
- ~5—»= (Conexion)
aV) " N \ i X %) $)
N s T ﬂ —n . ' A -
' ot 114 S sl
® 2 o 39
- Y S
i I 10 0l & i
© > - ™
o BER [ 15| N
85, |12 - 55 - J2| |85
oI5 - 110 + Carrera -
(Tapdn con alojamiento hexagonal)
2-M5
(Tapdn con alojamiento hexagonal)
30 50 4-M3 prof. 5 4-93.4 orificio pasante
- Lt i) L Lado inferior M4 prof. 7
- 5.9 25 © 5.9
X [8V)
il ) & 1
| . N~ _ B ® o o @
[ ° = ° | N
) © 0! |
-2 L Carrera 100 J
.. 10 10
o N ©
~ ~
Y Y
i - v i
M ™M

2-M5
(Tapdn con alojamiento hexagonal)

O
5

2-626
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Cilindro sin vastago
Modelo basico

Serie MY1B

154 ©
[\
| A
A .
D) N L
16 ©

%}

) L«»J &

) 1T 1

/ Lo . A
[ = ) 9
e — @ «

/
£ Y
K
o
5

/ ) A

e U\ @[ 1

J——
/ mn K Py ©|
1 - hd N (s}
L = | ©
/

) - Oy

/ ) Y
1.8
_|5] (Max. 10)

MY1B10G H (con amortiguador hidréulico para cargas elevadas + tope mecanico)

/

7

f
. Pieza de trabajo /
L
T 7

s 7

[ Fer ,

TELF. 938052434 FAX. 938052544

/ Unidad de ajuste

de carrera

O
3

o Amortiguador
s hidraulico
Y (RB0805) Y
7
i / i T A
Vo /
] ol g
/' Y
_ 5 (Max.10)
1.8
<9
5
/ L) & 7
/ H
o = M 7.\ Q| 1
/ —] 3 T 1 o ®
/ [
' KOO F | ) |
/
(carrera del amortiguador) 5 | 40.8 .
2-627
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Serie MY1B
Modelo estandar Q-I 6 a ﬂ 40

MY1B | Diametro — Carrera|

4-gB profundidad de avellanado C

(LL) — L - oLD lado inferior del orificio pasante J prof. K
- PA > 4-MM prof. M
=
S
j ! : 1
© =13 & !
oo I o : : Tl 3
4 ¢
1 2 € 'y
A
PG | | Q + Carrera -
Ll L
Rosca de montaje del acoplamiento flotante
PC (2-JdJ prof. rosca fondo avellanado KK )
-V 2-T profundidad de avellanado E E
@ @ i el \ L 2P ol
209 — ]
c% i i A
T @@ ‘ P A w
) F Z Lol 2
o ol z
I =
\i ; Yy Yyvy
G
et
2-P . A - Tornillo de GB
(Tapén cénico con alojamiento hexagonal) B regulacion <N >
» Z + Carrera = f
Modelo A B C E G GB H HG J JJ K KK L LD LL LW PG
MY1B16 80 6 3.5 2 9 16 37 13.5 M5 M4 x0.7 | 10 6.5 80 3.5 40 30 3.5
MY1B20 | 100 7.5 4.5 2 125 | 205 46 17.5 M6 M4 x0.7 | 12 10 100 4.5 50 37 4.5
MY1B25 | 110 9 5.5 2 16 24.5 54 21 M6 M5 x 0.8 9.5 9 110 5.6 55 42 7
MY1B32 | 140 | 11 6.5 2 19 30 68 26 M8 M5x0.8 | 16 10 140 6.8 70 52 8
MY1B40 | 170 | 14 8.5 2 23 36.5 84 33.5 M10 M6 x 1 15 13.0 | 170 8.6 85 64 9
Modelo M MM N NC NE NG NH NwW P PA PB PC PD Q Qw T YW r4
MY1B16 6 M4 20 135 | 278 | 135 | 27 37 M5 40 20 40 4.5 153 30 7 32 160
MY1B20 8 M5 25 175 | 34 175 | 335 | 45 M5 50 25 50 ) 191 36 8 40 200
MY1B25 9 M5 30 | 20 40.5 | 28 39 53 1/8 60 30 55 6 206 | 42 10 46 220
MY1B32 12 M6 37 | 25 50 33 49 64 1/8 80 35 70 | 10 264 51 10 55 280
MY1B40 12 M6 45 | 30.5 | 63 425 | 615 | 75 1/4 100 40 85 | 12.0 | 322 59 14 67 340
P: conexidn del cilindro * El tapén de MY1B16-20-P es un tapdn con alojamiento hexagonal.
2-628 ZS\VC
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i ednio nass  Serie MY1B

Unidad de ajuste de carrera
Con perno de ajuste FC

MY1B | Diametro — Carreral A

EC

[ ]

==
%

h
TT
</
S i ] Para MY1B16
<+ //
Unidad ajuste carrera
Cilindro aplicable E EA EB EC EY FC h T w
MY1B16 14.6 7 34.4 4.2 36.5 — 24 [54(max.11)] 43
MY1B20 19 9 43 5.8 45.6 13 3.2 6 (max. 12) 53
MY1B25 20 10 49 6.5 53.5 13 35 [5(max.16.5)| 60
MY1B32 25 12 61 8.5 67 17 4.5 8 (méax. 20) 74
MY1B40 31 15 76 9.5 81.5 17 4.5 9 (max. 25) 94

Amortiguador hidraulico de cargas bajas + perno de ajuste
MY1B | Didmetro — Carrera| L Fw Amoriguador hiuico

¥ 9 |&
T
h
E F
/ L EA
;I
- S E—— [ E——— - m =
= 5 “
y /Eﬁw
Unidad ajuste carrer. (carrera del amortiguador) T S
Cilindro aplicable E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T W |Modelo amort. hidraulico
MY1B20 19 9 43 5.8 45.6 4 — 13 — — 3.2 40.8 6 6 (max. 12) 53 RB0806
MY1B25 20 10 49 6.5 53.5 6 33 13 12 46 35 46.7 7 |5(méax.16.5)] 60 RB1007
MY1B32 25 12 61 8.5 67 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 8 (méx. 20) 74 RB1412
MY1B40 31 15 76 9.5 81.5 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 94

Amortiguador hidraulico de cargas altas + perno Fvge ajuste

MY1B | Diametro [ {Carrera] H FB N
FC ) © Amortiguador hidraulico
Pieza de trabajo +
| C
[+
>
o T ; | 8B
T
h
E F
* Dado que la dimensién de EY de la unidad \ 1 EA

tipo H es mayor que la altura mas alta de
la mesa (dimension H), cuando se monte
una pieza que exceda la longitud total (di-
mensién L) de la mesa, deje un espacio
del tamafio de la dimensién "a" o superior
en el lado de la pieza.

EB

 __/ L
= SR

Unidad ajuste carrera (Carrera del amortiguador) T| S
Diam. del cilindro E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T W__ |Modelo amort. hidraulico| @
MY1B20 20 10 49 6.5 47.5 6 33 13 12 46 3.5 46.7 7 5 (max. 11) 60 RB1007 25
MY1B25 20 10 57 8.5 57.5 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 5 (max. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1B32 25 12 74 115 | 73 8 57 22 22 74 55 | 732 15 | 8(max.20) | 90 RB2015 6
MY1B40 31 15 82 12 87 8 57 22 22 74 515 73.2 15 9 (max. 25) 100 4

O
-

2-629
TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com




Las dimensiones correspondientes a los tipos distintos del conexionado central y para la unidad

de ajuste de carrera son idénticas a las del modelo estdndar.

Tlpo de ConeXionadO Centralizado g 1 6 a Q 40 Véanse en las pags. 2-628 y 2-629 mas informacion sobre las dimensiones, etc.

MY1B [Didmetro | G— Carrera

9

A

G

- —
-

Para MY1B16
S —
i 1 R i

S 2-2Z
= Vv 2-ZZ (Tapdn cdnico con alojamiento hexagonal)

(Tapdn cénico con alojamiento hexagonal)

XX

ww

vV
<>

2-P
(Tapén cdnico con alojamiento hexagonal)
) 2-P
: & T g
a3 ¥ i \ (]
» 7]
|
xh lad -@—% 3] - ey )
o | [ =z i—‘ ﬁ Ty
/ /
TTluu a G Tornillo de ‘ G a Uu|TT
e Mg regulacién > e
2P 2P
(Tapdn cdnico con alojamiento hexagonal) (Tapén conico con alojamiento hexagonal)
Modelo G NC P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX Y44
MY1B16G 14 14 M5 7.5 9 11 3 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1B20G 125 17.5 M5 11.5 11 14.5 5 10.5 12 12.5 10.5 24 M5
MY1B25G 16 20 12 16 16 6 14.5 15 16 12.5 28 1/16
MY1B32G 19 25 1/8 17 16 23 4 16 16 19 16 32 116
MY1B40G 23 30.5 1/8 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 1/8
1/4 P: conexion del cilindro * El tapén de MY 1B16/20-P-ZZ es un tapdn con alojamiento hexagonal.
(/2]
- N G}’ Y
ﬁ o i
=== Lo
—" E i
BN Y oD |
vd T -~
Conexionado (ZZ) lado inferior
20d /| | Y (junta térica aplicable)
e s . . . . (Mecanice el lado de montaje segun las
Orificios del conexionado centralizado del lado inferior  dimensiones de la tabla inferior)g
Model WX Y S d D R Junta térica aplicable
MY1B16G 22 6.5 4 4 8.4 1.1 c6
MY1B20G 24 8 6 4 8.4 1.1
MY1B25G 28 9 7 6 11.4 1.1 co
MY1B32G 32 11 9.5 6 11.4 1.1
MY1B40G 36 14 11.5 8 134 1.1 C11.2
P
2-630 < SNC

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com




e o e Serie MY1B
Modelo estandar Q 50 a g1 OO

MY1B |Diametro —Carrera|

- oA >
PF 8-MM prof. M 4-gLD pasante
, T ]
/ 7 5
¢ 1 ¢ © & //— A

J
/

I
Qw

| =
& j'iﬁ R A
\‘. ?/: Y
1

Orificio de posicionamiento del acop. flotante / Q + Carrera
(2-210H7 prof. 10)

8010.05
i

Y

HG

PC Rosca de montaje del acoplamiento flotante
fa——— (2-Jd prof. rosca fondo avellanado KK)
L 9 2-T profundidad de avellanado E fa) 1
— - \ o —————
E ' 2-p
& | & A —T ]
Gl A \, A
N
© | T T @Q—— \N5 T w
i z i ohol %
=z
Y Y v A A
Tornillo de G -
2P A regulacion GB
(Tapon cdnico con alojamiento hexagonal) [~ > il
P Z + Carrera >
« L) L -
4-9B profundidad de avellanado C
|t PA - 4-MM prof. M = KI;D lado inferior del orificio pasante J prof. K
>
Y
© & —¢ i !
A m L,
e - - n_]' - - - * e [’ % ;
4 —¢ y vy
A
PG || Q + Carrera ‘
NN
[
/é A
1 M
N A
w
/ A
[©]
; 122
>
-8 ‘
<GB
< N
Z + Carrera - el
Para MY1B80, 100
Modelo A B C E G GB H HG J JJ K KK L LD LL | LW | NN | YY | PG
MY1B 50 | 200 | 14 85| 3 23.5| 37 94 | 40 M12 M6 25 17 | 200 9 | 100 80 | — — 8
MY1B 63 | 230 | 17 | 105 | 3 25 39 116 | 51 M14 M8 28 24 | 230 | 11 115 96 | — — 10
MY1B 80 | 345 | — — — | 60 715 | 150 | 66 — — — — | 340 | 14 | 175 | 112 | 35 28 15
MY1B100 | 400 | — — — | 70 795|190 | 85 — — — — | 400 | 18 | 200 | 140 | 45 35 20
Modelo M MM N NC | NE | NG | NH | NW P PA | PB | PC | PD | PE | PF Q QW | T | YW Y4
MY1B 50 14 M8 47 | 38 | 76.5] 51 75| 92 3/8 120 | 50 | 100 | 85 | — — | 384 | 76 | 15 92 | 400
MY1B 63 16 M8 50 | 51 |100 59| 95| 112 3/8 140 | 60 [ 115 | 95 | — — [ 440 | 92 | 16 | 112 | 460
MY1B 80 | 20 M10 85 65 [124 82 | 124 | 140 1/2 80 | 65 | — — | 240 | 22 | 660 | 90 | — | 140 | 690
MY1B100 | 25 M12 95 85 |157 | 103 | 157 | 176 1/2 120 | 85 | — — | 280 | 42 | 760 | 120 | — | 176 | 800
+ P: conexion del cilindro
ZS\VC 2-631
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Serie MY1B
Tipo de conexionado centralizado Q 50 a Q 1 00

Las dimensiones distintas del conexionado centralizado son idénticas a las de las
dimensiones del tipo estandar.
Véanse en las pags. 2-631 mas informacion referente a las dimensiones, etc.

MY1B [Diametro | G —Carrera

& / / Nl
x ] _ 7 L _ _ i e 1
> y — —_— x !
A © / / =
[
E E
= vV 222 2.2z v =
(Tapdn conico con alojamiento hexagonal) (Tapdn conico con alojamiento hexagonal)
2-P
(Tapén conico de cabeza hueca hexagonal)
) 2-P
Edg 8 | — g B3l
7] Y Y 7
ok \g /’: S b ok
cy 4 4 Ty
A A
TTUU a G Tornillo de G & uulTT,
regulacion [plaer
2-P
50 coni i 2-P
(Tapdn conico con alojamiento hexagonal) — —
(Tapdn conico con alojamiento hexagonal)
C) A Oy
A
rl o
ﬁ = &
| —— Y Y
/
—y G -
Para MY1B80, 100
Modelo G P NC PP QQ RR SS T uu Vv ww XX Y44
MY1B 50G 23.5 3/8 38 24 27 34 10 22.5 23.5 23.5 22.5 47 1/4
MY1B 63G 25 3/8 51 37.5 29.5 45.5 13.5 27 29 25 28 56 1/4
MY1B 80G 60 1/2 71 53 35 61 15 30 40 60 25 90 1/2
MY1B100G 70 1/2 88 69 38 75 20 40 48 70 28 120 1/2
* P: conexion del cilindro
7]
| ‘
| IR :
- Y 1
! ; o
o g )
— ‘
) o i r) ! Y AQI:L
[ .| /9]
Conexionado (ZZ) lado inferior
2-0d |y (junta torica aplicable)
. i i i . (Mecanice el lado de montaje segun
Orificios del conexionado centralizado del lado inferior las dimensiones de la tabla inferior)
Modelo WX Y S d D R Junta tdrica aplicable
MY1B 50G 47 15.5 14.5 10 17.5 1.1 c15
MY1B 63G 56 15 18 10 17.5 1.1
MY1B 80G 90 45 — 18 26 1.8 P2
MY1B100G 120 50 — 18 26 1.8
2-632 % S\NC
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Soporte lateral

Cilindro sin vastago
Modelo basico

Serie MY1B

Soporte lateral A

MY-SOA H H
2-0G \l \/
( )
! |
L w
[
D
Soporte lateral B
MY-S[OB H H
| |
PR G )
! |
Wi 1] K #‘ W Wl =‘
w
A [
B D
Modelo Cilindro aplicable | A B C D E F G H J
MY-S10 4 MY1B 10 35| 43.6] 12 21| 36| 1.8| 65| 34 M4
MY-S16 4 MY1B 16 43 | 53.6] 15 26| 49| 38 65| 34 M4
MY-S20 4 MY1B 20 53 | 65.6] 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY1B 25 61| 75
o A
MY-S25 g MY1B 32 70 | 8a 35 50 | 8 5) 95| 55 M6
MY1B 40 87 [105
. A
MY-S32 5 MY1B 50 113 131 45 64 [11.7| 6 11 6.6 M8
MY-S50 4 MY1B 63 136 [158 | 55 80 |14.8| 85|14 9 M10
A MY1B 80 170 [200
MY-S63 g MY1B100 206 1236 70 | 100 |18.3 | 105(17.5|115 M12
Guia para el uso de los soportes laterales
m
En el caso de montajes con carreras largas, el A4 kg 200
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo ’—'_:1_1—‘
de su propio peso y del peso de la carga. En di- 5 7 190
chos casos, utilice un soporte lateral en la zona p 180
intermedia. El espacio (¢) entre soportes no de- 170
berd sobrepasar los valores indicados en el
gréfico de la derecha. / 160 (4000)
150
. 140 \
m 130 \
¢ (3200)
A\ Precaucién £ -
m o 110 Z
1. Las superficies de montaje no estan ade- ; 3 100 \ \ =
cuadamente alineadas, el uso del soporte [ 1 _ [ ] o \ o
lateral podria originar un funcionamiento de- 7 20 (2700) \; %
fectuoso. Por lo tanto, asegurese de nivelar ¢ ¢ 80 \ <
el tubo del cilindro durante el montaje. Del 70 (2100) \ \ 9 \
mismo modo, en el caso del funcionamiento \a \0 \
con carreras largas donde se produzcan vi- 60 (1800) \%A Aa \ \
braciones e impactos, se recomienda el uso 50 \ 6 v;,
de soportes laterales, incluso en el caso de 40 (1500) \@ \ 5} \
que el valor de espaciado esté dentro de los \ \
limites admisibles indicados en el grafico. \ \
2. No utilice las escuadras de soporte para lle- N \
var a cabo labores de montaje, utilicelas so- \\ N \
lamente como soporte. 1000 2000 3000 4000 5000
Espacio entre soportes ¢ mm
ZS\NC 2-633
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Serie MY1B

Acoplamiento flotante

Facilita el montaje de sistemas de guiado externos.

Diametro aplicable

Ejemplo de aplicacion

Diametro aplicable

Ejemplo de aplicacion

3 Pieza de
! J( trabajo
! w
] } 1] T
B e :
c 1 = B
s |
: /7
Guia Serie MY1B Acoplamiento
' flotante
Ejemplo de montaje . Ejemplo de montaje
1 G
30 2 1 D Za
20 S 4.—* i ‘ \
y:— = - — :
) e + * = || ‘
0| , ! . N F o w —
: o | o ; 8 é 7/
) S : - uf
77777777 | —a 1
| © o | —— ! Detalle seccion Za
N Detalle seccin Za (3/1): ajo (rango ajustable)
- df’@‘ Rango ajustable 2 Zb
: ¥ 1 ¥ <
M4 zb B | i i § = h
4l P N =
R R — ; ;
Te} 1 .z
© 2 Detalle seccién Zb (3/1) Detalle seccion Zb
Rango ajustable (rango ajustable)
2x2-06.5 3 Cilindro
| Modelo aplicable A B C D F G H
v MY-J16 | MY1B16J | 45 45 225 30 52 38 18
i MY-J20 | MY1B20C | 55 52 26 35 59 50 21
1 Cilindro
' Modelo aplicable JJ K P | Q| E | E:|LD
¢ MY-J16| MY1B160J M4 10 4 7 | 35 1 1 6
v MY-J20 | MY1B20C] M4 10 4 7 | 85 1 1 6
. | Instalacion de los tornillos de fijacion
| Arandela muelle
' Carro Espiga conica Tornillo de
i (entrehierro) fijacion
; ‘* I = =D
1 Par de apriete del tornillo de fijacion Unidad: N-m
l Par Par Par
: Modelo | ¢ apriete Modelo | 4o apriete Modelo | g apriete
! MY-J10 0.6 MY-J25 3 MY-J50 5
1 MY-J16 1.5 MY-J32 5 MY-J63 13
} MY-J20 15 MY-J40 5
2-634 ZS\VC

TELF. 938052434 FAX. 938052544

inffo@abina.com




Cilindro sin vastago
Modelo basico

Serie MY1B

Diametro aplicable

025, o 32, 240

Ejemplo de aplicacion

Diametro aplicable

Ejemplo de aplicacion

Pieza de
trabajo

Serie MY1B

Acoplamiento

Ejemplo de montaje

flotante

+
/W/

Pieza de

trabajo

]

Guia

:

Serie MY1B

/KAcopIamiento

Ejemplo de montaje

flotante

Las fijaciones se pueden montar en dos posiciones para permitir montajes compactos.

i G
F ! D Za
B : ~—
B2 * | ‘ pp— i
B+ v 4 3 - v o
C: N o + + = || "
| = ! - - L | LW 'y
I ! 4 4 0
< l .
< ! TH8—-—-%———— 1 Detalle seccién Za
g oo (rango ajustable)
5 ! ! JJ Zb
=, | Direccion de montaje 2
: 1 el @ = u
4-gMM N e —
D« 3 7777717,
E1 E: | 2x2-oLD 5
wi ' Detalle seccién Zb
ko ! rango ajustable
e W sla 1 (rango aj )
w |
.z Y !
Detalle seccion Z ! Cilindro
(rango ajustable) 1 Modelo | gplicable A B Cc D F G H
l MY-J50 | MY1B50C]| 110 110 55 70 126 90 37
© MY-J63| MY1B63 | 131 | 130 65 80 149 | 100 37
| Modelo | o | 4w | K| L|P|Q|E|E|LD
Cilindro Comun Direccion de montaje 1 |
Modelo aplicable D G H J MM A B C F ! MY-J50 | MY1B500] M8 20 | 75| 16 | 8 25|25 | 11
MY-J25 | MY1B2501 | 40 | 60 | 3.2 | 35 |55 | 63 | 78] 39 [100 | -MY-J63|MVIB63 | M10 |20 [95]19 | 95]25[25 | 14
MY-J32 | MY1B32(1 | 55 80|45| 40 |65 | 76 94| 47 | 124 3
MY-J40 | MY1B40C1 | 74 |100 | 45 | 47 |65 | 92 | 112| 56 | 144 !
Modelo Cilindro Direccién de montaje 2 Rango ajustable 3
aplicable A | B |[B2| Bs|Ci |C| F|E | E2 !
MY-J25 | MY1B25(1 | 65 | 28 | 53 78 | 14 | 39 96| 1 1 |
MY-J32 | MY1B32(1| 82 | 40 |64 | 88|20 [ 44 [111] 1 [ 1
MY-J40 | MY1B401| 98 | 44 | 76 [108 | 22 | 54 | 131] 1 1 |
Nota) Un juego de acoplamientos flotantes incluye una pieza para el lado derecho y otra para el lado izquierdo. 3
Z SN\ 2-635
7 SIVC
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Serie MY1B

Acoplamiento flotante

Facilita el montaje con otros sistemas de guiado externos.

Diametro aplicable . . . .
Precauciones de funcionamiento de la escuadra de empuje

080, 2100

Ejemplo de aplicacion

/A Precaucion

Asegurese de que la desviacion de la guia externa esté dentro del
rango ajustable.

Escuadra de P a
: ieza de
R NN e

Yz /é] - #/// Fijacién

I )\

Guia | . . B . .
) f\ arro

El uso de acoplamientos flotantes facilita la conexién con las guias
externas. Sin embargo, en el caso de guias con ejes, etc., el
desplazamiento es mayor y puede ser que el acoplamiento flotante no
tenga la capacidad de absorber la variacion. Verifique la magnitud del
desplazamiento y monte el acoplamiento flotante dentro del rango
ajustable.

Cuando la magnitud de desplazamiento exceda el rango ajustable, utilice
un mecanismo adicional de compensacion.

Ejemplo de montaje

La cara de montaje de empuje estéa tratada
térmicamente Dureza HRC40 o mas.

Flotador con barra redonda

Fijacion

\ % ]
| — .’
[ *e @edifefion® I
E—t =t
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Pasador de posicion del
acoplamiento flotante Orificio de montaje de la fijacién (280)

(210 x 18L) Tornillo con cabeza hueca hexagonal
(M10 x 40L)

Orificio de montaje de la fijacién (2100)

Tornillo con cabeza hueca hexagonal
(M12 x 40L)

Escuadra de soporte

» 2 \'1 o m
I 33 :
I
|«
Par de apriete del tornillo
de cabeza hueca
hexagonal  unidad: N-m
Modelo | seabe | A |B(max)|C(min.)  Modelo | 4o i
MY-J 80 | MY1B 8001 | 181 15 9 MY-J 80 25
MY-J100 | MY1B100C] | 221 15 9 MY-J100 44

Nota)  Posibilidad de montaje de la escuadra de soporte en barra plana o redonda (lineas

inclinadas) realizado por el cliente.

« El acoplamiento flotante incluye (4) tornillos con cabeza hueca hexagonal y (2)

pasadores cuando sale de fabrica.

*"B"y "C" indican las dimensiones admisibles de montaje para la escuadra de soporte

(barra plana o barra redonda).

» Tenga en cuenta que las escuadras de soporte deberan tener unas dimensiones que
permitan que el mecanismo flotante funcione adecuadamente.

2-636
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Construccion/ ®1 0

Cilindro sin vastago
Modelo basico

Serie MY 1B

Tipo de conexionado centralizado/MY1B10G

9 @

\

@ @ ©® @

Lista de componentes

Lista de componentes

N2 Designacion Material Observaciones N2 Designacion Material Observaciones
1 Tubo del cilindro | Aleacién de aluminio Anodizado duro 15 | Amarre de las bandas Resina especial
2 Culata posterior WR | Aleacion de aluminio Anodizado duro 20 | Patin de deslizamiento Resina especial
3 Culata posterior WL | Aleacion de aluminio Anodizado duro 21 | Separador Acero al cromo molibdeno Niquelado
4 Patin del émbolo | Aleacion de aluminio Anodizado duro 22 | Pasador elastico Acero inoxidable
5 Embolo Aleacion de aluminio Cromado 23 | Tornillo cabeza hueca hexagonal| Acero al cromo molibdeno Niquelado
6 Cubierta del carro Resina especial 24 | Tornillo Phillips cabeza cilindrica| Acero al carbono Niquelado
7 Anillo guia Resina especial 25 | Tornillo Allen Acero al carbono  |Cincado cromado negro
8 Amortiguador Caucho de poliuretano 26 | Tapon cabeza hueca hexag| Acero al carbono Niquelado
9 Soporte Acero inoxidable 27 | Iméan Iman de tierra rara
10 | Tope Acero al carbono Niquelado 28 | Placa superior Acero inoxidable
11 Separador de la banda Resina especial 29 | Placa principal Acero inoxidable
12 | Iman de sellado Iman 30 | Fieltro Fieltro
Lista de juntas
Ne Designacion Material Cant. MY1B10
13 | Banda de cierre Resina especial | 1 Carrera MY10-16A
14 | Proteccién antipolvo|Acero inoxidable | 1 Carrera MY10-16B
16 | Rascador NBR 2 MYB10-15AR0597
17 | Junta del émbolo NBR 2
18 | Junta estang. del tubo NBR 2
19 | Junta torica NBR 4
Z;SNC 2-637

TELF. 938052434 FAX. 938052544

inffo@abina.com



Serie MY1B
Construccién/g-l 6 a 61 00

Modelo estandar

Lista de componentes

Lista de componentes

Ne Designacion Material Nota Ne. Designacion Material Nota
1 Tubo del cilindro |Aleacién de aluminio Anodizado duro 20 | Anillo de retencion tipo E Acero especial laminado en frio
2 Culata posterior R | Aleacion de aluminio Anodizado duro 21 | Tornillo cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niquelado
2A | Culata posterior WR |Aleacion de aluminio Anodizado duro 22 | Perno cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niquelado
3 Culata posterior L |Aleacion de aluminio Anodizado duro 23 | Tornillo cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro/niquelado
3A | Culata posterior WL |Aleacion de aluminio Anodizado duro 24 | Protectores paralelos Acero al carbono (016 a 040)
4 Patin del émbolo |Aleacion de aluminio Anodizado duro 25 | Tap6n conico cabeza hueca hexag. Acero al carbono Niquelado
5 Embolo Aleacion de aluminio Cromado 26 |Iman Iman
. Resina especial 27 | Rascadora lateral Resina especial (Excepto 016)
6 Cublerta del carro Acero al carbono | Niquelado (280 y 2100) 28 | Tapa superior Acero inoxidable
7 Anillo guia Resina especial 29 | Tapén cénico cabeza hueca hexag. Acero al carbono Niguelado
8 Anillo amortiguacion| Latén 36 | Placa principal Aleacion de aluminio  |Anodizado duro (963 a 100)
9 Tornillo de regulacion | Acero laminado Niquelado 37 | Placa de refuerzo Resina especial
10 | Tope Acero al carbono | Niquelado (916 a 940) 38 | Rodillo guia B Resina especial (280 'y 2100)
11 | Separador de la banda| Resina especial 39 | Rodillo guia A Acero inoxidable (280 y 8100)
12 | Rodillo guia Resina especial 40 | Eje de rodillo guia B Acero inoxidable (280 'y 2100)
13 | Eje rodillo guia Acero inoxidable 41 | Cubierta lateral Aleacién de aluminio | Anodizado duro (980 y 9100)
Resina especial 42 | Anillo de retencion tipo CR Acero para muelles (280 y 100)
16 Amarre de las bandas — — . "
Aleacion de aluminio | Cromado (@80 y 2100) 43 | Perno cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niquelado (280 y 2100)
17 | Patin de resina Resina especial 44 | Perno cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niguelado (980 y 2100)
18 | Separador Acero inoxidable 45 | Separador B Acero inoxidable (280 y 2100)
19 | Pasador elastico |Acero para herramientas |Cincado cromado negro 46 | Iman de sellado Iman (280 y 2100)
Lista de juntas
Ne Designacion | Material [Cant| MY1B16 MY1B20 MY1B25 MY1B32 MY1B40 MY1B50 MY1B63 MY1B80 MY1B100
14 |Banda de cierre Resina | MY16-16A- MY20-16A- MY?25-16A- MY32-16A- MY40-16A- MY50-16A- MY63-16A- MY80-16A- MY100-16A-
especial Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera
1f\g>ta) Proteccion antipolvo| . _Acero 1 MY16-16B- MY20-16B- MY25-16B- MY32-16B- MY40-16B- MY50-16B- MY63-16B- MY80-16B- MY100-16B-
inoxidable Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera
30 |Rascador NBR 2 |MYB16-15AA7163 | MYB20-15AA7164 | MYB25-15AA5900 | MYB32-15AA5901 | MYB40-15AA5902 | MYB50-15AA7165 | MYB63-15AA7166| MYB80-15AK2470 | MYB100-15AK2471
31 |Juntadelémbolo] NBR | 2
32 | Juntadeamortiguacion| NBR 2
33 |Juntaestanqg.tubo] NBR 2
34 |Junta térica NBR | 2
35 |Junta térica NBR 2

Nota) Se dispone de dos tipos de protecciones antipolvo. Verifique el tipo que ha de ser utilizado, dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del tomillo de cabeza hueca hexagonal 23
(A) Cincado cromado negro—>MYCarrera -16B (B) Niquelado —>MYCICarrera-16BW

ZS\VC
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Su tipo de guia simple
permite el montaje directo
Patinde de las piezas a desplazar.

deslizamiento
Mecanismo de ajuste
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Léase antes del uso de la serie MY1 M

Momento maximo admisible/Carga maxima admisible

Momento maximo admisible

Diametro Momento max. admisible (N-m) | Carga maxima admisible (kg)
Modelo (mm) M M- Ms m1 mz ms
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 24 38 15 4.5
MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

Los valores indicados en la tabla son los valores maximos admisibles para el momento y la carga. Véase cada grafico referente al
momento méaximo admisible y la carga méxima admisible en el caso de una velocidad del émbolo en particular.

Carga (kg)

Ld

Momento (N-m) ms
Fi < — Mi=F1 xLi F2 < — M2=Fox L. F3< s Ms=Fsx Ls
I - 3

T 1 -

<Calculo del factor de carga de la guia>

1. La carga maxima admisible (1), el momento estatico (2), y el momento dindamico deben ser verificados
(en el momento del impacto con tope) (3) en los calculos de seleccion.

* Para evaluar, utilice Va (velocidad media) para (1) y (2) y U (velocidad de impacto 'V = 1.4Va) para (3).

Calcule m max. para (1) a partir del grafico de carga méaxima admisible (m1, mz, ms) and Mméx para (2) y (3) del grafico
del momento maximo admisible (M1, Mz, Ma).

L[]

Suma factores S = __Pesodelacargam Momento esttico [M] "2

Momento dinamico [Mg] "22) <1
carga de [a guia

Carga méxima admisible [m méx] Momento estatico admisible [Mmax] Momento dindmico admisible [MEméx]_

Nota 1) Momento causado por una carga, etc., con el cilindro en estado de reposo.

Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente en el final de la carrera (en el momento del impacto con el
tope).

Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza de trabajo, se pueden producir multiples momentos. En estos casos, la suma
de los factores de carga debe incluir todos ellos.

2. Férmulas de referencia [Momento dinamico durante el impacto]
Utilice las siguientes férmulas para el célculo del momento dindmico cuando tome en cuenta el impacto sobre el tope.
m : Peso de lacarga (kg) 'V : Velocidad de impacto (mm/s)
F :Carga (N) L+ : Distancia al centro de gravedad de la carga (m)
Fe : Carga equivalente al impacto (impacto con tope) MEe: Momento dindmico (N-m)
‘Va : Velocidad media (mm/s ) g : Aceleracion gravitacional (9.8m/s?)
M : Momento estatico (N-m) v
Nota 4) —
V = 1.4Va(mm/s) FE=——Vagm 1 Fe
100 I

1 Nota 5) MEe

S ME = 3 Fe-L1=0.05VDam L1 (N-m) ;

Nota 4) %‘:) "Va es un coeficiente sin dimensiones para el calculo de la fuerza de impactty

9

Nota 5) Coeficiente medio de carga (= 3):
Este coeficiente esteblece la media del momento maximo de carga /
en el momento del impacto del tope segun los célculos de la vida de servicio.

3. Véanse en las pags. 2-652 y 2-653 los procedimientos de seleccién detallados.

2-640
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Seleccione el momento dentro del rango de
limites indicados en los graficos. Tenga en
cuenta que el valor maximo de momento
admisible se puede exceder en ocasiones
incluso trabajando dentro de los limites de la
gréfica.Por lo tanto, verifique el momento
admisible, para lascondiciones de trabajo
adecuadas.

Carga maxima admisible

Seleccione la carga dentro del rango de limites
indicados en los graficos. Tenga en cuenta
que el valor maximo de carga admisible se
puede exceder en ocasiones incluso
trabajando dentro de los limites de la
gréfica.Por lo tanto, verifique la carga
admisible, para lascondiciones de trabajo
adecuadas.

inffo@abina.com



Cilindro sin vastago
Modelo con guia de patin deslizante

Serie MYTM
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Serie MY1I_I/I’
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccién de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1]Condiciones de trabajo

pmmm——- Posicion de montaje ----- s
Cilindro ...............cceeeen. MY1M40-500 1. Montaje horizontal 2. Mont. en la pared :
Velocidad media de trabajo Va .... 200mm/s Wa: Pieza de trabajo (500g)
Posicion de montaje ......... Montaje horizontal

We: MHL2-16D1 (795g)

Woa: Placa de conexién t = 10 (880g)

£

3. Montajeeneltecho 4 Montaje X
vertical

MY 1M40-500

—=-

L
Z/

Wh: MGGLB25-200 (4.35kg)

&

Véase en las paginas anteriores los ejemplos del
célculo de cada posicion.

Masa de la pieza y centro de gravedad
[] Ref. ¥ Centro de gravedad

vy P pieza de oa Eje X Eje Y Eje Z

’ ‘ [ l [ X ‘ ‘ trabajo Xn Yn Zn

;5 [ | Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
210 42 Wb 4.35kg 150mm Oomm 42.5mm

111 150,
M [rE_[:Ll We 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
[ Vit e :@ Wa | 05kg 150mm | 210mm | 42.5mm
[Te] 4
o [ [] n=a,b,cd

[3]Calculo del centro del conjunto de gravedad

m1=Xmn
= 0.88 + 4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg
1
X = oy X Z (mn x Xn)
= 6505 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
>
Y =——-XxZ(mnxyn)
= 6535 ;25 (0.88x0+4.35x0+0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
>
Z =~ XZ(Mnxzn)
= 6505 5125 (0.88 x5 +4.35x42.5 + 0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

m1: Masa
m1 max (desde 1 del grafico MYTM/M1) =84 (KQ) +v-vvueemeniiniiaiiiie e
Factor de carga 01 = mi/m1 max = 6.525/84 = 0.08

M:: Momento
M1 max (desde 2 del grafico MYTM/M1) =59 (N'M) ..oinniinin et e e eanae
Mi=mixgxX=6.525x9.8x138.5x 10 =28.86 (N-m)
Factor de carga 0.2 = M+/M1 max = 8.86/59 = 0.15

O
:

2-642
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Cilindro sin vastago =
Modelo con guia de patin deslizante Ser’e MY1 M

M2: Momento
M2 max (desde 3 de grafico MYTM/Mz) = 24 (N-IM) ..enieiniii e
Ms=mixgx Y = 6.525 x 9.8 x 29.6 x 1023=1.89 (N-m)
Factor de carga o = M2/M2 max = 1.89/24 = 0.08

[5]Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Carga equivalente FE durante el impacto

__14 - 14 -
FE= 700 Xxvaxgxm= 100 x 200 x 9.8 x 6.525 = 179.1 (N)

M1E: Momento
M+E max (desde 4 del grafico MY1M/M1 donde 1.4va = 280mm/s) = 42.1 (N-m)
MiE = ;—x FEXZ = ;—x 1791 x 37.4 x 10® = 2.23 (N-m)
Factor de carga 0« = Mie/M1E max = 2.23/42.1 = 0.05

M3E: Momento
MsE max (desde 5 del grafico MY1M/Ms donde 1.4va = 280mm/s) = 5.7 (N-m)
MsE = ;—x FEXY = ;— x 179.1 x 29.6 x 10 = 1.77 (N-m)
Factor de carga Os = Mse/Mse max = 1.77/5.7 = 0.31

[6 ]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Too=o0o1+ 02+ o3+ o4+ os=0.67<1

El célculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.

Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia 2o de la férmula anterior es superior a 1, consi-
dere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o modificar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
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a ANIAN t— s 5 T =S = 05 T [
s 5 R e 4 h N memsz N \\ \ 9% 1 N
N 1 N | N MY1M25 : 1 NN
4 G 3 03 NN N mvames
s N Mvm0 1 A\ ‘ 1 N - T N
2 3 MYIM25 1 MY1M20
. Nuviws ' N ‘ Y myitmzo 02 ;
1 \\ il 05 1 e
1 : 1 04 MYIM16 01 0
1 . SR 03 -
: H :
2
100 200 300400500 1000 1500 05100 200 300400500 1000 1500 02 0200 300400500 1000 1500 005100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
ZS\VC 2-643

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com




Cilindro sin vastago

serie MY 1M

Modelo con guia de patin deslizante/
216, 20, 325, 332, 40, 350, 063

Forma de pedido

Bisswvigaaioil [E|MY1M [25] 300 {Z73

Model lNﬂmero de detectores
odelo con magnéticos
guia c!e patin Carrera N > uns.
Tipo de Rosca ¢ deslizante Véase la tabla S 1 un.
de carreras esténdar. n_ | "'n"uns.
(225 a @63) .
- 7 Diametro en la pag. 2-645.
— | Re(PT) TARD ¢ Modelo de detector magnético
mm :
° - —
E | G(PF) 20 | 20mm Coneana,do [ - [sin detector magnético|
25 | 25mm - Modelo estandar # Véanse en la tabla inferior las
i i i referencias de los detectores.
32 | 3omm G [Tipo de conexionado centralizado ias re:
40 | 40mm ¢ Unidad de ajuste de carrera N°'2)
50 | 50mm - |Ambos extremos
63 | 63mm S  |Unextremo
Unidad de ajuste de carrera e Nota) "S" es aplicable a las unidades de ajuste de carrera A, L y H.

- Sin unidad de ajuste Detectores magnéticos aplicables/

A - . ?o‘n perno de a]ustel . Para a1 6, 220

L |Con amortiguador hidraulico de cargas reducidas + perno de ajuste — Tong do e [

i idréuli i » 8 Voltaj Modelos detectores mag.| Long. de cable (m)*

H Con amortiguador hidraulico de gargas elevadas +. perno de ajuste o |Funcion| Entiade | & |Cableadd oltaje E———— os 1313 G
AL Cada uno con una unidad A y una unidad L £ lespecial| eléctica | ;S (salida)| pc | Ac - = (_') Ll@ aplicable
AH Cada uno con una unidad A y una unidad H = = 7lo07 Perpendicular |En linea -

LH Cada uno con una unidad L y una unidad H 2 No 12V [omenog A9OV | A90 o o — "g‘f' © Relé
e Salida 1 2 hilos |24V PLC’
S| — |dweca | 12V 100V | A93V | A93 o (& — | —
Amortiguador hidraulico para las unidades L y H 8 acale | Si o Circuito
Didmetro 2 NP (equiv)| — 5v| — | A9V A96 o | — —
o mm)[ 16 20 25 32 40 50 63 s ?Nh’:l,lﬁs; MONV | MON o |o|—
L unlldad RB0806 RB1007 RB1412 RB2015 }_9, _ ?Pf;\l}g? M9PV | MoOP ° ®o|—
H unidad — [RB1007 RB1412 RB2015 RB2725 K] s -
Nota) No se dispone de MY1M16 con unidad H. ‘3 di?ggti Si 2 h|_|os v l12v| — M9BV MoB e ® - __ |Rel¢,
s ocain| 22 | | GRS MONWV| MoNw| e |e |O PLC
Opciones D (dagndsti 3 hilos
£ (\nd\cador) (PNP) M9PWV| MOPW| @ | ® |O
. . ]
Unidad de ajuste de carrera 2ot 2 hilos P o | o | O
Didmetro - "
+ Simbolos long. cable: .- (Ej) M9NW
Ref. unidad e = 25 32 L MONWL
. nZ MONWZ
Unidad A | MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A ## Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
Umda.t,’ H — = = - g Voltaje Modelos detectores mag,|Longitud de cable (m)’]
Diametro o [Funcion | Entrada | 5 | Salida Entrada eléctrica 05 | 3|5 Carga
) 40 50 63 £ lespecial | eléctica 5 |(cable ) : - i aplicable
Ref. unidad = o DC AC  lpependiular [En linea| (Ni) | (L) | (2) p
Unidad A | MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-AG3A k] 3 hilos Circuito
- & |ewivaren)| — | V| — — |Z76 o —|ca | —
Unidad L | MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-A63L 8 Si
Unidad H | MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H S| — | S , f2vi1oov| — 778 ® | o & — Rel,
g diecta |—— 2 hilos | 24V 5V 1100V — Circuio] PLC
Referencias de los soportes laterales 2 aceble | No 12V |o menos Z80 o | o — '
Diametro 3 hilos
)| 16 20 25 32 g (NPN) 5V Y6OA |YSOA | ® | ® | O [ciaito

Tipo S| — 3 hilos 12v yipv (v7P | o | e of ©
Soporte lateral Al MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A 2 (PNP) -

Soporte ateral B] MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S328 B s | g |28 ] [12Y Y69B |YSOB | e | ® | O] — IRk
] i ——24V— — !
Diametro W || geaoin | Ciecta 3 hilos PLC

A ) 40 50 63 = Indcacion | F0% (NPN) oy Y7NWV|Y7NW| @ | ® | O |5t

Tipo g | Shilos | [12v Y7Pwv |Y7Pw| o | @ | o ©
Soporte lateral A MY-S40A MY-S63A 3 2’?&73;2') (PNP) L
Soporte lateral B MY-S40B MY-S63B e 2 hilos Y7BWV |Y7BW| e ®e| O| —

Véase en la pag. 2-652 la informacién detallada sobre las dimensiones, etc. * Simbolos long. cable: .- () Y59A
L Y59AL
Q ..z Y59AZ
x# Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
r
2-644 < SNC
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Modelo con guia de patin deslizante

Cilindro sin vastago

Serie MYTM

Caracteristicas técnicas

Didmetro_(mm) 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
A T8 -. | Fluido Aire comprimido
'%‘? * | Funcionamiento Doble efecto
i ~ Rango de presion de trabajo 0.15a 0.8MPa
A / Presion de prueba 1.2MPa
Temperatura ambiente y de fluido 5a60C
Amortiguacion Amortiguacion neumatica
Lubricacién No necesaria
Tolerancia de carrera 110(%01 c:on;%r;%s%: 2700 o menos*};8, 2701 to 5000 8
, Conex. frontales/laterales M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8
Simbolo Conex| Conex. inferiores
@ "|(s6lo tipo de conex. centralizado) 24 25 26 28 210 211
Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera
Diametro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo de la unidad A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Con Con Con Con | Con Con Con Con | Con Con Con Con Con
Configuracion y Con oaos Con e iy | & 1%57 | o i 2%155 con 1 o | o s o 23185 2?55
amortiguador hidraulico pemo | “y" | pemo |y | pemo iy +oo| pemo )y + | Pemo |y +0 | Pemo by +o| pemo by +
i 110 it v e il P o Pt i o P i o o s v ol P b e
Rango adecuado de ajuste de carrera (mm) | 0 a —5.6 0a-6 0a-11.5 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
Rango de ajuste de carrera |  En caso de que se exceda el rango de ajuste adecuado: utilice como referencia de las ejecuciones especiales "-X416" y "-X417" (véanse més detalles en la pag. 2-721).

Caracteristicas técnicas del amortiguador hidraulico

Velocidad del émbolo

Modelo RB RB RB RB RB Didmetro (mm) 16 a 63
0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725 Sin unidad de ajuste de carrera 100 to 1000mm/s
Absorcion max. de energia (J)| 2.9 5.9 19.6 58.8 147 Unidad Unidad A 100 to 1000mm/s Nota 1)
- ajuste de - -

Absorcion de carrera (mm) 6 7 12 15 25 cgrrera Unidad L y unidad H 100 to 1500mm/s Nota 2)
Velocidad max. de impacto (mmis) 1500 Nota 1) Tenga en cuenta que cuando el rango de ajuste de carrera aumenta debido a

L e . la manipulacién del perno de ajuste, la capacidad de amortiguacién neumatica
Frecuencia méx. de raiejo ciclosmi) 80 70 45 25 10 se reduce. Igualmente, cuando se exceden los rangos de carrera para
Muelle Extendido 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83 amortiguacion neumatica indicados en la pag. 2-698, la velocidad del émbolo

deb de 1 2 do.
fuerza (N)|comprimido | 422 | 6.86 | 1598 | 2050 | 20.01 ebe ser de 100 a 200mm por segundo . ,
- Nota 2) En el caso del conexionado centralizado, la velocidad del émbolo es de 100 a
Rango de temperatura de trabajo (C) de 5a60 1000mm por segundo.
Nota 3) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion.
P L, Véase la pag. 2-646.

Esfuerzo tedrico Unidag: N Carreras estandar

Area Presién de trabajo (MPa i o
Digm. |émbolo o ( ) Diametro G e Carrera max. disponible
(mm) |(mmy| 0.20.3|0.4|05|0.6|0.7 |08 (mm) (mm)
16 200( 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 314| 62| 94| 125| 157 | 188| 219 | 251 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
1800, 2000 5000
25 | 490| 98| 147| 196| 245| 294| 343 | 392 50, 63 :
32 804 | 161 | 241| 322| 402 | 483| 563 | 643 = Se pueden fabricar carreras con incrementos de 1Tmm hasta la carrera méxima. Sin embargo, cuando se exceda de la
carrera de 2000mm especifique "-XB11" al final de la referencia del modelo. Véanse las ejecuciones especiales de la
40 |[1256| 251| 377| 502| 628| 754| 879 |1005 pag. 2-773.
50 |1962| 392| 588| 784| 981 (1177 (1373|1569 Pesos Unidad: kg
63 |3115| 623| 934 1246|1557 | 1869|2180 | 2492 Peso del soporte lateral | Peso de la unidad de ajuste de carrera
1N = Aprox. 0.102kgf, 1MPa = Aprox.10.2kgf/cm? Didmetro | Peso dEe_so I (por juego) (por unidad)
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presion (MPa ) x Area del (mm) el EHEE
A 2!
émbolo (mm) por S0mm Tipos Ay B Unidad A | UnidadL | Unidad H
de carrera
. . . 16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 —_
Ejecuciones especiales
20 1.1 0.16 0.02 0.04 0.05 0.08
Véase la pag. 2-721 referente a las 25 1.64 0.24 0.02 0.07 0.11 0.18
ejecuciones especiales de la serie MY1M. 32 3.27 0.38 0.04 0.14 0.23 0.39
40 5.88 0.56 0.08 0.25 0.34 0.48
50 10.06 0.77 0.08 0.36 0.51 0.81
63 16.57 1.1 0.17 0.68 0.83 1.08
Método de célculo  Ejemplo: MY1M25-300A
Peso baSiCO ........ccvuviiiiiiiiiiiiiiee 1.64kg Carreradel cilindro ...........ccoocoeieiiiiiennnnn. 300mm
Peso adicional ....Carrera 0.24/50mm 1.64 + 0.24 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = Aprox. 3.22kg
Pesodelaunidad A ...............ooceeinll 0.07kg
ZSNC 2-645
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Serie MY1M

Capacidad de amortiguacion

Seleccion de la amortiguacion

Capacidad de absorcion de la amortiguacion neumatica y unidades de ajuste de carrera

<Amortiguacion neumatica>

La amortiguacion neumdtica es una caracteristica estandar
de los cilindros sin vastago.

Se instala un mecanismo de amortiguacion neumatica para
evitar impactos excesivos del émbolo en los finales de carrera
durante el funcionamiento a alta velocidad. La amortiguacion
neumatica no tiene como funcidn la reduccién de la velocidad
del émbolo cerca del final de la carrera.

Los rangos de carga y velocidad que puede absorber la
amortiguacion neumética estan dentro de los limites marca-
das por la linea de la amortiguacién neumética indicada en
los graficos.

<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>
Utilice esta unidad durante el funcionamiento con cargas o
velocidades que excedan los limites de la amortiguacion
neumética o cuando se requiere amortiguacién en los casos
en que la carrera del cilindro quede fuera del rango efectivo
de carrera de la amortiguacién neumética, a fin de efectuar
ajustes de carrera.

Unidad L

Utilice esta unidad en los casos en que la carrera del cilindro
esté fuera del rango efectivo de la amortiguacion neuméatica
aunque la carga y la velocidad estén dentro de los limites de
la amortiguacién neumética, o cuando el cilindro funcione con
un rango de carga y velocidad por encima del limite de la
amortiguacion neumética y por debajo del limite de la unidad L.
Unidad H

Utilice esta unidad cuando el cilindro funcione con un rango de
carga y velocidad por encima del limite de la unidad L y por deba-
jo del limite de la unidad H.

/A Precaucién

1. Véase el diagrama inferior cuando se utili-
ce el perno de ajsute para realizar ajustes
de carrera.

Cuando la carrera efectiva del amortiguador
hidraulico se reduce como resultado del ajuste
de carrera, la capacidad de absorcién se redu-
ce drasticamente. Asegure el perno de ajuste
en la posicién donde sobresalga aproximada-
mente 0.5mm del amortiguador hidraulico.

Perno de ajuste

1D

0.5

7T
(1

[
==

Amortiguador

hidraulico T

2. No utilice amortiguadores hidraulicos y amorti-
guacion neumatica al mismo tiempo.

Carrera de amortiguacion neumatica unidad: mm

Diametro (mm) Carrera de la amortiguacion
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

2-646
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MY1MA1 6 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1 M32 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
! ! ! ! mREE
2000 : : : 2000 : : ”n/‘;yat‘, /J
£ 1500 £ 1500
€ RN U | e i " U [
€ 1000 IS T | € 1000 : . \‘\”’%T
S A T : 2 : Ao
g ~ %, : g : g.ney,
g 500 : N g 500 ; S
= 400 ‘ y o 400 | N
S 300 1 | N S 300 1 |
k] 1 1 kel 1 1
S 200 ‘ ‘ 3 : !
g : ‘ 5 200| X i
o | | k<] ] |
2 i i 2 i i
100 ! I 100 I !
0.5 2 345 T 10 20 30 2 3 45 10 20 30 40 50 100
+ T
m3max. m2max.  mimax. m3 max. m2max.  mimax.
Peso de la carga kg Peso de la carga kg

MY1 M20 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1 M40 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
i | i i i i
2000 1 1 1 2000 1 1 ‘ ‘ ;
] ! I 1 (2] 1 1 U/]/' ! 1
£ 1500 € 1500 %0 41
E 1000 N~ [ £ | RN
g ~ : : g 1000 e LT
3] N T 0/ {
g T : \U.___ g : \&lla”,;"\
£ 500 : £ Vdagy, | E 500 : : S
400 ; ; = A © 400 ;
g [ © | |
- 300 ‘ ‘ <¥T L o 300
g ! ! 4’70”/ ‘ % } }
S 200 : ‘ 4/;@,,,;‘- g 200 ‘ ‘
2 | : || | :
~ 100 1 1 | ~ 100 ‘ ‘
1 2 345 10 20 30 400 5 2 3 45 10 20 T 50 T
ma3 max. m2max. mimax. m3 max. m2max. m1max.
Peso de la carga kg Peso de la carga kg
MY1 M25 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1 M50 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
i i i i i ‘ i
2000 1 1 1 2000 1 1 ‘0‘.—
o | ' Uns, | o | I “0/0"’0, i
E1500 g ‘\17/0'\‘0/7” e 1500 ‘ g N (4
£ 1000 ; S g € 1000 Ay TNy
o S S0y s 1 1 -
g 500 ; 0, £ 500 i i N
‘s 400 ; : g 400 | |
©
3 300 } } ° 300 ! }
2 200 : : g 200 ‘ ‘
% | | % | i
g 100 ; ; > 100 ; ;
1 2 345 10 T 20 30405 2 345 10 20 304050 100
m3 max. m2 max. mimax. m3 max. m2max. mi max.
Peso de la carga kg Peso de la carga kg
MY1 M63 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
! I
2000 ; -y
21500 ‘ ‘ ‘0‘1%0'/]-1-
| |
g ‘ 4\\\//‘37
- 1000 : \l"oq*‘&?”l::
3 : e
£ 500 i 1 <
o 400 : ;
g 300 I I
3 ] A
5 200 i i
Ke] | i
2 i |
100 L L
2 345 10 20 30 50 4 100
m3max.— mz2max. = m1 max.
Peso de la carga kg
&
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Cilindro sin vastago
Modelo con guia de patin deslizante

Serie MY1M

Unidad de ajuste de carrera: apriete

del tornillo de fijacion Unidad: N-m
Diametro (mm) Unidad Par de apriete
16 A 0.6
L
A
20 L 1.5
H
A
3.0
25 L
H 5.0
A
5.0
32 L
H 12
A
40 L 12
H
A
50 L 12
H
A
63 L 24
H

Unidad de ajuste de carrera: apriete del tornillo

de fijacion de la placa de cierre  unidad: Nm
Diametro (mm) Unidad Par de apriete

L 1.2

25
H 3.3

32 L 3.3
H 10

40 L 3.3
H 10

Calculo de la energia a absorher por la unidad de ajuste
de carrera con amortiguador hidraulico  unidad N-m

Horizontal Vertical Vertical
orizomal  |(hacia abajo) | (hacia arriba)
Tipo de
impacto
Energia cinética Lm-DZ
Eq 2
Energ;’g motriz F.s Fs+mgs|Fs—mgs
2
Energia absorbida Ei+E2
E
Simbolos

"V: Velocidad de impacto (m/s)

m: Masa del mévil (kg)

F: Fuerza del cilindro (N)

g: Aceleracion gravitacional (9.8m/s?)
S: Carrera del amortiguador (m)

Nota) La velocidad del mévil se mide en el momento
del impacto con el amortiguador hidraulico.

TELF. 938052434 FAX. 938052544

APrecauciones especificas
del producto

/A Precaucion

Tome medidas de precaucion para que sus

manos no queden atrapadas en la unidad

 Cuando se utiliza un producto que dispone de unidad de ajuste
de carrera, el espacio entre la mesa deslizante (carro) y la uni-
dad de ajuste de carrera se reduce, lo cual constituye un riesgo
en caso de que las manos quedaran atrapadas en la unidad.
Por este motivo, instale una cubierta de proteccién para evitar
que el personal esté en contacto directo con la unidad.

Contratuerca del perno
de fijacién

Tornillo de fijacién
de la unidad

placa de cierre

Amortiguador
3 hidraulico
<Fijacion de la unidad>

Se puede fijar la unidad apretando uniformemente los

cuatro tornillos de fijacion.

/A Precaucién

No trabaje con la unidad de ajuste de carrera fijada
en una posicion intermedia.

Si se fija la unidad de ajuste de carrera en una posicién
intermedia, se pueden producir deslizamientos depen-
diendo de la cantidad de energia liberada durante el im-
pacto. En este caso, se recomienda el uso de fijaciones
de montaje incluidas en las ejecuciones especiales — X
416y — X 417.

Para otras medidas, consulte con SMC (véase "Unidad
de ajuste de carrera: apriete del tornillo de fijacion").

<Ajuste de carrera con perno de ajuste>

Afloje la contratuerca del tornillo de ajuste y ajuste la
carrera desde el lado de la placa de cierre mediante el
uso de una llave hexagonal. Apriete nuevamente la
contratuerca.

<Ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>
Afloje los dos tornillos de fijacion de la placa de cierre,
gire el amortiguador hidraulico y ajuste la carrera. Des-
pués, apriete uniformemente los torillos de fijacion de
la placa de cierre a fin de fijar el amortiguador hidrauli-
co.

Tenga la precaucién de no apretar excesivamente los
tornillos de fijacion (excepto unidad L ¢10 y @ 20) (véa-
se "Unidad de ajuste de carrera: apriete del perno de fi-
jacion de la placa de cierre").

Nota)

Se puede producir una ligera flexién en la placa de cie-
rre debido al apriete de los pernos de fijacién de la pla-
ca de cierre. Sin embargo, el amortiguador hidrdulico y
la funcién de cierre no se ven alterados por este motivo.

N
5

Tornillo de fijacién de la

inffo@abina.com
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Serie MY1M

Modelo estandar @ 1 6 a 663

MY1M |Diametro —Carrera

Para MY1M50, 63

-

2-P 1
—_— -
! $ ¢ OF 4 4+ - % \
“y i I
- A | T @@_ Nz i uw
ob 4 P okgl =
I > =
Y d ®© Ty 17y v
2P / &
(tapdn cdnico con alojamiento hexagonal) A Tornillo de GB
‘ MW B - regulacion -
— N -
L Z + Carrera i
- (b L -
4-9B profundidad de avellanado C
r—TPA | 4-MM prof. M 41D lado inferior del rifcio pasante J prof. K
A
@ | g i g o !
s +
¢ A4 _# - '_E - - - _#_ 'H" g ; E
Y
e T 'y
PG . Q + Carrera
LAy
Para MY1M16, 20 u2 U3
RS © <+ L Y
— — . 1
L [ - | ) [ _IV T——x Y
/ 7 7L I/ | | ©
li 1r juo J e | (e |
Suiecic ctica del / ) / Dibujo detalle
u(]jecmn magné |f:§ e Tornillo 'c!e seccién U
etector magnético regulacion
Modelo A B (& G GB H HG J K L LD LH | (LL) | LW M MM Mw N
MY1M16 80 6 3.5 8.5 | 16.2 40 | 135 M5 10 80 3.6 | 22.5 40 54 6 M4 — 20
MY1M20 100 7.5 45 | 105 | 20 46 | 17 M6 12 100 4.8 | 23 50 58 7.5 M5 — 25
MY1M25 110 9 55 | 16 245 54 | 22 M6 9.5 | 102 56 | 27 59 70 | 10 M5 66 30
MY1M32 140 | 11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 74 88 | 13 M6 80 37
MY1M40 170 | 14 8.5 | 23 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 89 | 104 | 13 M6 96 45
MY1M50 200 | 17 105 | 25 375 | 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 100 | 128 | 15 M8 — 47
MY1M63 230 | 19 125 | 27.5 | 39.5 | 130 | 59 M16 32 230 | 135 | 325 | 115 | 152 | 16 M10 — 50
Dimensiones detalle seccion U
Modelo NC | NE | NG | NH | NW P PA|PB|PG|Q QW | W |[W1 |LK | Z Modelo Ul | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M16 [13.5| 28 |13.5]| 27.7| 56| M5 40| 40| 35(153| 48| 68| — | — [ 160 MY1M16 | 55 | 3 2 34 |58 | 5
MY1M20 (17 34 |17 | 337 60| M5 50| 4045|191 | 45| 72| — | — | 200 MY1M20 | 55 | 3 2 34 |58 | 55
MY1M25 |21 41.829 | 40.5| 60 1/8 60| 50| 7 |206| 46| 84| — | — | 220 MY1M25 | 55 | 3 2 34 [58 |5
MY1M32 |26 | 52.3|34 50 | 74| 1/8 80| 60| 8 [264| 60102 | — | — [280 MY1M32 | 55 | 3 2 34 |58 |7
MY1M40 (32 | 65.3|425| 635 94| 1/4 |100| 80| 9 |[322] 72118 | — | — [340 MY1M40 | 65 [ 38 | 2 45 |73 | 8
MY1M50 (43.5| 84.5/54 | 83.5/118| 3/8 [120| 90 (|10 |380 | 90 |144 [128 | 2 400 MY1M50 | 65 [ 3.8 | 2 45 |73 | 8
MY1M63 |56 (104 |68 [105 |142| 3/8 [140|110 |12 |436 110|168 |152 | 5.5 | 460 MY1M63 | 85 | 5 25155 |84 |8
P: conexion del cilindro * El tapén de MY1M16/20-P es un tapén con alojamiento hexagonal.
2-648 ZS\VC
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Cilindro sin vastago =
Modelo con guia de patin deslizante Sel‘le MY1M

Unidad de ajuste de carrera / .
Con perno de ajuste o @
P ="
MY1M | Diametro — Carrera| A o = L =
BT E=Se e
—— ="
e?e / i
/ / E /
" LEA /
, / Para MY1M50, 63
B ‘:;7 +
= s
i il + [ [
— [l h
Modelo E EA EB EC EY FC h T w LI
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 14 3.6 | 5.4 (max. 11) 58
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 14 3.6 5 (méx. 11) 58
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 13 3.5 [5(méx.16.5) 70
MY1M32 29 14 50 8.5 67 17 4.5 8 (méx. 20) 88
MY1M40 35 17 57 10 83 17 4.5 9 (méx. 25) 104
MY1M50 40 20 66 14 106 26 55 13 (méx.33) | 128
MY1M63 52 26 77 14 129 31 5.5 13 (méx.38)| 152
Amortiguador hidraulico para cargas bajas + perno de ajuste Amoiuador v
MY1M | Didmetro — Carrera | L

EY

@E ':M._ 8

m\|\
o
®

EA

I
gif

-

EB
w
>l

F

— / ——— +
F
Para MY1M16, 20 ? /== L]
Para MY1 M50, 63 Unidad ajuste carrera / (carrera del amortiguador) T S
Modelo E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T W [Modelo amortiguador hidraulico
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5.4 (méx. 11) 58 RB0806
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5 (max. 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 35 46.7 7 5 (méx. 16.5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 88 RB1412
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 4.5 67.3 12 9 (max.25) | 104 RB1412
MY1M50 40 20 66 14 106 6 — 26 — — 5.5 73.2 15 13 (méx.33)| 128 RB2015
MY1M63 52 26 77 14 129 6 — 31 — — 5.5 73.2 15 13 (méx.38)| 152 RB2015
Amortiguador hidraulico para cargas altas + perno de ajuste E‘I’B"
Lz — Pieza d Amortiguador hidraulico
MY1M | Didmetro — Carrera| H h FC erade
]
h - I ol >
a - 2l BT
,/ [
L lsall € L
1 F h
S E _F
i [ Para MY1M16, 20
f u i L|EA
- 1 1
4 + Dado que la dimensién de EY de la unidad _ﬁ Ji
/ % tipo H es mayor que la altura mas alta de la & Tlg 4 —
/ mesa (dimensién H), cuando se monte una ] o
F pieza de trabajo que exceda la longitud total ;’ — W =
(dimension L) de la mesa deslizante, deje un o 1©® .
espacio del tamafo de la dimensién "a" o T
superior en el lado de la pieza de trabajo.
Para MY1 M50, 63 (carrera del amortiguador) T S
Modelo E EA EB EC EY F FB T T W |Modelo amortiguador hidréulico| ~ a
MY1M20 20 10 32 7.7 50 5 — 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5
MY1M25 24 12 38 9 57.5 6 52 12 |5(max. 16.5)] 70 RB1412 4.5
MY1M32 29 14 50 11.5 73 8 67 15 8 (méx. 20) 88 RB2015 6
MY1M40 35 17 57 12 87 8 78 15 9 (méax.25) | 104 RB2015 4
MY1M50 40 20 66 185 | 115 8 — 25 13 (méx.33)| 128 RB2725 9
MY1M63 52 26 77 19 138.5 8 — 25 13 (méx. 38)| 152 RB2725 9.5
ZS\VC 2-649
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Serie MY1M
Tipo de conexionado centralizado d 1 6, on

Las dimensiones distintas del conexionado centralizado y de la unidad de ajuste de
carrera son idénticas a las del modelo estandar.
Véanse en la pags. 2-648 y 2-649 los detalles relativos a las dimensiones, etc.

MY1M |Diametro| G—Carrera |

& |
/ 8.5
Tornillo de ol Gl
regulacion
Para MY1M16
[ : [
bo j /—_ | bo
X — _ X
! — e —— !
& / ¢
i / A
= 2-2Z =
= (tapdn con alojamiento hexagonal) =
w. | | 2-ZZ AL
T (tapdn con alojamiento hexagonal) N
2-P
(tapdn con alojamiento hexagonal)
2-P
[« -¢- o -¢- o
7}
6 W @ ki ° & 8
ot - @ 7 g o P S e
- [
o« %’ ;i i Zt '@' Cy
/ A
TT| |UU g G| Tornillo de NI a T
DR o regulacion GB e
o.p Sujecion del . l—p
- loamienioh I detector magnético 2-P
(tapdn con alojamiento hexagonal) (tapon con alojamiento hexagonal)
Modelo G GB NC P PP QaQ RR SS T uu VA% ww XX 2z
MY1M16G | 13.5 16.2 14 M5 7.5 9 11 25 15 14 10 13 30 M5
MY1M20G | 12.5 20 17 M5 11.5 10 14.5 ) 18 12 125 14 32 M5
P: conexién del cilindro
o
A
oD
Conexionado inferior (Z2)
(junta térica aplicable)
. o . . ... (mecanice el lado de montaje segin
Tamanios de los orificios del conexionado centralizado del lado inferior las dimensiones de la tabla inferior).
Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicable
MY1M16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1M20G 32 8 6.5 4 8.4 1.1
2-650 ZSNC
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ABINA

Cilindro sin vastago
Modelo con guia de patin deslizante

Tipo de conexionado centralizado Q25 a Q63

[

Las dimensiones distintas del conexionado centralizado y de la unidad de ajuste de
carrera son idénticas a las del modelo esténdar.
Véase en las pags. 2-648 y 2-649 mas informacion referente a las dimensiones, efc.

Serie MYTM

J

MY1M [Didmetro |G

/ GA
Tornillo de ol Gl g
regulacién
Para MY1M50, 63
l/ I/
| — | — ‘
I | bo
% g — " %
) =I /=} A
, ﬁ/ % /
2 \ 2-ZZ S
= (tapéncon alojamiento hexagonal) 2-2Z =
(tapdn con alojamiento hexagonal) _ VvV
v L. Bl -
2-P
(tapdn con alojamiento hexagonal)
2-P
<] <+ o 4 \ g
& th S Y th 8
PA ! Y
v
-~ fany |
oy Tr: bl gi_‘ %? Ev
A A '
T /Uy & _lal, » G & | |TT
DGR e Tornillo de HTe
o.p regulacion ‘GB=
; i 2-P
(tapon con alojamiento hexagonal) (tapn con alojamiento hexagonal)
Modelo G GA GB NC P PP QQ RR SS TT uu Vv ww XX y44
MY1M25G | 16 — 24.5 21 1/8 13 16 19 3.5 15.5 16 16 11 38 116
MY1M32G | 19 — 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 1/16
MY1M40G | 23 — 36.5 32 1/4 16.5 26 25.5 10.5 225 | 245 23 20 54 1/8
MY1M50G | 27 25 37.5 43.5 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4
MY1M63G | 295 | 275 | 395 | 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4
P: conexion del cilindro
BB o w
par S Y
"
- .. .Y |
: EEE :‘ x m
——— ” “
B == 5
/ | |
ik d
Conexionado lado inferior (ZZ)
2-0d N (junta térica aplicable)

Orificios del conexionado centralizado del lado inferior

(mecanice el lado de montaje segun
las dimensiones de la tabla inferior).

Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicable
MY1M25G 38 9 4 1.1
MY1M32G 48 11 6 6 1.4 1.1 9
MY1M40G 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2
MY1M50G 74 18 8 10 17.5 1.1 c15
MY1M63G 92 18 9 10 17.5 1.1
ZSMC 2-651
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Serie MY1M

Soporte lateral

Soporte lateral A

e

\ 2-0G
{
\
2-gH | Wiy
C
D
Soporte lateral B
MY-S[OB
! | J 2-J
[ \
| {
[ \
— —
w
[
D
Modelo | Cilindro aplicable | A B (& D E F G H J
MY-S16§ MY1M16 61| 716| 15 26| 49| 3 6.5 | 34 M4
MY-S204 MY1M20 67 | 796| 25 38| 64| 4 8 45 M5
MY-S254 MY1M25 81 | 95 35 50| 8 5 95| 55 M6
MY-S328 MY1M32 100 |118 45 64 |11.7]| 6 |11 6.6 M8
MY1M40 120 |142
. A
MY-S405 MY1M50 122 (164 55 80 [14.8| 85|14 9 M10
MY-S638 MY1M63 172 1202 70 | 100 | 18.3|10.5|17.5 |11.5 M12
Guia para el uso de los soportes laterales
En el caso de montajes con carreras largas, el m kg 200
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo [ 190
de su propio peso y del peso de la carga. En di- ﬂ—lﬁ (2100
chos casos, utilice un soporte lateral en la zona P 7 180 \
intermedia. El espacio (¢) entre soportes no de- ’ 170 \
bera sobrepasar los valores indicados en el ¢ 160
gréfico de la derecha. \
, 150 \
140 \
130
' E as00) | |
. ” m g 120
A\ Precaucion ‘ g \
a 110 \?_
1. Si las superficies de montaje no estan alineadas T 100 \';
adecuadamente, el uso de soportes laterales pue- — 90 )
de originar fallos de funcionamiento. Por lo tanto, |—i . i—| 1500)\ \o:
asegurese de nivelar el tubo del cilindro durante el 7. 80 \ \E
montaje. Del mismo modo, en el caso del funcio- ¢ ¢ 70 %
namiento con carreras largas donde se produzcan 60 (1300) ?4 ‘3 \
vibraciones e impactos, se recomienda el uso de \ % \
soportes laterales, incluso en el caso de que el va- 50 \; \.5 \
lor del espacio entre soportes esté dentro de los Ii- 40 (1100) 2 Z
mites admisibles indicados en el grafico. 30— (1000)-2, A\a‘s \ \
N
2. Las escuadras de soporte no se deberan utilizar 20 |__(900)_%) \ \ \
para realizar montajes, sino solamente como so- 10 (r,m \\ \ \
porte. NN NN
0 1000 2000 3000 4000 5000
Espacio entre soportes ¢ mm
2-652 ZS\VC
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Construccion

Cilindro sin vastago
Modelo con guia de patin deslizante

Serie MY1M

Modelo estandar i

Tipo de conexionado centralizado

MY1M50, 63

RO,

\\

|

8 ©®

/]

/@
o

\

4@

Lista de componentes

Lista de componentes

@9 @

MY1M16, 20

Este diagrama corresponde a los modelos MY1M25 a MY 1M40.

N2 Designacion Material Observaciones Ne Designacion Material Observaciones
1 | Tubo del cilindro | Aleacién de aluminio | Anodizado duro 25 | Patin de resina L Resina especial
2 | Culata posterior R| Aleacion de aluminio | Anodizado duro 26 | Patin de resina S Resina especial
2A | Culata posterior WR| Aleacién de aluminio | Anodizado duro 27 | Separador Acero inoxidable
3 | Culata posterior L| Aleacién de aluminio | Anodizado duro 28 | Muelle de retroceso Acero inoxidable
3A | Culata posterior WL| Aleacién de aluminio | Anodizado duro 29 | Pasador elastico Acero para herramientas Cincado cromado negro
4 Mesa deslizante | Aleacion de aluminio | Anodizado duro 31 | Tornillo con cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niquelado
5 Patin del émbolo | Aleacién de aluminio Cromado 32 | Perno cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niquelado
6 | Embolo Aleacion de aluminio Cromado 33 | Tornillo cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro/niquelado
7 | Cubierta del carro Resina especial 35 | Tapon conico cabeza hueca hexagonal Acero al carbono Niquelado
8 | Anillo guia Resina especial 36 | Iméan Iman
9 | Anillo amortiguacién Laton 37 | Tornillo cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro
10 | Tornillo de regulacion Acero laminado Niquelado 38 | Tornillo cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro
11 | Tope Acero al carbono 40 | Tapén cénico cabeza hueca hexagonal Acero al carbono Niguelado
12 | Separadordelabanda| Resina especial 41 | Soporte de iman Resina especial (216, 20)
13 | Acoplador Material hierro sinterizado 42 | Tornillo cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niquelado
14 | Rodillo guia Resina especial 43 | Anillo de retencion tipo CR Acero para muelles (excepto 925 to g40)
15 | Eje rodillo guia Acero inoxidable 44 | Rascadora lateral Resina especial (250, 963)
18 | Amarre de las bandas Resina especial 45 | Placa principal Aleacién de aluminio Anodizado duro (263)
23 | Brazo de ajuste | Aleacion de aluminio | Anodizado duro 46 | Pasador cilindrico Acero inoxidable (excepto 916, 820)
24 | Patin de resina R Resina especial
Lista de juntas
Ne Designacion | Material Cant MY1M16 MY1M20 MY1M25 MY1M32 MY1M40 MY1M50 MY1M63
16 |Banda de cierre ezgﬂgil 1 |Carrera MY16-16A|Carrera MY20-16A |Carrera MY25-16A|Carrera MY32-16A|Carrera MY40-16A|Carrera MY50-16A|Carrera MY63-16A
1N 7°ta) Proteccion antipolvo|, c’f;(‘?g;‘l’)le 1 |Carrera MY16-16B|Carrera MY20-16B| Carrera MY25 |Carrera MY32-16B|Carrera MY40-16B|Carrera MY50-16B|Carrera MY63-16B
19 |Rascador NBR | 2 |MYM16-15AK0500 |MYM20-15AK0501 | MYM25-15AA5903 | MYM32-15AA5904 | MYM40-15AA5905 | MYM50-15AK0502 | MYM63-15AK0503
20 |Juntadel émbolo| NBR | 2
21 |Juntadeamortig. | NBR | 2
22 |Juntaestanq.tubo| NBR | 2
34 |Junta térica NBR | 2
39 |Junta térica NBR | 4

Nota) Se dispone de dos tipos de protecciones antipolvo. Verifique el tipo que ha de ser utilizado, dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del prisionero con alojamiento hexagonal 3.

(A) Cincado cromado negro—>MY[Carrera-16B (B) Niquelado —>MYO[ICarrera -16BW

TELF. 938052434
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Resistencia a momentos
y disponibilidad de
Rodillo guia ~ Carreras largas

2-655

O
2

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com




Léase antes del uso de la serie MY1C

Momento maximo admisible/Carga maxima admisible

Modelo Diametro Momento max. admisible (N-m) | Carga méxima admisible (kg) Momento maximo admisible
(mm) M M: Ms mi m2 ms ]
16 6.0 3.0 20 18 7 21 S,el_eca_om_a el momento delnltro del rango de
limites indicados en los graficos. Tenga en
20 10 5.0 3.0 25 10 3 cuenta que el valor maximo de momento
25 15 8.5 5.0 35 14 4.2 admisible se puede exceder en ocasiones
MyY1C 32 30 14 10 49 21 6 incluso trabajando dentro de los limites de
la graficas.Por lo tanto verifique el momento
40 60 23 20 68 30 82 admisible para las condiciones de trabajo
50 115 35 35 93 42 11.5 adecuadas.
63 150 50 50 130 60 16

Los valores indicados en la tabla superior son los valores maximos admisibles para el momento y la carga. Véase cada
gréfico referente al momento maximo admisible y a la carga maxima admisible para una velocidad del émbolo en particular.

Carga (kg)

O “te
| |

m:
Momento (N-m) o
Fi = — Mi=Fix L P - — M2=F2xL> Fs — Ms=FsxLs
g 3

T— 11 [T 2 -

<Calculo del factor de carga de la guia>
1. Se deben seleccionar la carga maxima admisible (1), el momento estético (2), y el momento dindmico
(en el momento del impacto con el tope) (3) en los célculos de seleccién.

+ Para evaluar, utilice Va (velocidad media) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto 'V = 1.4Va) para (3).
Calcule m max. para (1) a partir del gréfico de carga méaxima admisible (m1, mz, ms) y Mmax. para (2) y (3) del
momento maximo admisible (M1, Mz, Ma).

Suma factores _ Peso de la carga [m] Momento estatico [M] "2 Momento dindmico [Mg] 022 4 Carga maxima admisible
carga de la guia Carga méxima admisible [m max] - Momento estatico admisible [Mméx] Momento dinamico admisible [Memax] Seleccione la carga dentro del rango de
limites indicados en los graficos. Tenga en
Nota 1) Momento causado por una carga, etc., con el cilindro en estado de reposo. cuenta que el valor maximo de carga
Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente en el final de la carrera (en el momento del impacto con el tope). admisible se puede exceder en ocasiones

Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza de trabajo, se pueden producir mdltiples momentos. En estos casos, la suma de los

e incluso trabajando dentro de los limites de
factores de carga debe incluir todos ellos.

la gréficas.Por lo tanto verifique la carga

2. Férmulas de referencia [Momento dindmico durante el impacto] admisible para las condiciones de trabajo
Utilice las siguientes férmulas para el calculo del momento dindmico cuando tome en cuenta el impacto sobre el tope. adecuadas.
m : Peso de la carga (kg) "V : Velocidad de impacto (mm/s)

F :Carga (N) L+ : Distancia al centro de gravedad de la carga (m)
Fe : Carga equivalente al impacto (durante el impacto con el tope) (N) ~ MEe : Momento dindmico (N-m)
Va: Velocidad media (mm/s ) g :Aceleracion gravitacional (9.8m/s?)
M : Momento estatico (N-m)
1.4 Nota 4) v

V =1.4Va (mm/s) Fe= 700 Va-gm V.

1 Nota 5) _ Fe
~Me=—"Fe-L1=0.05DamLs (N-m) —

3 i} Me
Nota 4) %‘Ua es un coeficiente sin dimensiones para el calculo de la fuerza de impacto. i .=E]:
Nota 5) Coeficiente medio de carga (= —; ): / o

Este coeficiente esteblece la media del momento méaximo de carga

durante el impacto del tope segun los célculos de la vida de servicio.

3. Véanse en las péags. 2-658 y 2-659 los procedimientos de seleccion detallados.

2-656

O
:
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mosals con o oo Serie MY1C

MY1C/M- MY1C/M2 MY1C/M:3
200
50 50
40 N 40 N
100 A 30
N N 30 N
N
\\\ 20 A\, \\ \ \
AR N \\ \\ 20 N [}
50 N
40 AN X \\ N N
30 \\ MY 183, 10 NS MY’?C“ 10 NN Mvicsss
N
LY MY1C50 AW N—Imyicso N TN Nyyiesol
£ 20 N £ ‘ £
z N z . VRN z s
o \ ) LN YMmyicso S
s N mvicao| | 8 4 NS g 4 NN MY1C401
S 10 AN S 3 N N € 3
= N = MY{C32 S
NN 2 NIUIN 2 NN MY1C32-
N MY1C32; NN Nwvics )
5 N \
4 \\ N AN
3 e 1 MY1€20 1 T MY1€25
N | AN ANIAN
2 MY1€20- MYiC16 MY1€20-
\ 0.5 0.5 %
MYAC16
MYICt ‘c 6
1700 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
MY1C/m1 MY1C/m: MY1C/ms
30
200
20
100 100
B N
\ ¥ \\\ 10 \\ \
50 N 50 N
40 N N 40 \\\ N
o 30 N \\\\ N o 30 \ o 5 N
= NN \ MY1C63 < NN 2 N N
S 00 LN S 20 NIAN 5, MNAL QY
5 ‘\\\\\ YMY1C50 8 N NN 8 g N N Mvrces,
L N myicao| | o N \ ©
g NN g ANNEZ NN
3 10 NN MY1C32] 2 10 N N g 2 N A
& NS $ NEX NMY1C50 3 N MY1C40
N Jwies) NN : N NN N
C | N N[ MYic40 N MY1C32
5 N MY1€20 5 NCNNC N ] § |
4 N 4 AN Myica2 N
MY1C16 N[N \ | N MYTczs
3 NMY1C25 ‘
N | N MY?CZO
2 2 Nc—TMY1C20 0.5 N
\ \ 0.4 MY1C16
MY1C16
1 1 0.3
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 02100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
% SNC 2.657
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Serie MY1?,
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccién de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1] Condiciones de trabajo — :
CIlINGFO oovvvvooo MY1H40-500 ;T Posicion de montaje ----,

Velocidad media de trabajo va ... 300mm/s

1
1. Montaje horizontal 2. Mont. en la pared
L . . z
Posicidon de montaje ............... Montaje en el techo

Wa: Placa de conexién t = 10 (880g)

MY1C40-500 :
W(d: Pieza de trabajo (500g) > 4. Montaje Xi r E
vertical A i ; H
|
2 PRy
I H
Wh: MGGLB25-200 (4.35kg) e e e e e e o e )
We: MHL2-16D1 (795g) Véase en las paginas anteriores los ejemplos del
@ Disposici()n de Ia carga célculo de cada posicién.
3 ol [ v B [ Masa de la pieza y centro de gravedad
] [:‘EE’ Ref. " Centro de gravedad
P 1? pieza trabajo| ,ﬁia Eje X Eje Y Eje Z
210 Whn Xn Yn Zn
z Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
Y Wb 4.35kg 150mm Oomm | 42.5mm
’ ‘ 4 I ‘ ‘ Wc 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
| X wd 0.5kg 150mm | 210mm | 42.5mm
65 n=a,b,cd
150
[3] Calculo del centro de gravedad del conjunto
mz = Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg
X =Lx2(mnXXn)
mz2
= 651_25 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
1
Y _WXZ(mnxyn)
= 651T (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
y4 =—1xE(mnx2n)
mz
= 6 5125 (0.88 x5+ 4.35x42.5+0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estéatica

mz: Masa
mz max (desde 1 del grafico MY1C/mz2) = 30 (KQ) «-vvuvuevenininiiiiiiiiieiieeens
Factor de carga 0Ol1 = mz2/mz2 max = 6.525/30 = 0.22

M:: Momento
M1 max (desde 2 del grafico MY1C/M1) = B0 (N-M) ...eenininiinii e
Mi=mz2xgx X =6.525x9.8x138.5x 1072 =8.86 (N-m)
Factor de carga 0z = Mi/M1 méx = 8.86/60 = 0.15

SMC
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Modelo con oo soa  Serie MY 1C

M2: Momento
M2 méx (desde 3 del grafio MY1C/Mz2) = 23.0 (N-M) ..euiuniniiiiie e e
M2=mzxgx X =6.525x9.8x29.6x 102 =1.89 (N-m)
Factor de carga 0z = M2/M2 max = 1.89/23.0 = 0.08

@Célculo del factor de carga para el momento dinamico
Carga equivalente FE durante el impacto

_ 14 _14 _
FE_le)axgxm_—100 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

M-E: Momento

M+E max (desde 4 del grafico MY1C/M1 donde 1.4va = 420mm/s) = 42.9 (N-m)

MiE =;—x FEXZ= ;—x 268.6 x 37.4 x 102 = 3.35 (N-m)

Factor de carga 0+ = M1E/M1E max = 3.35/42.9 = 0.08
MsE: Momento

MsE max (desde 5 del grafico MY1C/Ms donde 1.4va = 420mm/s) = 14.3 (N-m)
MsE = % XxFEXY = % X 268.6 x 29.6 x 102 =2.65 (N-m)

Factor de carga Ols = MsE/MsE max = 2.65/14.3 = 0.19

(6 ]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

200 = Ol1 + Oz + Olz + Ol + Ols = 0.89<1

El célculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.

Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Yo de la férmula anterior es superior a 1, consi-
dere una reduccién de la velocidad, incrementar el diametro o modificar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1C/m:2 MY1C/M- MY1C/M: MY1C/M3
200
50 50
40 \ 40 \
100
100 \‘ 30 @/{ \ 30 \\
N\
.2 Ay 20 NCINCY 20 \-\\\
0 (4) NN NGAN
50 o b= b= =] N \\ F==r== =N N
40 1)) 40 i) N \ h m I h
30 < 30 q NNmvices 10 NEENSG ""'1“:53 10 ~ N—IMYiC63
S \ N[ N N : NN
"N c X myicso| | ¢ N MY1C50 T N WY.C50
g 20 NS z 20 N = N i h !
g NN N 5 N\ £ H [
S N ) n o N N 5 U
° NN Nwvrces 5 N 2 L wyicdo| | = N i
3 NN MY 2 ! MY1C40 g 4 AN o 4 NN MY1C40
'g 10 AN AN S S \\ 5
3 N = = 10 - = 3 N Ymvicsz| | £ 3 1
& P~ A\ WA NEITAN NUTN = \
N NC MY \C > NN AN -
t MY1C32 N N o 2 NCTN MY1C32
> NCNIN Ny 3 s N[ MY1C25 \
4 Nl MY1C32 5 N N N[ N
NN 4 NN N k
8 Nmvices N N
N - 1 MY1C20 1 | MY1C25
N \ 3 i MY1C25 | N ]
2 \wn1020 " AN I s ANIAN I
T T T
MY‘1016 P MY1C20 MY1C16 I myic2o
" \ ‘ 05 0.5 I i
;
f wiicts : MY1C16
100 200 300400 500 1000 1500 1100 200 300400500 10001500 100 200 300400 500 1000 1500 100 200 300400500 10001500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
ZS\NC 2-659
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Cilindro sin vastago

serie MY1C

Modelo con rodillo guia/a16, 320, 325, 032, 340, 950, 263

Forma de pedido

et [EIMY1C[25] {300 773

l lNL’lmero de detectores
magnéticos
Modelo con Carrera — T
rodillo gu|’a Véase la tabla 1 :
. de carreras ) un.
Tipo de Rosca e - " uns
estandar en la n -
(225 a @63) ,
L e Didmetro & pag. 2-661. .
— | Re(PT) ametro Modelo de detector magnético
E G(PF) 16 | 16mm ® Conexionado l - [ Sin detector magnético]
20 | 20mm - = VVéase en la tabla inferior las
25 | 25mm - Modelo estanqar referencias de los detectores.
32 | 32mm G | Tipo conex. centralizado|
40 | 40mm ¢ Unidad de ajuste de carrera \°?)
50 | 50mm - |Ambos ext.
63 | 63mm S |Un extremo
Nota) "S" es aplicable a las unidades de ajuste de carrera A, Ly H.

Unidad de ajuste de carrera ¢————

c Sin unidad de ajuste Detectores magnéticos aplicables
C de ajust
ﬁ C rtiguador hid 'c:'n psmo eaju: e'd de ajust Para 616, 520
on amo |gua or |. ra,u |f:o e cargas reducidas + perno egjuse = Vo Wodlos dtecores mog, |Longiar 8o cabe ()"
H Con amortiguador hidraulico de cargas elevadas + perno de ajuste 3 Funcion| Entrada | -E | Cableado oS Sk i 05 |35 Carga
i i i= |especial| eléctrica| 5 | (salida ) i aplicable
AL Cada uno con una umldad Ay una un|.dad L = |esp g DC AC  Pempendcular|En linea 6 lul@ pl
AH Cada uno con una unidad A y una unidad H = —
2 N 5V|100V A90V A90 ° ° Circuito
LH Cada uno con una unidad L y una unidad H °g=_ _0 2 hilos |24V 12V |0 menos — | Gl _|Rel,
= ; _ | _ PLC
Amortiguador hidraulico para las unidades L y H B 3,32‘3; S b 12vi1o0v EES S bl g ___
Diametro £ acdle | |28 — | sv| — |A%6v [Age | e |e|—[CTao|
N (mm)[ 16 20 25 32 40 50 63 3 hilos
[Tipo unidad o (NPN) MINV M9N [ ] o —
UnidadL| RB0806  |RB1007 | RB1412 RB2015 2 3hilos
UnidadH| — [RB1007|RB1412]  RB2015 RB2725 a8~ (PNP) MOPV |MOP | ® |® | —
Nota) No se dispone de MY1C16 con la unidad H. k: 2 hilos MOBV | M9B e |0 — Relé
] Salida | S fmpo=——24V(12V| — - |pLc
5 | ndacin| %8 || (NPN) MONWV | MONW | e | @ | O
' | dagndstico 3 hilos
§ - (PNP) M9PWV [M9PW | ® | @ | O
. . . 2 colores) .
Referencias de la unidad de ajuste de carrera 2 hilos MIBWV |MOBW| e |e O
Diamal * Simbolos long. cable 0.5m.......ccee - (Ej.) MONW
iametro L MONWL
o unidad™ . ik e 25 32 w2 MONWZ
i.l idad A | MYM-AT6A | MYM-AZ0A | MYM-AZ5A | MYM-AS2A =+ Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo O" se fabrican bajo demanda.
nida - - - -
Unidad L | MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L Para 925, 632, 640, 050, 263
i — N N N 3 ; Modelos detectores mag.| Longitud de cable (m)*
Unidad H MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H o |Funcién|Entrada | B |Cableado Voltaje — Carga
Didmetro 3 especial eléctrica] = |(salida ) S ¢ i 05 3|5 a |icagb|e
o (mm 40 50 63 o DC AC [pependcular [Enlinea| ) | (1) | (@) P
Tipo unida = - —
2 3hilos| 776 ° ° Circuito
Unidad A | MYM-A40A | MYM-AS0A | MYM-AG3A < | g [Euival®t) V- = |# - -
Unidad L | MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-AG3L S _ | S wovltoov| — |z73 o (o0 — |ra
Unidad H | MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H g acable [ 12 hilos) 24V 75y g0y | — o~ e | o Ciuo| PLC
i 2 12V |o menos — | a
Referencias de los soportes laterales o 3 hilos
Diametro f_g él\:FIN) 5V YEOA |YSA| ® (@ O C\r(c;ljito
Tipo M| 16 20 25 32 Hils G Y?ZPV [Y7P | @ | e | O
Soporte lateral A MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A “% Salida 2 hilos 12V Y69B Y59B Y ® | O — |Relé
|soporte lateral B| MY-S516B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B o poen S [3hios| 22V 1 — PLO
Diametro % diagnostice aceble 3(’\:1PIN) 5V YINWV ] Y7NW ° ° © Cil’élllito
ilos
Tipo cy 2y = S | inccador eNe | | Y7PWV [Y7PW| ® | @ | O
Soporte lateral A MY-S40A MY-S63A 2oolres) 2hios|  |12v Y7BWV|Y7BW| @ | @ |0 | —
Soporte lateral B MY-S40B MY-S63B « Simbolos long. cable - ) Y59A
Véase en la pag. 2-668 la informacion detallada sobre las dimensiones, etc. . L Y59AL
.z Y59AZ

+# Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo O" se fabrican bajo demanda.

2-660 SMC
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Moselo con oo eoa  Serie MY 1C

Caracteristicas técnicas

Didmetro (mm) 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
- Fluido Aire comprimido
. Funcionamiento Doble efecto
Rango de presion de trabajo 0.1a 0.8MPa
Presion de prueba 1.2MPa
Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C
Amortiguacion Amortiguacién neumatica
Lubricacion No necesaria
Tolerancia d 1000 0 menos 4 2700 +18, 2701 a 500058
olerancia de carrera 1001 a 3000728 0 menos*y®, a 5
Simbolo e Cone?(. frorftal/liateral M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8
g Conexiones inferiores
G | (sdlo conexionado o4 @5 06 28 210 211
O centralizado)

[E= i

Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera

Diametro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo de la unidad| A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
. L Con Con Con Con Con Con Con Con Con Con | Con Con Con
Conflguracion y Con | BB Con | 85| 35, | O | B8 | G5, | G | B8, | BB | Cn | BB | 35 [ con | BB BB | Cn | BB ) BB
;Tiom?uador pemo 05106 pemo | 9806 | 1007 1 pemg | 1 112 | pemo 1412 1 2015 | porg | 147 +7 | pemo | <% £° | pemo | £
idraulico de ajuste| PEMO | e ajuste| PeMO | PEMO |de gjuste| Pemo | pemo |deajuste| pemo | pemo |deajuste| PEMO | PEMO ldo giygtol PEMO | PEMO | g gjugte| Pemo | pemo
de ajuste de ajuste | de ajuste de ajuste|de ajuste de ajuste |de ajuste de ajuste |de ajuste de ajuste |de ajuste de ajuste |de ajuste
Rango adecuado ajuste carrera (mm) 0 a —5.6 0a—-6 0a-115 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
Rango ajuste carrera ‘ En caso de que se exceda el rango de ajuste adecuado: utilice las ejecuciones especiales "-X416" y "-X417" (véase mas detalles en la pag. 2-721).

Caracteristicas técnicas del amortiguador hidraulico  Velocidad del émbolo

Modelo RB RB RB RB RB Didmetro (mm) 16 to 63
0806 1007 1412 2015 2725 Sin unidad de ajuste de carrera 100 a 1000mm/s
Absorcion max. de energia (J)| 2.9 5.9 19.6 58.8 147 ;Jjﬂiggd Unidad A 100 a 1000mm/s Note 1)
Absorcién de carrera (mm) 6 7 12 15 25 carrera Unidad L y unidad H 100 a 1500mm/s Note 2)
Velocidad méx. de impacto (mm/s) 1500 Nota 1) Observe que cuando el rango de ajuste de carrera aumenta con la

manipulacion del perno de ajuste, la capacidad de amortiguaciéon neumatica se

Frecuencia méx. de trabajo (ciclos/min) 80 70 45 25 10 reduce. Por otra parte, cuando se exceden los rangos de carrera de la
Fuerza Extendido 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83 amortiguacion neumatica de la pag. 2-662, la velocidad del émbolo debera
muelle (N) . ser de 100 a 200mm por segundo.
Comprimido 4.22 6.86 15.98 20.50 20.01 Nota 2) En el caso del conexionado centralizado, la velocidad del émbolo es de 100 a
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5a60 1000mm por segundo.
Nota 3) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion.
E f z , Véase la pag. 2-662
sfuerzo teorico unidas: N Carreras estandar
Diam. | Area Presion de trabajo (MPa ) s . S i
émbolo Diametro Carrera estandar (mm)* Carrera méx. disponible
(mm) |(mm3| 0.2 | 0.3 | 0.4| 05| 0.6 | 0.7 | 0.8 (mm) (mm)
16 200 40| 60| 80| 100| 120| 140 | 160 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 | 314| 62| 94 125| 157 | 188 | 219| 25t 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
1800, 2000 5000
25 | 490 | 98 | 147 | 196 | 245| 294 | 343 | 302 50, 63 :

32 804 | 161 | 241 | 322 | 402 | 483 | 563 | 643 | * Se pueden fabricar carreras con incrementos de 1mm, hasta la carrera maxima. Sin embargo, cuando se exceda de la carrera
de 2000mm especifique "-XB11" al final de la referencia del modelo. Véanse las ejecuciones especiales de la pag. 2-773.
40 | 1256 | 251 | 377 | 502 | 628 | 754 | 8791005

50 | 1962 | 2 | s | 784 981|177 | |1ew | P ©SOS Unidad: kg
63 | 3115 | 623 | 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 S Peso del . Peso de la unidad d(_a ajuste de carrera
1N = Approx. 0.102kgf, 1MPa = Approx.10.2kgfcm? Diametro | Peso | o |SOPOTte lateral (por juego) (por unidad)
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presién (MPa ) x Area del (mm) basico por 50mm
émbolo (mm?) i — Tipos Ay B Unidad A | Unidad L Unidad H
16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 —
20 1.06 0.15 0.02 0.04 0.05 0.08
— 25 1.58 0.24 0.02 0.07 0.11 0.18
orde!
-de . . .
M Ejecucwnes espeCIaIes 32 3.14 0.37 0.04 0.14 0.23 0.39
40 5.60 0.52 0.08 0.25 0.34 0.48
Véase la péag.2-721 referente a las 50 10.14 0.76 0.08 0.36 0.51 0.81
ejecuciones especiales de la serie MY1C. : : : - : -
63 16.67 1.10 0.17 0.68 0.83 1.08
Método de célculo  Ejemplo: MY1C25-300A
Peso basico .................... 1.58kg Carreradelcilindro ................................ 300mm

Peso adicional 0.24/50mm stroke 1.58 + 0.24 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = Aprox. 3.16kg
Pesodelaunidad A ............ocovniiinnns 0.07kg

SVC 2-661
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Serie MY1C

Capacidad de amortiguacion

. ) . Capacidad de absorcion de la amortiguacion neumatica y de las
Seleccion de la amortiguacion unidades de ajuste de carrera

<Amortiguacion neumatica>
La amoniguaci()n neumatica es una caracteristica estandar de los MY1 C1 6 ‘ Impacto h?rizontal: F’ =0.5MPa MY1 032 ‘ Impacto ho‘rizontalz P =0.5MPa
cilindros sin véstago. : : : 1 7 | |
Se instala un mecanismo de amortiguacién neumatica para evitar o 2000 ; ; ; o, 2000 : : g
un impacto excesivo del émbolo en el final de carrera durante el £ 1500 N } g 1500 ! A
funcionamiento a altas velocidades. La amortiguacién neumética o 1000 = z%o’ ‘ E 1000 , ™ \1‘\3 £
no tiene como funcién la reduccién de la velocidad del émbolo 5 N fq.,{.q ™ 1 g 1 rtig, e
cerca del final de la carrera. g‘ 500 : Ny, " g 500 | S,
Los rangos de carga y velocidad que puede absorber la amorti- 8 400 : \‘ 3 é 400 : :
guacion neumatica es}én dentrlo de los limites marcatlios por la li- © 300 ; ; - 300 ‘ ‘
nea de la amortiguacion neumatica indicada en los graficos. é 200 : : § 200 : :
2 | | 2 | |
<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador hidréulico> 100 1 ! 100 1 1
Utilice esta unidad durante el funcionamiento con cargas o veloci- 05 ! 2 3453 10 20 %0 2345 T 10 22 30 40 f 0 10
dades que excedan el limite de amortiguacién neumética, o cuan- mamax. m2max.  mimax. ms méx M2 MaX. M1 max.
do se requiera amortiguacion en los casos en que la carrera del
cilindro quede fuera del rango de carrera efectiva de amortigua- Peso de la carga kg Peso de la carga kg

cién neumatica debido al ajuste de la carrera.

Ur.‘.ldad L . - , MY1 C20 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1 C40 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
Utilice esta unidad en los casos en que la carrera del cilindro esté r .

) S " | | | i | |
fuera del rango gfectlvo qe la amomguamqn peumatlca aunque la © 2000 1 1 1 2000 | 1 l/ ‘ ! 1
carga y la velocidad estan dentro de los limites de la amortigua- € 1500 ! ! ! © 1500 ! i o" |||
cion neumatica o cuando el cilindro funcione con un rango de car- £ \‘\ NN : g } b A
gay velocidad por encima del limite de la amortiguacion neuméti- £ 1000 = : o 1000 : i oy 7
ca y por debajo del limite de la unidad L. g — l S 1 o
£ : : 4y 3 : i
Unidad H ‘o 500 : g £ 500 ‘ ‘ <
o . " . S 400 ‘ it o 400
Utilice esta unidad cuando el cilindro funcione con un rango de T 300 ! I "@'?o'[ | S 300 ! ;
carga y velocidad por encima del limite de la unidad L y por deba- 2 : : 4”'0/7);Z /’L § } :
jo del limite de la unidad H. 2 200 : : n) |g 200 w !
> i i ° i |
e ! ! > 100 I :
A PrecaUC|0n 100 1 2 345 10 20 , 30 40 50 2 3 45 10 20 50
1. Véase el diagrama inferior cuando se utili- 4 4 f T

ce el perno de ajsute para realizar ajustes m3max. m2max. mimax. m3 max. m2 max. mi max.
de carrera. Peso de la carga kg Peso de la carga kg

Cuando la carrera efectiva del amortiguador
hidraulicose reduce como resultado del ajuste

de carrera, la capacidad de absorcién se re- MY1C25 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1C50 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
duce drasticamente. Asegure el perno de ; ; ‘ ; ; ‘; ‘ ‘ ‘ ;
ajuste en la posicion donde sobresale aproxi- 2000 } ! 7 ! 2000 : T : 7 1
. . ©» | 1 . | K | uniaad| |
madamente 0.5mm del amortiguador hidrauli £ 1500 SN ‘\T/d\a"/ ¢ 1500 ‘ ‘ y
CO. IS | N !/\ 1 E1000 | | NG l.d_
Perno de ajuste — o 1000 SSERs ”/o,'go‘,l o ; Lo Glog
. g N g : ~un
s E 500 : <1 E 500 : T
3 400 1 Y g 400 ; ;
05 M 5 300 : ‘ T 300 : :
i g 200 : : g 200 : :
= K i i K3 i i
AJ: > | | > | |
100 1 2 3 4‘ 5 10 ‘ 20 30 40 50 1002 345 10‘ 20 30 4d 50 100
Amortiguador t
hidraulico T — ) ) ) ) ) )
m3max. m2max. mimax. m3max. m2max. mimax.
Peso de la carga kg Peso de la carga kg
2. No utilice amortiguadores hidraulicos y amorti-
guacion neumatica al mismo tiempo.
MY1 063 Impacto horizontal: P = 0.5MP
. e san ; ; ;
Carrera de amortlguaclon neumaticaunidad: mm «» 2000 : : L,‘,/Lwl
= |
Diametro (mm) Carrera de la amortiguacion £ 1500 ! q \0”/,\ H\/’l_
16 12 o 1000 : 4"’#,?{"_
[$) T
20 15 g 1 PN,
25 15 3 400 | :
32 19 § 300 : :
°
40 24 3 200 : :
50 30 2 3 3
63 87 1002 3 45 10 20 30 40 50 100
m3max m2max mimax
Peso de la carga kg
2-662 ZSNC
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Cilindro sin vastago
Modelo con rodillo guia

Serie MY1C

Unidad de ajuste de carrera: apriete
del tornillo de fijacion

Unidad: N-m
Diametro (mm) Unidad Par de apriete

16 A 0.6
L
A

20 L 1.5
H
A

25 L 30
H 5.0
A

32 L 5.0
H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Unidad de ajuste de carrera: apriete del
tornillo de fijacion de la placa de cierre unidadNm

Didametro (mm) Unidad Par de apriete

L 1.2

25
H 3.3
L 3.3

32
H 10
L 3.3

40
H 10

Célculo de la energia a absorber para la unidad de ajuste
de carrera con amortiguador hidrdulico  unidad: Nm

Vertical Vertical
(hacia abajo)| (hacia arriba),

Horizontal

Tipo de
impacto

Energia
cinética
E+
Energia

motriz F-s
E2

Energia

abscizrbida E1+E2

Fs + mgs|Fs—mgs

Simbolos

'V: Velocidad de impacto (m/s)

m: Masa del movil (kg)

F: Fuerza del cilindro (N)

g: Aceleracién gravitacional (9.8m/s 2)

S: Carrera del amortiguador (m)

Nota) La velocidad del mévil se mide en el momento del
impacto con el amortiguador hidraulico.

TELF. 938052434 FAX. 938052544

A Precauciones especificas
del producto

/A\Precaucion

Tome medidas de precaucion para que sus

manos no queden atrapadas en la unidad

¢ Cuando se utiliza un producto que dispone de
unidad de ajuste de carrera, el espacio entre la
mesa deslizante (carro) y la unidad de ajuste
de carrera se reduce, lo cual constituye un ries-
go en caso de que las manos quedaran atrapa-
das en la unidad. Por este motivo, instale una
cubierta de proteccién para evitar que el perso-
nal esté en contacto directo con la unidad.

Contratuerca del Tornillo de fijacién de

la unidad

perno de fijacién

Placa de Amortiguador
cierre hidraulico

<Fijacion de la unidad>
Se puede fijar la unidad apretando uniformemente
los cuatro tornillos de fijacién de la unidad.

A\Precaucion

No trabaje con la unidad de ajuste de carrera fijada
en una posicion intermedia.

Si la unidad de ajuste de carrera estd fijada en una posi-
cién intermedia, se pueden producir deslizamientos
segun la cantidad de energia liberada durante el impac-
to. En este caso, se recomienda el uso de las fijaciones
de montaje incluidas en las ejecuciones especiales — X
416y - X 417.

Para otras medidas, consulte con SMC (véase "Unidad
de ajuste de carrera: apriete del perno de fijacion").

<Ajuste de carrera con perno de ajuste>

Afloje la contratuerca del pemno de ajuste y ajuste la ca-
rrera desde el lado de la placa de cierre mediante el uso
de una llave hexagonal. Apriete nuevamente la contra-
tuerca.

<Ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>
Afloje los dos tornillos de fijacion de la placa de cierre, gi-
re el amortiguador hidraulico y ajuste la carrera. Después,
apriete uniformemente los pernos de fijacion de la placa
de cierre a fin de fijar el amortiguador hidraulico.

Tenga la precaucion de no apretar excesivamente los tor-
nillos de fijacion (excepto @16, 20, 950, 263) (véase
"Unidad de ajuste de carrera: apriete del perno de fijacion
de la placa de cierre").

Nota)

Se puede producir una ligera flexién en la placa de cierre
debido al apriete de los pernos de fijacién de la placa de
cierre. Sin embargo, esto no afecta el funcionamiento del
amortiguador hidraulico ni de la funcién de cierre.

O
5

Tomillo de la fijacion
de la placa de cierre

inffo@abina.com

2-663



Serie MY1C

Modelo estandar Q1 6 a Q 63

MY1C [Diametro M Carrera|

Tornillo de
w regulacion
- - Para MY1C16, 20
/ e f 2P T
A A
z ‘ @ @ \
=y iz i 1 N A
@) | T @ \_D‘_sl o A
ob U 7=J = obo| %
z
Ty 4 9@ vy Yy v
2-P / Suijecién magnética del f,
(tapdn conico con alojamiento hexagonal) A detector magnético GB

‘ MW I Tornillo de >

e regulacion N

» Z + Carrera N

- (L) - L -
PA 4-gB profundidad de avellanado C
B . /—M oLD lado inferior del orificio pasante J prof. K /
= = £ A
'@' '49' A7 i i
& & -?- — _ m = = — # |
@ 'é- o -$- $+ g % E

v 2 Y

A : : '
PG | | Q + Carrera -

Modelo A B C G GB H HG J K L LD LH LK | (LL) | LW M MM MwW
MY1C16 80 6 3.5 8.5 | 16.2 40 | 135 M5 10 80 3.6 | 225 — 40 54 6 M4 —
MY1C20 | 100 7.5 45 | 105 | 20 46 | 17 M6 12 100 4.8 | 23 — 50 58 7.5 M5 =
MY1C25 | 110 9 55 | 16 24.5 54 | 22 M6 9.5 | 102 56 | 27 — 59 70 |10 M5 66
MY1C32 | 140 | 11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 — 74 88 |13 M6 80
MY1C40 | 170 | 14 85 | 23 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 — 89 | 104 | 13 M6 96
MY1C50 | 200 | 17 105 | 25 375 | 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 2 100 | 128 | 15 M8 —
MY1C63 | 230 | 19 125 | 27,5 | 39.5 | 130 | 59 M16 32 230 | 135 [ 325 | 55 115 | 152 | 16 M10 —

Modelo N [NC | NE | NG | NH |NW P PA |PB |[PG| Q |[QW | W | W1 Y4
MY1C16 | 20 |135]|28 |13.5|277| 56 M5 40 | 40 | 35 [153 | 48 | 68 | — | 160
MY1C20 | 25 |17 |34 |17 |337| 60 M5 50 | 40| 45 (191 | 45| 72 | — | 200
MY1C25 | 30 |21 41829 [405| 60 1/8 60 | 50 | 7 [206 | 46 | 84 | — | 220
MY1C32 | 37 |26 | 52334 |50 74 1/8 80 | 60 | 8 [264 | 60 |102 | — | 280
MY1C40 | 45 |32 |653|425|635| 94 1/4 (100 | 80 | 9 322 | 72 {118 | — | 340
MY1C50 | 47 |43.5|845|54 |835|118 3/8 |120 | 90 [10 |380 | 90 | 144 | 128 | 400
MY1C63 | 50 |56 [104 |68 [105 | 142 3/8 140 | 110 |12 436 | 110 | 168 | 152 | 460

P: conexién del cilindro = El tapén de MY1B1620-P es un tapdn con alojamiento hexagonal.
2-664 ZS\VC

TELF. 938052434 FAX. 938052544

inffo@abina.com



Cilindro sin vastago
Modelo con rodillo guia

Serie MY1C

Unidad de ajuste de carrera

Con perno de ajuste

MY1C |Diametro — Carrera| A

(8]
e
| ——
/
E
[t
EA
/
- + EI =
/ h
T

Modelo E EA EB EC EY FC h TT
MY1C16 14.6 7 30 58 | 395 | 14 36 |5.4(max.11)
MY1C20 20 10 32 58 | 455 | 14 36 | 5(max.11)
MY1C25 24 12 38 65 | 535 | 13 35 |5(max.165)
MY1C32 29 14 50 85 | 67 17 45 | 8(max.20)
MY1C40 35 17 57 | 10 83 17 45 | 9(méx.25)
MY1C50 40 20 66 | 14 106 26 55 |13 (max. 33)
MY1C63 52 26 77 |14 129 31 55 |13 (max.38)

Amortiguador hidraulico para cargas bajas + perno de ajuste

MY1C | Didmetro — Carrera| L

h
i
:@1@: _@'
oo
/ — @
Para MY1C50, 63

Amortiguador hidraulico

h
1/_—__ _@
——
: e
—_ _E_ - — _:k E F
/ﬁ PO “llea
I _@ . ! l
/ — + |
/ I— _
F F !
| <+ ] / il
Para MY1C16, 20 Para MY1C50. 63 — !
’ Unidad ajuste carrera (carrera del amortiguador) T S
Modelo E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T W | Modelo de amortiguador hidrduiico
MY1C16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 |54 (max.11) 58 RB0806
MY1C20 20 10 32 5.8 45.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5 (max. 11) 58 RB0806
MY1C25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 3.5 46.7 7 |5(max.16.5) 70 RB1007
MY1C32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 4.5 67.3 12 8 (max. 20 ) 88 RB1412
MY1C40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 4.5 67.3 12 9 (max.25) | 104 RB1412
MY1C50 40 20 66 14 106 6 — 26 — — 515 73.2 15 13 (méx.33)| 128 RB2015
MY1C63 52 26 77 14 129 6 — 31 — — 5.5 73.2 15 13 (méx.38)| 152 RB2015
FW
Amortiguador hidraulico para cargas altas + perno de ajuste [“ g5 = N ;
mortiguador
-z FC ——
MY1C |Didmetro — Carrera| H e e / idruico
f % R =
h h G L © 1 0 I3 >
/ T o—— —— w| w
A / o —_— —
i /
L = _@ Eni
4 =
/E 6o L
/ L _ :FF::_ = E F
F t@_@_ ' ' L LIEA
J _@ 8|
Para MY1C16, 20  —
+ Dado que la dimensién de EY de la unidad tipo H es mayor / i 18 E =
que la altura més alta de la mesa (dimension H), cuando F @
se monte una pieza que exceda la longitud total (dimensién E :
L) de la mesa, deje un espacio del tamafio de la dimensién . .
"a" o superior en el lado de la pieza. Para MY1 C50, 63 Unidad ajuste carrera/ (carrera del amortiguador) T S
Modelo E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T 1T W__ [Modelo amort. hidraulico| @
MY1C20 20 10 32 7.7 | 50 5 — 14 — — 3.5 46.7 7 | 5(max.11) 58 RB1007 5
MY1C25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 45 | 67.3 12 |5(max.165)| 70 RB1412 45
MY1C32 29 14 50 115 | 73 8 67 22 22 82 5.5 732 15 | 8(max.20) 88 RB2015 6
MY1C40 35 17 57 12 87 8 78 22 22 95 55 | 732 15 | 9(max.25) | 104 RB2015 4
MY1C50 40 20 66 185 | 115 8 — 30 — — 11 99 25 |13(max.33)| 128 RB2725 9
MY1C63 52 26 77 19 138.5 8 — 35 — — |1 99 25 |13(max.38)| 152 RB2725 9.5
% SNC 2-665
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Las dimensiones de los tipos distintos del conexionado centralizado y de la unidad de

1 6 2 0 ajuste de carrera son idénticas a las del modelo estandar.
. . . Véase en las pags. 2-664 y 2-665 mas informacion referente a las dimensiones, etc.
Tipo de conexionado centralizado Q a Q pags. =254y

MY1C |Diametro | G— Carreral

/ 85

Tornillo de G
regulacion.

Para MY1C16

—
j A
/’—‘

e
[

X+ X
Y /
/ A
s 222 / 3
= (tapdn con alojamiento hexagonal) =
2-2Z
Vv - —— A
> (tapdn con alojamiento hexagonal) e
2-P
(tapdn con alojamiento hexagonal)
2-P
[« [«
" 72}
@ 5 S, @‘ ® @ S : @
! P | 74 PO 4 T
X >
5% | 21 ] @ | £
[ A
Jrl | uu & LG, Tornillo de oG a u |TT
e regulacion >
p Sujecion del 1IGB
- por 2-P
(tapdn con alojamiento hexagonal) detector magnetico (tapdn con alojamiento hexagonal)
Modelo G GB NC P PP QQ RR SS T uu VA" ww XX 2z
MY1C16G| 13.5 16.2 14 M5 7.5 9 11 25 15 14 10 13 30 M5
MY1C20G | 12.5 20 17 M5 11.5 10 14.5 5 18 12 12.5 14 32 M5
P: conexion del cilindro
o
A
oD

Conexionado (ZZ) lado inferior
(junta térica aplicable)

- . . . , mecanice el lado de montaje segin
Orificios del conexionado centralizado del lado inferior |(as dimensiones de la tama'mferi%r),

Modelo WX Y S d D R Junta tdrica aplicable
MY1C16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 Cé
MY1C20G 32 8 6.5 4 8.4 1.1
2-666 ZS\NC
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Tipo de conexionado centralizado d 25 a 663

Cilindro sin vastago
Modelo con rodillo guia

Serie MY1C

ajuste de carrera son idénticas a las del modelo estandar.
Véase en las pags. 2-664 y 2-665 mas informacion referente a las dimensiones, etc.

{ Las dimensiones de los tipos distintos del conexionado centralizado y de la unidad de }

MY1C |Diametro | G — Carrera|

/ GA
Tornillo de oGl
regulacion

Para MY1C50, 63

1 1
k= = “
| +— — 1 x
Y — — Y
g \ 227 g
(tapdn conico con alojamiento hexagonal)
Wi » 2-ZZ > < Lii
e (tapdn conico con alojamientohexagonal)
2-P
(tapon cdnico con alojamiento hexagonal)
2-P
\ [¢)
[/2] 8 ‘ '@' '@' ‘ 7))
» i | | F i o
7 ] |
4 q $—— (8] «i—w P [
o« q = h v
A A
T ) & |G, o G & wu,| [TT
> Sujecion a del GB i
_ Z_P . detector magnético Tomilo de > op
(Tapén conico con alojamientoa hexagonal) Bhabbilio S {tapdn cénico con alojamiento hexagonal)
regulacion
Modelo G GA GB NC P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX Y44
MY1C25G | 16 — 245 | 21 1/8 13 16 19 3.5 155 | 16 16 11 38 1/16
MY1C32G | 19 — 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 116
MY1C40G | 23 — 365 | 32 1/4 16.5 26 255 | 105 225 | 245 23 20 54 1/8
MY1C50G | 27 25 375 | 435 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4
MY1C63G | 29.5 275 | 395 | 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4
P: conexién del cilindro
(7]
Y
A
x o
=
A
Y
oD
Conexionado (ZZ) lado inferior
(junta térica aplicable)
e . . . . (mecanice el lado de montaje segun
Orificios del conexionado centralizado del lado inferior las dimensiones de Ia tabla inferior).
Modelo WX Y S d D R Junta tdrica aplicable
MY1C25G 38 9 4 1.1
MY1C32G 48 11 6 6 1.4 1.1 o
MY1C40G 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2
MY1C50G 74 18 8 10 175 1.1 c15
MY1C63G 92 18 9 10 17.5 1.1
ZS\NC 2-667
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Serie MY1C

Soporte lateral

Soporte lateral A

MY-SOA &

2_

{ 2-0G
)
—TT . —
2-gH L )
C A
D B
Soporte lateral B
MY-SOB
EEREEE
T EI} ] ( 2-J
( ‘ (
) ) /7
w
C A
D B
Modelo Cilindro aplicable | A B C D E F G H J
MY-S164 MY1C16 61 | 71.6] 15 26| 49| 3 65| 34 M4
MY-S204 MY1C20 67 | 79.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S258 MY1C25 8195 | 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S324 MY1C32 100 |118 | 45 64 [11.7] 6 |11 6.6 M8
MY1C40 120 |142
o A
MY-S403 MY1C50 122 162 55 80 148 | 85|14 9 M10
MY-S634 MY1C63 172 1202 | 70 | 100 | 18.3|10.5|17.5 |11.5 M12
Guia para el uso de los soportes laterales
m
En el caso de montajes con carreras largas, el A4 kg 200
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo ’_y—‘:l—'_‘ 9
de su propio peso y del peso de la carga. En di- p 7 190
chos casos, utilice un soporte lateral en la sec- ¢ 180
cién de en medio. El espacio entre soportes (¢) 170
no debera sobrepasar los valores indicados en
el gréfico de la derecha. / 160
150
140
3
2400,
”2 130 ¢ )\
/\ Precaucion £ 120 \
T g 110
1. Si las superficies de montaje no estan ali- — & \
neadas adecuadamente, el uso de soportes m — m 100 (2000) \
laterales puede originar fallos de funciona- 7. 90 \;
miento. Por lo tanto, asegurese de nivelar el ¢ ¢ 80 =<
tubo del cilindro durante el montaje. De (1600) \ Q-.
h . 70 [2)
igual manera, en los casos de funciona- \ \a
miento con vibraciones e impactos, se reco- 60 \ \?" \
mienda el uso de soportes laterales, incluso 50 (1400) % 09‘
en el caso de que el valor de espaciado \ ;\,3 \
esté dentro de los limites admisibles indica- 40&&\ 7 .vé \
dos en el gréfico. 30 1000y SN2 )
_— _(900)_4,'&4- ’Es\\"’ \ \ \
2. Las escuadras de soporte no se deberan uti- 20 A )C"a %\\ \ \
lizar para realizar montajes, sino solamente 10 N2 N
como soporte. ‘\\\:\\ N\
1000 2000 3000 4000 5000

2-668
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Construccion

Cilindro sin vastago
Modelo con rodillo guia

Serie MY1C

Modelo estandar

Detalle A-A
Tipo de conexionado centralizado

A

.=

@@\ Qi@ @;@/@@7@ 9@ @

@

—— o
Lista de componentes Lista de componentes
Ne Designacion Material Observaciones Ne Designacion Material Observaciones
1 Tubo del cilindro Aleacion de aluminio Anodizado duro 24 | Equipo de ajuste Acero inoxidable
2 Culata posterior R| Aleacion de aluminio Anodizado duro 25 | Anillo de retencién Acero inoxidable
2A | Culata posterior WR| Aleacién de aluminio Anodizado duro 26 | Culata Resina especial
3 Culata posterior L | Aleacion de aluminio Anodizado duro 28 | Placa de refuerzo Resina especial (925 a 940)
3A | Culata posterior WL | Aleacion de aluminio Anodizado duro 29 | Tope Acero al carbono Niquelado
4 Mesa deslizante Aleacion de aluminio Niquelado electrolitico 30 |Separador Acero inoxidable
Anodizado duro (850, 963) 35 | Pasador elastico Acero para herramientas| Cincado cromado negro
5 Entrehierro Aleacién de aluminio Cromado 36 | Pasador cilindrico Acero inoxidable (Excepto 916, 920)
6 Embolo Aleacion de aluminio Cromado 38 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro
7 Anillo guia Resina especial 39 | Tornillo cabeza hueca hexagonal| Acero al cromo molibdeno Niquelado
8 Separador de la banda Resina especial 40 | Perno cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niquelado
9 Rodillo guia Resina especial 41 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro/niquelado
10 Eje rodillo guia Acero inoxidable 42 | Tornillo Phillips cabeza cilindrica| Acero al cromo molibdeno Niquelado
11 Acoplador Material hierro sinterizado 43 | Tapdn cdnico cabeza hueca hexagonal |  Acero al carbono Niquelado
12 | Anillo amortiguacién Laton 44 | Iman Iméan de tierra rara
13 | Tornillo de regulacion Acero laminado Niquelado 45 | Soporte de iman Resina especial (Excepto @50, 963)
14 Amarre de las bandas Resina especial 46 | Tornillo cabeza hueca hexagonal| Acero al cromo molibdeno | Niquelado (excepto 950, G63)
17 | Rail Material l&mina de acero endurecido 47 | Tapon conico cabeza hueca hexagona|  Acero al carbono Niquelado
18 Separador de extremo Resina especial 49 | Anillo de retencion tipo CR | Acero para muelles (Excepto 825 a 940)
19 Amarre de extremo Acero inoxidable Refuerzo de caucho (925 a 940) 50 | Placa principal Aleacion de aluminio Anodizado duro
20 | Tapa posterior rodillo Resina especial 51 | Cubierta lateral Aleacién de aluminio Anodizado duro
21 Rodillo guia — 52 | Rascadora lateral Resina especial (250, ©63)
22 Dispositivo de excéntrica Acero inoxidable 53 | Tornillo cabeza hueca hexagonal| Acero al cromo molibdeno | Niquelado (950, @63)
23 | Fijacion del dispositivo Acero al carbono Cincado cromado negro 54 | Casquillo Aleacion de aluminio | Anodizado duro (216, @20)
Lista de juntas
Ne Designacion |Material Cant MY1C16 MY1C20 MY1C25 MY1C32 MY1C40 MY1C50 MY1C63
15 |Banda de cierre ez:iﬂ; 1 |Carrera MY16-16A |Carrera MY20-16A |Carrera MY25-16A | Carrera MY32-16A | Carrera MY40-16A| Carrera MY50-16A | Carrera MY63-16A
B | Proteccion antipolvol, Lﬁ?ﬁ;?}ie 1 | Carrera MY16-16B |Carrera MY20-16B|Carrera MY25-16B| MY32-16B-Stroke |Carrera MY40-16B| Carrera MY50-16B | Carrera MY63-16B
27 |Rascador NBR | 2 |MYM16-15AK0500 |MYM20-15AK0501 |MYM25-15AA5903| MYM32-15AA5904 | MYM40-15AA5905 | MYMS50-15AK0502 | MYM63-15AK0503
31 |Juntaémbolo| NBR | 2
32 NBR | 2
33 |Juntaestang.tubo| NBR | 2
34 |Junta térica NBR | 2
48 |Junta torica NBR | 4

Nota) Se dispone de dos tipos de protecciones antipolvo. Verifique el tipo que ha de ser utilizado, dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del prisionero con alojamiento hexagonal @n.
(A) Cincado cromado negro—>MYOCarrera-16B  (B) Niquelado —>MYOUCarrera-16BW

TELF. 938052434 FAX. 938052544
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Utilizacion de una guia lineal que
proporciona alta linealidad y repetitividad

Patin de

Guia lineal

El modelo de bloqueo final permite
mantener una posicion en el final de
carrera (excepto en el caso del didametro
gi0)

2-671
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Léase antes del uso de la serie MY1H

Momento maximo admisible/Carga maxima admisible

Modelo Diametro Momento méx. admisible (N-m) | Carga maxima admisible (kg)
(mm) M M2 Ms m1 mz ms
10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1
16 3.7 4.9 3.7 10.8 10.8 10.8
20 11 16 11 17.6 17.6 17.6

MY1H 25 23 26 23 27.5 27.5 27.5
32 39 50 39 39.2 39.2 39.2
40 50 50 39 50 50 50

Los valores indicados en la tabla superior son los valores maximos admisibles para el momento y la carga. Véase cada gréfico
referente al momento méaximo admisible y la carga méaxima admisible referente a una velocidad del émbolo en particular.

Carga (kg)
m1 .
i)
Y |
Momento (N-m) ma
Fra—t—h=Fixl  Fo 4y MezFexle Fos ———Ms=FoxLs
a 4 9

L] ] L

<Calculo del factor de carga de la guia>

1. Carga maxima admisible (1), momento estatico (2), y momento dindmico (en el momento del impacto
con el tope) (3) en los calculos de seleccion.

+ Para evaluar, utilice Va (velocidad media) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto 'V = 1.4Va) para (3

).
Calcule m max. para (1) a partir del gréfico de carga méxima admisible (m1, mz, ms) y Mméx. para (2) y (3) de la del
momento maximo admisible (M1, M2, Ms).

Peso de la carga [m] Momento estatico [M] "2 1) Momento dinamico [Me] 22

Suma factores —
carga de la guia Carga maxima admisible [m max] Momento estatico admisible [Mméx] Momento dindmico admisible [Meméx]

Nota 1) Momento causado por una carga, etc., con el cilindro en estado de reposo.
Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente en el final de la carrera (en el momento del impacto con el tope).
Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza de trabajo, se pueden producir multiples momentos. En estos casos, la suma de
los factores de carga debe incluir todos ellos.
2. Férmulas de referencia [Momento dindmico durante el impacto]
Utilice las siguientes férmulas para el calculo del momento dindmico cuando tome en cuenta el impacto sobre el tope.
m : Peso de la carga (kg) 'V : Velocidad de impacto (mm/s)
F :Carga (N) L+ : Distancia al centro de gravedad de la carga (m)
FEe : Carga equivalente al impacto (durante el impacto con el tope) (N) ~ Me : Momento dinamico (N-m)
Va: Velocidad media (mm/s ) g : Aceleracién gravitacional (9.8m/s 2)
M : Momento estatico (N-m)

/ 1.4 Nota 4) v
V =14Va(mm/s) Fe= TR Va-g-m
1 Nota 5) . FE
~Me=—"Fe-L1=0.05DamLs (N-m) -
3 T} Me
1.4 - - . . . !
Nota 4) 106 "Va es un coeficiente sin dimensiones para el célculo de la fuerza de impacto. =E]:

Nota 5) Coeficiente medio de carga (= ;—): / O
Este coeficiente esteblece la media del momento maximo de carga y
en el momento del impacto del tope de acuerdo con los célculos de la vida de servicio. '

3. Véanse en las pags. 2-674 y 2-675 los procedimientos de seleccion detallados.

O
:

2-672
TELF. 938052434 FAX. 938052544

Momento maximo admisible

Seleccione el momento dentro del rango de
limites indicados en los gréficos. Tenga en
cuenta que el valor maximo de momento
admisible se puede exceder en ocasiones
incluso trabajando dentro de los limites de
la fabrica. Por lo tanto, verifique el momento
admisible para las condiciones de trabajo
adecuadas.

Carga maxima admisible

Seleccione la carga dentro del rango de
limites indicados en los graficos. Tenga en
cuenta que el valor méximo de la carga
admisible se puede exceder en ocasiones
incluso trabajando dentro de los limites de
la fabrica. Por lo tanto, verifique la carga
admisible para las condiciones de trabajo
adecuadas.
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Cilindro sin vastago
Modelo con guia de alta precision

Serie MY1H

MY1H/M+ MY1H/M2 MY1H/M:3
50 50 50
40 N 40 N 40
30
30 N 30 N
NN \ N N
20 NCTNY NEERN 20 N
N \\\\ \\ N \\
N \\ 10 NCEN MY3H40] NI
NCLINNL || N MY1H327 NCLIN
10 AN NS _IMYIH40 ANEEAN | 10 AN NTEN
NN AN i NN o]
AN YMY1H32 3 I NC YMY{IH40
N N b 5 MY 1H25 N N [MY{H32
: - NG |2 NN |2 S
z 4 N, MY{H25 Z 3 \ MY1H20 z MY;1H25.
o N 9 N o
% 3 N N g 2 \ GC) \ N
£ £ AN £
2 N S N S
2 \\ MYH20{ | = \ = 2 \\ MY[tH201
N ! NE T MYAHTE] N
N N N
N N
1 A N, 1 A
AN \\ AN
\\ 0.5 N \\
MY1H161 0.4 N MY{H161
03 MY1E10
05 . 05
0.4 02 0.4
0.3 0.3
N MY1H10 N MY1H10
0.2 1 0.1 0.2 0
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
MY1H/m: MY1H/m: MY1H/ms
50 50 50
40 N 40 40 N
30 30 30
20 N 20 \\ 20 N
NN
N
(o] ()] (o]
;, 10 NN \\ MYT'H40* f{% 10 \C o MYT'H40* < 10 AW \\ MY 1H40-
g =2 <
3 N MY1H32 3 N MY1H32 5 N MY1H32
s NN : NS s AWEAVIAN
© L NMYIH25 S MY1H25 S \ \MyiH5
g 5 N g 5 N TN g 5 N
Jo) jo] \ [0
o o 4 a4
) N ) N N N
5 N MYiH20 5 L MY1H20 5 N MYiH20
N \ N \
2 MY1H16 | 2 MY1H16 | 2 MY1H16 |
MY1H10 MY1H10 MY1H10
1 1 1
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
ZS\MC 2-673
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Serie II/IY1I_'I,
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1H mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1] Condiciones de funcionamiento

Cilindro ... MY1H40-500 gmmmme- Posicién de montaje ----.,

Velocidad media de trabajo va ... 300mm/s
Posicion de montaje ............... Montaje en la pared

1
1. Montaje horizontal 2. Mont. en la pared
Z

MY 1H40-500

S

=

<> 4. Montaje x
vertical

We: MHL2-16D1 (795g)

N
\
/Q

<

&

Wa: Placa de conexion t = 10 (880g) Wd: Pieza de trabajo (500g)

Véase en las paginas anteriores los ejemplos del
célculo de cada posicion.

(2| Disposicién de la carga

42'55 65 150 Masa de la pieza y centro de gravedad
Ref. pieza Masa Centro de gravedad

_T 7 x de trvsbajo mn Eje X Eje Y Eje Z

- n Xn Yn Zn

LI —i—‘g[ | Wa 0.88kg 65mm Oomm 5mm
Y'[ 2 2 . Wb 435kg | 150mm omm | 42.5mm
] Wc 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
Hl ) D Wd | 0.5kg 150mm | 210mm | 42.5mm

‘ n=a,b,cd

[3] Calculo del centro de gravedad del conjunto

ms = Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg

X =LXZ(mnXXn)
ma

1

= 6525

_ 1
Y _mxi(mnxyn)
1

~6.525
Y4 =Lx2(mnx2n)
mas

__1
6.525

0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

(0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

(0.88 x5 +4.35x42.5 + 0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

ma: Masa
ms max (desde 1 del grafico MYTH/Ms) =50 (KQ) «.uvuvmvniininiiiiiiiieiieeene,
Factor de carga O+ = ms/ms max = 6.525/30 = 0.13

Mz: Momento
M2 max (desde 2 del grafico MY1H/Mz) = 50 (N-m)
Mz=msxgxZ=6.525x9.8x37.4x10°=2.39 (N-m)
Factor de carga 0z = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05

SMC

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com
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Cilindro sin vastago -
Modelo con guia de alta precision Sel‘le MY1 H

Ms: Momento
Ms méx (desde 3 del grafico MYTH/M3) =38.7 (N'M) ...eniniiniiiiiie e,
Ms=masxg x X=6.525x9.8 x 138.5 x 10°=8.86 (N-m)
Factor de carga Oz = Ms/Ms max = 8.86/38.7 = 0.23

[5]Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Carga equivalente FE durante el impacto
_ 14 _ 14 _
FE= 100 Xxvaxgxm= 100 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

M+E: Momento

MHE = ;— XxFEXZ = 1? X 268.6 x 37.4 x 107 = 3.35 (N-m)

Factor de carga 0.« = M1E/M1E max = 3.35/35.9 = 0.09

MsE: Momento
MsE méx (desde 5 del grafico MY1H/M3 donde 1.4va = 420mm/s) = 27.6 (N-m)
MeE = —1— X FE X Y = —— x 268.6 X 29.6 x 10 = 2.65 (N-m)

3 3
Factor de carga Os = Mse/MsE max = 2.65/27.6 = 0.10

[6|Suma y verificacién de los factores de carga de la guia

20, = 01 + Oz + Oz + Ol4 + Ols = 0.60<1

El célculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.
Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Yo de la férmula anterior es superior a
1,considere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o cambiar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1H/ms MY1H/M: MY1H/M: MY1H/Ms
) 2 =
50 50 - 50 50 J/:);K
40 ‘ 40 4 40 N 40
N h! - —
a0/ =T = NN %0 30 5
30 N \‘ o= -%_/
\\ 20 AN N
20 NN N \ 20 N
= \ AN N NN
N N [N 10 NEAY M¥1H40] 1N [N
10 N \‘ \\\ MY:H0] N I S 10 \‘ \\\
2 \ :\ \\ N MYiH32 5 N ™= N \\ A m; ngg
10 MY1H401 3 € MY1H251
5 NN N z 1 [N AN z 4 N N AN
8 N MY1H321 5 N N E 5 N
S N h g 1 MY1H25 2 3 MYIH0{ |2 4 MYH25
© AN \‘ N\ l 2 1 2 N o n
- L myins s 3 N s 2 N 5 8 N
£ ANIA 2 '\\ MY:1H20 \ é 2 '\\
4 \\ i 1 \\ M \ 7 \\ MY1H20
3 \__|MYIH20 1 \ 1 N MYART6A I \
1 N i N,
1 T AN AN 1 AN
2 MYJH16 | i N 05 N r N
MY1H10 A MY1H16: 0.4 N T MY IH16
05 1 0.3 T 05
0.4 1 02 0.4
1 03 : 03 :
02 i mvikio o1 02 Nmvitto
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 7100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
5 S\NC 2-675
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Cilindro sin vastago

serie MY1H

Modelo de guia de alta precision/z10, 16, 620, 025, 632, 040

Forma de pedido

Modelo con guia

MY1H [25] |-

300 — Z73

de alta precision
T . Numero de detec. magnéticos
Modelo de Carrera - 2 uns.
guia de alta Véase la tabla S | lun
Tipo de Rosca precisién de carreras n n" uns.
(225 a 940) SZ‘;‘”;Z;‘;” la Modelo de detector magnético
— | Re(PT) Diametro [ - [sin detector magnéticol
E G(PF * \/éase en la tabla inferior las referencias
E1 GPR 12 1 222 e Conexionado de los detectores magnéticos.
20 2o NI Modelo ostandar — ® Posicion blogueo en final de carrera
§ - . . - Con blogueo final carrera
25 | 25mm G [Tipo conex. centraizado ® Unidad de ajuste de carrera E L dq Jorech
32 | 32mm Nota) Para ¢10, sdlo se dispone de G. ado derecho
20 20 - Ambos extremos F Lado izquierdo
mm S Un extremo w Ambos lados
Nota) "S" es aplicable a las «No se dispone de MY1H10 con
unidades de ajuste de bloqueo en final de carrera.

Unidad de ajuste de carrera ¢———————

Sin unidad de ajuste

V/éanse las posiciones de bIo6 uaeo en

carrera A, Ly H. final de carrera en la pag. 2-

2-676
TELF. 938052434 FAX. 938052544

'\

A Con perno de ajuste e .
L  |Con amortiguador hidraulico de cargas reducidas + perno de ajuste Detectores magnetlcos ap"cables
H | Con amortiguador hidrdulico de cargas elevadas + perno de ajuste Para o1 os o1 6, 220
AL Cada uno con una unidad A y una unidad L - % o Voltaje Modelos detec. magnéticos | Longitud de cable (m)* c
AH Cada uno con una unidad A y una unidad H igx e:;:é?; ;22;12 E (Se;b"eda;io) Entrada eléctrica 05 | 3|5 aplia::E;e
LH Cada uno con una unidad L y una unidad H o DC AC Perpendicular |En linea C) L@
. . . 3 5V[100V Circuito
Amortiguador hidraulico para las unidades L y H & No| 12V lomenos| A9OV | A90 ® | — "G |Reis
EnEi = [ 2hilos |24V PLd
Tipo unida mm) 10 16 20 25 32 40 5 jraehgtg Si 12V]100V| A3V A93 hd hal Bl
8 3 hilos Circuito
UnidadL | — RBO806 RB1007 RB1412 2 ace | Jewnale — | 5V) — |A9V A% | e |@) — "G | —
Unidad H [ RBosos | — [ RB1007 | RB1412 RB2015 s ?Nh|:','§§ MONV |MoN | ® | e —
Nota) No se dispone de MY1H16 con la unidad H. S| 3 hilos _
No se dispone de MY1H10 con las unidades Ay L. a (PNP) MOPV | M9P ®|®
3 _ | 2 hilos M9BV | M9B e (o — Relé
. a Salida | Si [z pro—24V|12V | — - |pPLC
5 |indcacion glgeacbtlae (NPN) MONWV | MONW | ® | @
Referencias de la unidad de ajuste de carrera g (l‘ndm’ad‘m ?Ph’\i"gﬁ MOPWV | MoPW| ® | @
Didmetro 10 16 20 S [2colore) 2 hilos MOBWV | M9BW| @ | e
(Tipo unidad
* Sfmbolos long. cabl MONW
Unidad A — MYH-AT6A | MYH-A20A imbolos fong. cable MONWL
Unidad L — MYH-A16L | MYH-A20L } 5m.... ) N!.Q'\.I.WZ . i
Unidad H MYH-A10H _ MYH-A20H #x Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
et __ - - Para 925, 932, 940,
ino uni mm g ; Modelos detec. magnéticos| Longitud de cable (m)*
Tipo unidad g [Funcion|Entrada | & [Cableado Voltaje e dcii o5 1 315 Carga
Unidad A | MYH-A25A | MYH-A32A | MYH-A40A i~ |especial| eléctrical = |(salida ) : aplicable
L g DC | AC |pemendoular [En linea| ) | (L) | (@) | @P
Unidad L | MYH-A25L | MYH-A32L | MYH-A40L = Shios oo
Unidad H | MYH-A25H | MYH-A32H | MYH-A40H £ o [aldl] = | 8v| — | = |Z76 | e |e|— -
. = Salida !
Referencias de los soportes laterales 5| — | dreca ) 2v100v | — |Z73 ® |00 — g
Diametro g acadle [0 210 2 TSIV [T = a0 | @ | @ Cirauto| PLC
Tipo mm 10 16 20 a 12V |o menos — [ a
o 3 hilos
Soportelateral A | MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A = P 5V Y69A |YS9A | e | e O Cigit
Soporte lateral B | MY-S10B | MY-516B | MY-S20B al — ey | (1Y YRV |Y7P | @ | @ |0
= [—
Didmetro £ i — .
o 25 32 40 3 s | 2 :I:OS v |2Y| _ [ESBVEB| e e |O Rel
[ i Irecta ilos
Indicacién -
Soporte lateral A | MY-S25A | MY-S32A | MY-S40A 2 | ] i) 5v YZNWVIYZNW| @ | @ | © lciaio
Soporte lateral B| MY-S25B | MY-S32B | MY-S40B 3 |indador (PNP) 12V Y7PWV [Y7PW| ® | @ | O
Véase en la pag. 2-741 la informacion detallada sobre las dimensiones, etc. 2 colores) 2 hilos 12V v7BWV |Y7BW| @ elo| —
* Simbolos long. cable 0.5Mm ..viiiiiinnns - (Ej.) Y59A
3m. L Y59AL
5m .z Y59AZ

+x Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
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Cilindro sin vastago

Modelo con guia de alta precision

Caracteristicas técnicas

Serie MYTH

Didmetro (mm) 10 | 16 20 25 32 40
Fluido Aire comprimido
Funcionamiento Doble efecto
Rango de presion de trabajo Hastaoi)z.SMPa ‘ 0.1a 0.8MPa
"-‘ Presién de prueba 1.2MPa
Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C
Amortiguacion Elastica ‘ Amortiguacién neumatica
Lubricacion No necesaria
o Tolerancia de carrera +10'8
i ,: | Conex. frontalllateral M5 x 0.8 1/8 1/4
i _"' z i 2 [ Conex. inferiores
N T - Simbolo <] (Solo tipo o4 @5 6 o8
Sy B O | conex. centralizado)
Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera
Diametro (mm) 10 16 20 25 32 40
Simbolo de la unidad| H A L A L H A L H A L H A L H
Gort % on | BB |on | BB
onfiguracioén y Con on on Con Con
amortiguador 0305 pemo ogroe perno 08+06 1o+07 perno 1o+o7 1112 perno 1112 2015 | o 14+12 2015
hidraulico pemo |de ajuste| pemo Ide ajuste] pemo | pemo de ajuste| PEMO | PeMo |de ajuste| PEMO | Pemo de ajuste] Pemo | pemo
de ajuste de ajuste de ajuste|de ajuste de ajuste|de ajuste de ajuste|de ajuste de ajuste|de ajuste
A A em) |0a-10| 0a-56 0a—6 0a-115 0a-12 0a-16
Rango de ajuste de carrera| En caso de que se exceda el rango de ajuste adecuado: utilice las ejecuciones especiales "-X416" y "-X417" (véase mas detalles en la pag.2-723).
Caracteristicas técnicas del amortiguador hidraulico Velocidad del émbolo
Modelo RB | RB | RB | RB | RB DETED (i) 10 16 t0 40
0805 0806 | 1007 1412 2015 Sin unidad de ajuste de carrera 100 a 500mm/s |100 a 1000mm/s
Absorcion max. de energia (J)| 1.0 2.9 5.9 19.6 58.8 lJ_niC1<':1dd Unidad A 100 a 200mm/s {100 a 1000mmy/s Nete 1)
" ajuste de
Absorcién de carrera (mm)| 5 6 7 12 15 Cg,rera Unidad L y unidad H| 100 a 1000mm/s |100 a 1500mm/s Nota2)
Velocidad méx. de impacto (mm/s) | 1000 1500 1500 1500 1500 Nota 1) Observe que cuando el rango de ajuste de carrera aumenta con la manipulacion del pemo de

F ia max. de trabaio (ciclos/mi ajuste, la capacidad de amortiguacion neumética se reduce. Por otra parte, cuando se exceden

tecuencia méx. de trabiajo (ciclos/min) 80 80 70 45 25 los rangos de carrera de la amortiguacién neumatica de la pag. 2-678, la velocidad del émbolo

Fuerza Extendido 1.96 1.96 422 6.86 8.34 debera ser de 100 a 200mm por segundo.

del muelle (N) Comprimido 3.83 4.09 6.86 15.98 20.50 Nota 2) EnS :;ﬁizzlde\ conexionado centralizado, la velocidad del émbolo es de 100 a 1000mm por

Rango de temperatura de trabajo (°C) de5a60 Nota 3) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion. Véase la pag. 2-678

Carreras estandar Caracteristicas técnicas de bloqueo
Diametro Carrera estandar Nclgirg\rg Diametro (mm) 16 ‘ 20 ‘ 25 32 40
(mm) (mm)* disponible (mm) Posicién de bloqueo Un lado (seleccionable), Ambos lados
10, 16,20 |50, 100, 150, 200 1000 Fuerza de prensién (max) N 11 17 270 4 7
———————1 250, 300, 350, 400 P (méx) 0 0 %0 00
25,32,40 | 450, 500, 550, 600 1500 Rango adecuado de ajuste de carrera (mm) | O to —5.6 Oto-6 Oto-11.5 0to-12 Oto-16
Q* Las carrera se fabrican con incrementos de 1 mm, hasta Juego del véstago 1mm o menos
la carrera méxima.vSin embargo, agregue "-XB10" al
final de la referencia para las carreras no estandar Desbloqueo manual Posibilidad (modelo sin enclavamiento)
desde 51 a 599. De igual manera, en caso de que se
exceda la carrera de 600mm especifique "-XB11" al final
de la referencia del modelo. number (excepto ¢10).
Véanse las ejecuciones especiales de la pag. 2-721. Pesos Unidad: kg
;. . Peso del soporte lateral | Peso de la unidad de ajuste de carrera
Esfuerzo tedrico Unidad: N Peso or juego or unidad
y - (por juego) (p )
= hrea Presion de rabajo (MPa ) Diametro |Modelo |adicional por

Diam. |, / (mm) | basico | cada 50mm _ _ _ _

(mm) (mm3| 0.2] 0.3| 0.4 05| 0.6(0.7| 0.8 carga | de carrera Tipos Ay B Unidad A Unidad L Unidad H
10 78| 15| 23| 31| 39| 46| 54| 62 10 026 0.08 0,003 — — 0.02
16 200( 40| 60| 80| 100| 120 | 140| 160 16 074 014 0.01 0.02 0.04 —
20 314 62| 94| 125| 157 | 188 | 219 | 251 20 135 025 0.02 0.03 0.05 0.07
25 490 98| 147| 196 | 245| 294 | 343 | 392 25 231 030 0.02 0.04 0.07 011
32 804| 161| 241| 322| 402 | 483 | 563 | 643 32 465 046 0.04 0.08 014 023
40 | 1256| 251| 377| 502 | 628 | 754 | 879 | 1005 40 6.37 055 0.08 012 019 028

1N = Aprox. 0.102kgf, 1MPa = Aprox.10.2kgf/cm?
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presion (MPa ) x Area Método de calculo Ejemplo: MY1H25-300A
émbolo (mm?) PESO DASICO ...vvevvevriarie e 2.31kg Carrera del GIlINAIO ...............coeevevuerienas 300mm

Peso adicional Carrera 0.30/50mm  2.31 +0.30 x 300 + 50 + 0.04 x 2 = Aprox. 4.19kg
Mz Ejecuciones especiales Peso de 12 Unidad A............orrrrreeeren. 0.06kg

Véanse las ejecuciones especiales correspondientes

ala serie MY1H en la pag. 2-721.
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Serie MY1H

Capacidad de amortiguacion

.. . .. Capacidad de absorcion de la amortiguacion elastica, neumatica y unidades
Seleccion de la amortiguacion de ajuste de carrera

<Amortiguacion elastica>
Los topes eldsticos son una caracteristica esténdar del MY1B10. ~ MY1H10 Impacto horizontal: P =0.5MPa  MY1H32 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
Dado que la absorcion de energia de los topes elasticos es re- f
’ ) . . 2000 |
ducida, en el momento de ajustar la carrera con la unidad A, ins- 2 1500 2000 ;
tale un amortiguador hidraulico externo. E 1000 g 1500 +Unidad H
El rango de carga y velocidad que puede absorber la amortigua- ° % € 1000 \' ||
cion eléstica estd dentro de los limites de la amortiguacion elds- e N ) 9 ey
tica indicados en el grafico. g 500 3 !
I . © 400 <. £ 500 }
<Amortiguacién neumatica> S 300 ”70,,, ‘o 400 4/,,0”/
kel N ° A
La amortiguacion neumatica es una caracteristica estandar de 3 200 NY s, v k] 300 Teun,
los cilindros sin véstago. ;g’ "‘\s 2 200
Se instala un mecanismo de amortiguacion neumatica para evi- > NG 2
tar un impacto excesivo del émbolo en el final de carrera durante 138 = 100
el funcionamiento a altas velocidades. La amortiguacion neumd- 0.05 0.1 02 030405 1 234510 3 5 10 20 30 4 50 100
tica no tiene como funcidn la reduccion de la velocidad del ém- _1 )
bolo cerca del final de la carrera. ma Max mi, Mz, Msmax. —
Los rangos de carga y velocidad que puede absorber la amorti- Peso de la carga kg Peso de la carga kg

guacién neumatica estan dentro de los limites marcados por la
linea de la amortiguacién neumética indicada en los graficos.

<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador hidraulicoo ~ MY1H16 Impacto horizontal: P =0.5MPa MY 1H40 Impacto horizontal: P = 0.5MPa

Utilice esta unidad durante el funcionamiento con cargas o velo- } ‘
cidades que excedan el limite de amortiguacion neumatica, o g 2000 i ) ?ggg ]
cuando se requiera amortiguacion en los casos en que la carrera € 1500 q ! E N Unidad k
del cilindro quede fuera del rango de carrera efectiva de amorti- o 1000 : o 1000 -
guacién neumatica debido al ajuste de la carrera. § - 5 "’/% 1
T g8 ‘
Unidad L £ 500 "o £ 500 L
" ! ' - 8 400 ‘ o 400 Aoy
Utilice esta unidad cuando se requiera amortiguacion fuera del N | o "l
. o » § 300 At = 300 {5 € —
rango efectivo de amortiguacién neumética aunque la carga y la S "'af//'g 8 4
velocidad queden dentro de los limites de amortiguacion neuma- é 200 L7 g 200
tica o cuando el cilindro funcione con un rango de carga y veloci- > ‘ g
dad por encima del limite de amortiguacion neumética y por de- 100 100
bajo del limite de la unidad L. 0.5 1 2 345 10 20 30 3 5 10 20 30 50 100 200
Unidad H f M, Mz, Ma MaXx. M1, Me, Ms MAX.
Utilice esta unidad cuando el cilindro funcione con un rango de
. ) P i Peso de | k Peso de | ki
carga y velocidad por encima del limite de la unidad L y por de- esodelacama 9 esodelacarga g
bajo del limite de la unidad H.
MY1 H20 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
i
A Precaucion 4 2000 3
. Véase el diagrama inferior cuando se utili- | £ 1500 TN :
ce el perno de ajsute para realizar ajustes o 1000 N . ‘
de carrera. ° T
Cuando la carrera efectiva del amortiguador g‘ 500 T "-'M,t/
hidraulico se reduce como resultado del ajuste 2 200 “/”7"7’;
de carrera, la capacidad de absorcién se re- 9 Ao =
a, 3 300 Moy
duce drasticamente. Asegure el perno de g 200 E/@% |
ajuste en la posicion donde sobresalga aproxi- $
madamente 0.5mm del amortiguador hidrauli- = ‘
100
co.
Permo de ajuste ~ 1 2 345 10 20 304050
aa mi, Mz, Ms MAx.
Peso de la carga kg
05 ™
MY1 H25 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
2 |
Amortiguador E 2000 T
hidraulico T— o, 1900 Sy N
- ™~
" . o . S 1000 ™~ Ay
2. No utilice amortiguadores hidraulicos y amorti- a — /1‘_
guacién neumatica al mismo tiempo. £ /e
3 500 i 1
L, " T 400 |
Carrera de amortlguaclon neumatica unidad: mm 2 300 "’or/,"q L[]
o
Diametro (mm) Carrera de la amortiguacion.| E 200
16 12
100
AL 15 1 2 345 10 20 304050
25 15
32 19 mi, Mz, Ms MAX.
40 24 Peso de la carga kg
2-678 ZSNMC
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Unidad de ajuste de carrera:
Apriete del tornillo de fijacion unidas: Nm

Diametro (mm) Par de apriete
10 Viéase el procedimiento de ajuste de la unidad
16 0.6
20 1.5
25 15
32 3.0
40 5.0

Célculo de la energia a absorber por la unidad de ajuste
de carrera con amortiguador hidraulico ;isq: nm

Vertical Vertical
(hacia abajo)| (hacia arriba)

Horizontal

Tipo de
impacto

Energia
cinética
=
Energia

m%triz Fs F-s + mgs|Fs—-mgs

2
Energia
abs%rbida E1+E2

Simbolos

"U: Velocidad de impacto (m/s)

m: Masa del movil (kg)

F: Fuerza del cilindro (N)

Q: Aceleracion gravitacional (9.8m/s 2)

S: Carrera del amortiguador (m)

Nota) La velocidad del mévil se mide en el momento del
impacto con el amortigudor hidraulico.

Amortiguacion elastica (s6lo ¢ 10)
Carrera positiva desde un extremo debido a la presion

Desplazamiento mm
OO00000000
O NWRUION®W© =
\

0 01 02 03 04 05 06 0.7 08
Presion MPa

TELF. 938052434 FAX. 938052544

Cilindro sin vastago
Modelo con guia de alta precision
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A

Serie MYTH
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Serie MY1H

A\ Precauciones especificas del producto

/A Precaucion

Tome medidas de precaucion para que sus manos no queden

atrapadas en la unidad.

 Cuando se utiliza un producto con unidad de ajuste de carrera, el espacio entre la mesa
(carro) y la unidad de ajuste de carrera se reduce en el final de la carrera, lo cual consti-
tuye un riesgo en caso de que las manos queden atrapadas en la unidad. Instale una
cubierta de proteccion a fin de prevenir el contacto directo con el cuerpo.

Contratuerca del perno
de fijacion

Tornillo de fijacién

Amortiguador
hidraulico

<Fijacién de la unidad>
La unidad puede fijarse apretando firmemente los cuatro tornillos de fijacion
de la unidad.

A\Precaucién

No utilice la unidad de ajuste de carrera fijada en una posicion inter-
media.

Si la unidad de ajuste de carrera esta fijada en una posicion intermedia, se
pueden producir desplazamientos dependiendo de la cantidad de energia li-
berada durante el impacto. En este caso, se recomienda el uso de las fija-
ciones de montaje del soporte de ajuste incluidas en las ejecuciones espe-
ciales- X 416 y - X 417 (excepto ©10).

Para otras medidas, consulte con SMC (véase "Unidad de ajuste de carre-
ra: apriete del perno de fijacion").

<Ajuste de carrera con perno de ajuste>

Afloje la contratuerca del tornillo de ajuste y ajuste la carrera desde el lateral
de la culata posterior con una llave hexagonal. Apriete nuevamente la con-
tratuerca.

<Ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>

Afloje los dos tornillos de fijacion de la unidad en el lado del amortiguador
hidraulico, gire el amortiguador hidraulico y ajuste la carrera. Luego, apriete
uniformemente los tornillos de fijacién para fijar el amortiguador hidraulico.
Tenga la precaucion de no apretar excesivamente los pernos de fijacion (ex-
cepto 916 y 920) (véase "Unidad de ajuste de carrera: apriete del perno de
fijacion").

2-680
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/A Precaucion

Siga el procedimiento indicado a continuacién para regular la
unidad de ajuste de carrera de MY1H10.

Junta térica
(para muesca)
Fijacion
Rango de ajuste  Distancia tornillo Contratuerca

adecuado 10 de fijacién 10 /<~ "o Aol Tamafio
fijacion Pemo de Amortiguador
fijacion hidrulico
|y e
Pt

B
1
|

L[]

—]
]
Tomillo de fijacién
el carril de guia

Il

Carril de

Distancia tornillo
fijacion rail guia 15

Seccién A-A

Procedimiento de ajuste

1. Afloje las dos contratuercas y luego afloje los tornillos de fijacion efec-
tuando un giro de aproximadamente dos vueltas.

2. Mueva el cuerpo hasta la ranura justo antes de la carrera deseada (las
ranuras se encuentran en incrementos alternados de 5y 10 mm).

3. Apriete el tornillo de fijacion hasta 0.3N-m. Asegurese de que al apretarlo
no se efectle un par excesivo.

La fijacién encaja en el orificio de fijacion del rail guia a fin de prevenir
desplazamientos, lo cual permite la fijacion con pares moderados.

4. Apriete la contratuerca hasta 0.6N-m
5. Realice ajustes adecuados con el perno de ajuste y el amortiguador hidraulico.

O
5
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Cilindro sin vastago
Modelo con guia de alta precision

Serie MYTH

A\ Precauciones especificas del producto

Con bloqueos en final de carrera

] Circuitos neumaticos recomendados \

| Amortiguacion

A\ Precaucion

Condiciones necesarias pa-
ra el bloqueo y desbloqueo
adecuados.

] Precauciones de trabajo \

A\ Precaucién

1. No utilice electrovalvulas de 3 posiciones.
Evite el uso en combinacion con electrovalvulas de 3 posiciones. (en espe-
cial los tipos de sellado metalico de centros cerrados). Si la presion queda
retenida en el orificio del lado del mecanismo de bloqueo, el cilindro no
podra ser bloqueado.
Ademas, incluso después de efectuarse el bloqueo y debido a fugas de ai-
re de la electrovalvula al cilindro, puede llegar a desbloquearse después de
algun tiempo.

2. Para desbloquear el cilindro se requiere presion.

Antes de iniciar el funcionamiento, asegurese de que el sistema funcione
de tal manera que se suministre aire en el lado sin mecanismo de bloqueo
(en el caso de bloqueo en ambos extremos, en el lado de la mesa desli-
zante que no esté bloqueado) , tal como se indica en la figura superior.
Existe la posibilidad de que no se desbloquee (véase la seccién referente
al desbloqueo del cilindro).

3. Desbloquee el cilindro cuando se realice el montaje o el ajuste.
La unidad de blogueo se puede dafar si se monta o se realiza otro trabajo
cuando el cilindro esta bloqueado.

4. El porcentaje de esfuerzos teéricos no debe ser superior al 50%.
Si la carga excede el 50% de los esfuerzos tedricos, pueden surgir proble-
mas tales como fallos de desbloqueo o dafios en la unidad de bloqueo.

5. No haga funcionar muiltiples cilindros sincronizados.
Evite que dos o mas cilindros con blogueo funcionen de manera sincronizada para
mover una pieza. Puede ocurrir que uno de los cilindros no se desbloquee cuando
sea necesario.

6. Utilice un regulador de caudal con regulacion de escape.
Es posible que el cilindro no se desbloquee si la regulacion es de entrada.

7. Asegurese de que el cilindro alcanza el final de carrera en el lado
con bloqueo.

Si el émbolo no alcanza el final de carrera, es posible que el bloqueo y el
desbloqueo no se lleguen a efectuar (véase la seccién referente a la regu-
lacién del mecanismo de bloqueo en final de carrera).

| Presion de trabajo

A\ Precaucion

1. Suministre presion de al menos 0.15MPa en el orificio del lado del mecanis-
mo de bloqueo. Esta condicién es necesaria para desbloquear el cilindro.

] Caudal de escape

APrecaucion

1. Se producira un bloqueo automaticamente si la presion que se
aplica en el orificio del lado del mecanismo de bloqueo es de
0.05MPa o inferior. En los casos en que el conexionado del lado
del mecanismo de bloqueo es largo y estrecho, o cuando el re-
gulador de caudal esta separado a cierta distancia de la cone-
xién del cilindro, tenga en cuenta que se reducira el caudal de
escape y que se requerira cierto tiempo para que se produzca el
bloqueo.

ZSNC

TELF. 938052434 FAX. 938052544

/\ Precaucién

1. Cuando la amortiguacién neumatica del lado del mecanismo con
bloqueo esta en un estado cerrado o casi cerrado, existe la posi-
bilidad de que la mesa deslizante no llegue hasta el final de la
carrera, en cuyo caso no se podra llevar a cabo el bloqueo.

| Regulacién del mecanismo de bloqueo en final de carrera

A Precaucion

1. El mecanismo de bloqueo en final de carrera se ajusta en fabrica. Por lo tanto,
no es necesario regular el funcionamiento en el final de la carrera.

2. Ajuste el mecanismo de bloqueo en final de carrera después de regular la uni-
dad de ajuste de carrera. En primer lugar, regule y fije el perno de ajuste y el
amortiguador hidrdulico de la unidad de ajuste de carrera. De lo contrario, no
se podra llevar a cabo el bloqueo ni el desbloqueo.

3. Lleve acabo el ajuste adecuado del mecanismo de blogueo en final de carrera
tal como se indica a continuacion. Afloje los pernos de fijacion de los dedos
de cierre y después ajuste haciendo coincidir el centro del émbolo de bloqueo
con el centro del orificio del dedo de bloqueo. Fije el dedo de bloqueo.

| Desbloqueo

A\ Advertencia

1. Antes de desbloguear, asegurese de suministrar aire en el lado sin me-
canismo de bloqueo, de manera que no se aplique una carga en el me-
canismo de bloqueo cuando se desbloquee (véase los circuitos neuma-
ticos recomendados). Si se desbloguea cuando la conexién del lado sin
bloqueo esté en el estado de escape, y con una carga aplicada a la uni-
dad de bloqueo, la unidad de bloqueo puede quedar expuesta a una
fuerza excesiva y dafarse.

Ademas, los movimientos repentinos de la mesa deslizante pueden ser
muy peligrosos.

] Desbloqueo manual

A\ Precaucion

1. Cuando desbloquee manualmente, asegtirese de evacuar la presion.

Si se libera el bloqueo en final de carrera cuando todavia existe presién den-
tro del cilindro, los movimientos bruscos inesperados podran dafar las piezas
de trabajo, etc.

2. Lleve acabo el desbloqueo manual del mecanismo de bloqueo en final de ca-
rrera tal como se indica a continuacion. Haga presién sobre el émbolo de blo-
queo con la ayudad de un destornillador, etc. y mueva la mesa deslizante.

 Las otras precauciones de ma- !
1 nejo referentes al montaje, co- |
 nexionado y condiciones de ;
@ Etrabaio son las mismas queE
! las de las series estandar. '

Destornillador, etc.

2-681
inffo@abina.com



Serie MY1H

Tipo de conexionado centralizado @ 1 0

[Véase la pag. 2-686 referente a las variaciones del conexionado centralizado]

MY1H10G—{Carrera ]

15
43 - [
~ > 1| elc 2-M5 ; ‘
N ) [ i - | - (conexion)\ ™ ) = - &
[ r Sic ] Sic) -
v [€ ohry B4 i oA S Y
2 o# o# & ©
Yv- ik A | Y
@ Cz_ |10 10 ©
© 151 "5 "
85, 112] D _ 12| |s5
25 | 110 + Carrera - M5
(tapdn con alojamiento hexagonal) (tapn con alojamiento hexagonal)
4-M3 prof. 5
- 30 —— 50 - 4-3.4 taladro pasante
5.9 25 9 Linea central guia Lado inferior M4 prof. 7
@ O / 1
o= o6 % 6 6 6 6 o
) © ) © N
& | i e = ] heo
I _ had LY _ _1® oo
e Y \ . SN
o
o ° ‘ ) oY vy
3 Linea central Linea central
montaje pieza de trabajo \ montaje cilindro
5 100 + Carrera |

— e

2-682
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Cilindro sin vastago Serie MY1H

Modelo con guia de alta precision

Unidad de ajuste de carrera
Amortiguador hidraulico + perno de ajuste

MY1H10G H

p=—

RB0805
(carrera del amortiguadon) 5 .~ 40.8 .
Unidad ajuste carrera - 20 »
N 12
HE=TTeps T g — -
OO fo o o
’ ® | ¢ , T
o ® e
o _7 _ ° |
or < &
«2:4
. 5 (méx. 15)

2-683
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Serie MY1H
Modelo estandar Q1 6 a Q 40

MY1H | Diametro —Carrera

2-P
1
e | & | | ‘
i $@ ;é\b ] uJ‘
A 2
ol 25 & & ol g
Y v { @ 2 B
(tapdn conico con alojamiento hexagonal) A Tornillo de GB
- - regulacion -
— N -
Z + Carrera -
4-gB profundidad de avellanado C
(L L . oLD lado inferior del orificio pasante J prof. K
4-MM prof. M Linea central guia
PA

Y

e o9 i
| 7 —
1 & T, &—"6——o&f
e o Aﬁ o )
‘D = — I
_ m _ ‘ -
o I} =
i — b} 3|2
| _$_ LI E \\\ \\ W7 | Y V
A . o 1
Linea central montaje cilindro
02 |l 2 w02 \ B
Linea central montaje pieza de trabajo
PG | | Q + Carrera |

Modelo A B C G GB H HG J K L LD (LL) LW M MM N
MY1H16 80 6 3.5 9 16 40 13.5 M5 10 80 3.5 40 60 7 M4 20
MY1H20 100 7.5 4.5 12.5 20.5 46 17.5 M6 12 100 4.5 50 78 8 M5 25
MY1H25 110 9 55 16 24.5 54 21 M6 9.5 114 5.6 53 90 9 M5 30
MY1H32 140 11 6.6 19 30 68 26 M8 16 140 6.8 70 110 13 M6 37
MY1H40 170 14 8.5 23 36.5 84 33.5 M10 15 170 8.6 85 121 13 M6 45
Modelo NC NE NG NW P PA PB PC PD (PE) PF PG Q Qw Y4
MY1H16 135 | 27.8 13.5 37 M5 40 40 7.5 21 9 3.5 3.5 153 30 160
MY1H20 175 | 34 17.5 45 M5 50 40 14.5 27 12 4.5 4.5 191 36 200
MY1H25 20 40.5 28 53 1/8 60 50 14.5 32 13 5.5 7 206 42 220
MY1H32 25 50 33 64 1/8 80 60 15 42 13 6.5 8 264 51 280
MY1H40 305 | 63 42.5 75 1/4 100 80 20.5 37.5 23 8 9 322 59 340

P: conexion del cilindro * El tapén de MY 1H16/20-P es un tapén con alojamiento hexagonal.

2-684 ZS\NC
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Modelo con

Cilindro sin vastago
guia de alta precision

Serie MYTH

Unidad de ajuste de carrera

Con perno de ajuste

MY1H | Didmetro — Carrera| A

0 qu
I
EY

EC

&
/ /
E
EA
¢ & & / /
el H]
o A ] !
S = 8]z
pe v/ -
] /
Unidad ajuste carrera  / h
T
Modelo E EA EB EC EY FA FC h 1T w
MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 11.5 13 3.6 5.4 (max. 11) 37
MY1H20 19 10 33 5.8 45.5 15 14 3.6 6 (max. 12) 45
MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 16 21 3.5 5 (méx. 16.5) 53
MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 23 20 4.5 8 (max. 20) 64
MY1H40 31 19 55 11 82 245 26 4.5 9 (max.. 25) 75

Amortiguador hidraulico para cargas bajas + perno de ajuste

MY1H | Diametro |— Carrera L

Amortiguador

Firaul
FA FC Q|drau ico
AL / 2
-
: ="
2 %
] 7 f
0‘0 (carrera del amortiguador) T S
E
EA
o %/ -
5 , anii3
$to 4
i E= af
Para MY1H1 6,20 /Unidad ajuste carrera h
1T
Modelo E EA EB EC EY F FA FC h S T 1T w Modelo amort. hidrdulico
MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 4 11.5 13 3.6 40.8 6 5.4 (méx. 11) 37 RB0806
MY1H20 19 10 33 5.8 45.5 4 15 14 3.6 40.8 6 6 (méx. 12) 45 RB0806
MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 — 16 21 35 46.7 7 5 (max. 16.5) 53 RB1007
MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 — 23 20 4.5 67.3 12 8 (méax. 20) 64 RB1412
MY1H40 31 19 55 11 82 — 245 26 45 67.3 12 9 (méax. 25) 75 RB1412
Amortiguador hidraulico para cargas altas + perno de ajuste .
Amortiguador
7 hidrauli
MY1H |Diametro |— Carrera| H FA / Pidruleo
— T>_
& Q| w
+ Dado que la dimensién de EY de la E EA
unidad tipo H es mayor que la altura Unidad ajuste carrera
mas alta de la mesa (dimensién H),
cuando monte una pieza que exceda / /
la longitud (dimension L) de la mesa, E ¢ & >
deje un espacio del tamafio de la $t¢ & 4
dimensién de "a" o superior en el _
lado de la pieza. --—*_:/ - ﬂ =
1
Para MY1H20 ' " 1l
T
Modelo E EA EB EC EY F FA FC h S T T w Modelo amortig. hidraulico a
MY1H20 19 10 33 7.7 49.5 5 14.3 15.7 3.5 46.7 7 6 (max. 12) 45 RB1007 4
MY1H25 18 9 40 £ 57 = 18 17.5 4.5 67.3 12 5 (max. 16.5) 53 RB1412 3.5
MY1H32 25 14 45.6 12.4 73 — 18.5 225 5.5 73.2 15 8 (max. 20) 64 RB2015 5.5
MY1H40 31 19 55 12.4 86 = 26.5 22 5.5 73.2 15 9 (max. 25) 75 RB2015 25
ZS\VC 2-685
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Serie MY1H

Véase la pags. 2-724 relativa a las variaciones del conexionado centralizado.
Las dimensiones de los tipos distintos del conexionado centralizado y de la unidad de
. . . Q 1 6 Q 2 0 ajuste de carrera son idénticas a las del modelo estandar.
Tipo de conexionado centralizado y

Véase en las pags. 2-694 y 2-685 més informacion referente a las dimensiones, etc.

MY1H |Diametro | G— Carreral

/
9
_|G
Para MY1H16
Vv vV
T 22z 22z T
= (tapdn con alojamiento hexagonal) (tapdn con alojamiento hexagonal) =
= =
Y / / |
/ [
§ A - — § !
el ] [ %
— _—
/ /
2-P
(Tapdn con alojamiento hexagonal)
2-P
@ I | g | @
(7] h ' \ [a] 7]
& o
[l ¥ '@' '@ @ a Ot—w @' '@' »
C vy =
A A b
o
o o
1T, Y al L,IGl Tornillo de G, o c
regulacion uu, JT
2-P
(tapdn con alojamiento hexagonal) . 2P
(tapdn con alojamiento hexagonal)
Modelo G NC P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX 44
MY1H16G | 14 14 M5 75 9 11 3 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1H20G | 12.5 17.5 M5 11.5 11 14.5 ) 10.5 12 12.5 10.5 24 M5
P: conexion del cilindro
"
A 14
><‘ A
;V
' oD

Lado inferior (ZZ) conexionado
(junta térica aplicable)

I . . . . (mecanice el lado de montaje segun
Orificios del conexionado centralizado del lado inferior las dimensiones de la tabla inferior).

Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicable
MY1H16G 22 6.5 4 4 8.4 1.1 ce
MY1H20G 24 8 6 4 8.4 1.1
2-686 ZSNC
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Tipo de conexionado centralizado Q25 d Q 40

Cilindro sin vastago
Modelo con guia de alta precision

Serie MYTH

Véase la pag. 2-724 relativa a las variaciones del conexionado centralizado.

Las dimensiones de los tipos distintos del conexionado centralizado y de la unidad de
ajuste de carrera son idénticas a las del modelo estandar.
Véase en las pags. 2-684 y 2-685 mas informacion referente a las dimensiones, etc.

MY1H [Didmetro | G— Carrera

2-ZZ

Vv - = vV
e (tapdn cdnico con alojamiento hexagonal) -
2-ZZ
= (tapén conico con alojamiento hexagonal) =
= =
Y / / Y
2 / /
A —_ e ———— A
bo _ 1 1 ] b
=y Ry
o g
2-P
(tapén cdnico con alojamiento hexagonal)
2-P
B & ¢ | | g C—» [ &
(7} 72}
o & y Y oo | o
@
et & @ | 1P & & =
o [ 1 Cy
o A A
G . &
1T, uu e < Tonillo de |G| o uu -
= regulacion > -
2-P 2-P
(tapn cdnico con alojamiento hexagonal) (Tapdn conico con alojamiento hexagonal)
Modelo G P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX 2z
MY1H25G 16 1/8 12 16 16 6 145 15 16 12.5 28 116
MY1H32G 19 1/8 17 16 23 4 16 16 19 16 32 1/16
MY1H40G 23 1/4 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 1/8
P: conexion del cilindro
n
Y o
=< A
2 Y
L oD
Conexionado (ZZ) lado inferior
(junta torica aplicable)
e ) ) ) ) (mecanice el lado de montaje segtin
Orificios del conexionado centralizado del lado inferior las dimensiones de la tabla inferior).
Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicable
MY1H25G 28 9 7 6 11.4 1.1 co
MY1H32G 32 11 9.5 6 11.4 1.1
MY1H40G 36 14 11.5 8 13.4 1.1 C11.2
ZS\VC 2-687
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Serie MY1H

Las dimensiones para tipos distintos del bloqueo en final de carrera son }

. 1 4 idénticas a las de las dimensiones del tipo esténdar.
B|Oqueo en fi nal de carrera g 6 a Q O [ Véase en la pag. 2-684 mas informacion referente a las dimensiones, efc.

Para MY1HO-CIE
(lateral derecho)

w1

w2

Para MY1HO-OOF
(lateral izquierdo)

L1

Orificio profundo para ajuste de carrera

H2
H1

et T
& — - __©
4 I- - - - = I o
(o =]

/ (rango de ajuste de 0 a TLmm)

va

A=
& |

Para MY1HO-OW

Orificio profundo para ajuste de carrera
(rango de ajuste de 0 a TLmm)

(ambos lados)

® ©

® ©

e

e

_¢_

e 7 _
D | -¢- _+_
' /
Dimensiones (mm)
Modelo H1 H2 L1 TL w1 w2 w3
MY1H16 39.2 | 33 0.5 5.6 18 16 10.4
MY1H20 45.7 | 39.5 3 6 18 16 10.4
MY1H25 53.5 | 46 3 11.5 293 | 273 | 17.7
MY1H32 67 56 6.5 12 293 | 273 | 17.7
MY1H40 83 68.5 | 10.5 16 38 35 24.4
P: conexion del cilindro
* El tapén de MY1H16/20-P es un tapén con alojamiento hexagonal.
2-688 ZS\VC
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Soporte lateral

Cilindro sin vastago
Modelo con guia de alta precision

Serie MYTH

Soporte lateral A

MY-SOA

2-0G ‘\ /
( )
J {
— —
2-¢H Ll w
A C
B D
Soporte lateral B
MY-SOB ‘ ‘
24 S |
{ )
- ——
w
A C
B D
Modelo Cilindro aplicable | A B C D E F G H J
MY-S108 MY1H10 53| 616/ 12 | 21 | 36| 1.8 | 6.5 | 34 M4
MY-S168 MY1H16 71816 15 | 26 | 49| 3 6.5 | 34 M4
MY-S208 MY1H20 91 [103.6| 25 | 38 | 64 | 4 8 4.5 M5
MY-S258 MY1H25 105 [119 | 35 | 50 | 8 5) 9.5 | 55 M6
MY-S32§ MY1H32 130 (148 | 45 | 64 |11.7| 6 |11 6.6 M8
MY-S408 MY1H40 145 (167 | 55 | 80 |14.8| 85 |14 9 M10
Guia para el uso de los soportes laterales
En el caso de montajes con carreras largas, el W
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo [ kg 50 (800)
de su propio peso y del peso de la carga. En di- ’—y_J:l_1—‘
chos casos, utilice un soporte laterales la sec- , 7
cién de en medio. El espacio entre soportes (¢) ’
no debera sobrepasar los valores indicados en ¢
el gréfico de la derecha. 40 (600)
/
3
P e w IS
¢ 30
/\ Precaucion - 5
1. Si las superficies de montaje no estan alinea- w o —_:\__
das adecuadamente, el uso de soportes ; 2
laterales puede originar fallos de funciona- m . m 3
miento. Por lo tanto, asegurese de nivelar el 7, 20 2
tubo del cilindro durante el montaje. De igual ¢ ¢ (500) )‘63,
manera, en los casos de funcionamiento con %L
vibraciones e impactos, se recomienda el 1}_
uso de soportes laterales, incluso en el caso . 2 N
de que el valor del espacio esté dentro de (450) G
los limites admisibles indicados en el gréfico. 10 "/} 'Séo
2. Las escuadras de soporte no se deberan (100) 6}3,
utilizar para realizar montajes, sino 4’}—’
solamente como soporte. ’5',0 \
0 N
500 1000 1500
. mm
Espacio entre soportes ¢
Y
% SMC 2-689
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Serie MY1H

Construccion

Tipo de conexionado centralizado/MY1H10G

®Q @®®B®B © ® ® @ @ i@\@@

Lista de componentes Lista de componentes
Ne Designacion Material Observaciones Ne Designacion Material Observaciones
1 | Tubo del cilindro | Aleacién de aluminio |Anodizado duro 22 | Pasador elastico Acero inoxidable
2 | Culata posterior WR | Aleacién de aluminio |Anodizado duro 23 | Tornillo cabeza hueca hexagonal Acero al cromo molibdeno Niquelado
3 | Culata posterior WL | Aleacién de aluminio |Anodizado duro 24 | Tornillo Phillips cabeza cilindrica Acero al carbono Niquelado
4 | Patin del émbolo| Aleacion de aluminio |Anodizado duro 25 | Tornillo Allen Acero al carbono Cincado cromado negro
5 | Embolo Aleacion de aluminio Cromado 26 | Tapon de cabeza hueca hexagonal Acero al carbono Niquelado
6 | Culata Resina especial 27 | Imén Imén
7 | Anillo guia Resina especial 28 | Mesa deslizante Aleacién de aluminio Anodizado duro
8 | Amortiguador Caucho de poliuretano 29 | Placa principal Acero inoxidable
9 | Soporte Acero inoxidable 30 | Fieltro Fieltro
10 | Tope Acero al carbono Niguelado 31 | Guialineal —
11 | Separador de banda Resina especial 32 | Tornillo cabeza hueca hexagonal Acero al cromo molibdeno Niquelado
12 | Iman de sellado Iméan 33 | Tuerca cuadrada Acero al carbono Niquelado
15 | Amarre de las bandas Resina especial 34 | Placade tope Acero al carbono Niguelado
20 | Patin de deslizamiento Resina especial 35 | Tornillo cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niguelado
21 | Separador Acero al cromo molibdeno Niquelado
Lista de juntas
2 Designacion Material Cant. MY1B10
13 | Banda de cierre Resina especial | 1 Carrera MY10-16A
14 | Proteccion antipolvo | Acero inoxidable | 1 Carrera MY10-16B
16 | Rascador NBR 2 MYB10-15AR0597
17 | Junta del émbolo NBR 2
18 | Junta estang. tubo NBR 2
19 | Junta térica NBR 4
2-690 2 SNC
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Cilindro sin vastago
Modelo con guia de alta precision

Serie MYTH

Modelo estandar

7]

mTal Y

o

Tipo de conexionado centralizado

Esta diagrama se corresponde a los modelos MY1H25 a MY 1H40.

MY1H16, 20

@

(%)

y

e

o

©

Lista de componentes

Lista de componentes

T

Ne Designacion Material Observaciones Ne Designacién Material Observaciones
1 Tubo del cilindro | Aleacion de aluminio |Anodizado duro 17 | Guia —
2 Culata posterior R | Aleacién de aluminio |Anodizado duro 18 | Culata Acero al cromo molibdeno Niquelado
2A | Culata posterior WR | Aleacion de aluminio |Anodizado duro 20 | Placa de refuerzo Resina especial
3 Culata posterior L | Aleacién de aluminio |Anodizado duro 21 Patin de deslizamiento Resina especial
3A | Culata posterior WL | Aleacion de aluminio |Anodizado duro 22 | Cubierta de la guia Aleacion de aluminio Anodizado duro
4 Mesa deslizante | Aleacion de aluminio |Anodizado duro 23 | Iman Iman
5 Patin del émbolo | Aleacién de aluminio Cromado 24 | Tuerca cuadrada Acero al carbono Niquelado
6 Embolo Aleacion de aluminio Cromado 25 | Pasador elastico Acero para herramientas|  Cincado cromado negro
7 Anillo guia Resina especial 27 | Pasador cilindrico Acero inoxidable (excepto @16, @20)
8 Separador de labanda|  Resina especial 28 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro/niquelado
9 Rodillo guia Resina especial 29 | Tornillo cabeza hueca hexagonal| Acero al cromo molibdeno Niquelado
10 Eje rodillo guia Acero inoxidable 30 | Tornillo cabeza hueca hexagonal| Acero al cromo molibdeno Niquelado
11 Acoplador Material hierro sinterizado 31 Tornillo cabeza hueca hexagonal| Acero al cromo molibdeno Niquelado
12 | Anillo amortiguacion Laton 36 | Tapdn conico cabeza hueca hexagonal Acero al carbono Niquelado
13 | Tornillo de regulacion Acero laminado Niguelado 38 | Tapdn conico cabeza hueca hexagonal Acero al carbono Niquelado
14 | Amarre de las bandas Resina especial 39 | Rascadora lateral Resina especial
Lista de juntas
N2 Designacion | Material |Cant, MY1H16 MY1H20 MY1H25 MY1H32 MY1H40
15 |Bandadecierre] "°57% | 1 | Carrera MY16-16A Carrera MY20-16A Carrera MY25-16A Carrera MY32-16A Carrera MY40-16A
g"“” Proteccidn antipolvol, 210 | 1 Carrera MY16-16B Carrera MY20-16B Carrera MY25-16B Carrera MY32-16B Carrera MY40-16B
19 |Rascador NBR 2 MYH16-15AK2900 CYP025-15A29721 CYP032-15A29722 CYP040-15A29723 CYP40-15A29723
32 | Junta del émbolo NBR 2
33 | Juntaamortiguacion| NBR 2
34 |Juntaestang.tubo] NBR 2
35 |Junta torica NBR 2
37 |Junta térica NBR 4

Nota) Se dispone de dos tipos de protecciones antipolvo. Verifique el tipo que ha de ser utilizado, dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del prisionero con alojamiento hexagonal @8 .
(A) Cincado cromado negro—s>carrera MYCI-16B  (B) Niquelado —>MY[ICarrera-16BW

TELF. 938052434 FAX. 938052544
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Serie MY1H

Construccion

Bloqueo en final de carrera

MY1HOG-CIF(W)

Lista de componentes

Ne Designacion Material Observaciones
1 Cuerpo de bloqueo Aleacién de aluminio Anodizado duro
2 Dedo de bloqueo Acero para herramientas Niquelado
3 Fijacion del dedo de bloqueo Acero al carbono Niguelado
4 Embolo de bloqueo Acero para herramientas Niguelado electrolitico
5 Culata anterior Aleacién de aluminio Anodizado duro
6 Muelle de retorno Acero para muelles Cinc cromado
7 Conducto de derivacion Aleacién de aluminio Anodizado duro
10 Bola de acero Acero cromado extraduro
11 Bola de acero Acero cromado extraduro
13 Retén redondo tipo R Acero para herramientas Niquelado
15 Tornillo cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niquelado
16 | Tornillo cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Niquelado
17 Bola de acero Acero cromado extraduro
18 Bola de acero Acero cromado extraduro
Lista de juntas
B Designacion Material |Cant.
8 Junta del vastago NBR 1
9 Junta del émbolo NBR 1
12 Junta térica NBR 1
14 Junta térica NBR 2
2-692 4 S\VC
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050, 063

El uso de dos guias
lineales permite una carga
maxima de 320kg. (263)

Cilindro sin vastago

2 guias lineales

Facilidad de mantenimiento gracias a su construccion ——
revolucionaria que permite la sustitucion del cilindro A
sin desmontar las unidades de guia ni las cT
piezas de trabajo.

SVC 2-693
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Léase antes del uso de la serie MYTHT

Momento maximo admisiblelCarga maxima admisible

Momento maximo admisible

Carga maxima admisible (kg)

Diametro Momento max. admisible (N-m)
el (mm) M M2 M3 mi mz ms
50 140 180 140 200 140 200
MYTHT 63 240 300 240 320 220 320

Los valores indicados en la tabla superior son los valores maximos admisibles para el momento y la carga. Véase cada
gréfico referente al momento maximo admisible y la carga méaxima admisible referente a una velocidad del émbolo en
particular.

Carga (kg)
VI1
Ll ]
{
W2
Momento (N-m) m2

Ms=FsxLs

‘M2=F2XL2 F3

L2
L3

e Mi=F1xLi F2
i
|

<Calculo del factor de carga de la guia>
1. Carga maxima admisible (1), momento estatico (2), y momento dindmico (en el momento del impacto
con el tope) (3) en los célculos de seleccion.
* Para evaluar, utilice Va (la velocidad media) para (1) y (2), y 'V (velocidad de impacto 'V = 1.4Va) para (3).
Calcule m max. para (1) a partir del gréafico de carga maxima admisible (m1, mz, ms) y Mmax. para (2) vy (3) de la del
momento maximo admisible (M1, Mz, Ma).

Seleccione el momento dentro del rango de
limites indicados en los graficos. Tenga en
cuenta que el valor maximo de momento
admisible se puede exceder en ocasiones
incluso trabajando dentro de los limites de la
grafica.Por lo tanto, verifique el momento
admisible, para las condiciones de trabajo
adecuadas.

Carga maxima admisible

Peso de la carga [m] Momento estatico [M] "2 ! Momento dinamico [Mg] &2

Suma factores vy —
carga de guia

+ + <
Carga maxima admisible [m max]  Momento estatico admisible [Mméx| Momento dinamico admisible [Memax]

Nota 1) Momento causado por una carga, etc., con el cilindro en estado de reposo.
Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente en el final de la carrera (en el momento del impacto con el tope).
Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza de trabajo, se pueden producir multiples momentos. En estos casos, la suma de los
factores de carga debe incluir todas ellas.
2. Férmulas de referencia [Momento dinamico durante el impacto]
Utilice las siguientes férmulas para el calculo del momento dindmico cuando tome en cuenta el impacto sobre
el tope.
m : Peso de la carga (kg)
F :Carga (N)
FE : Carga equivalente al impacto (durante el impacto con el tope) (N)
Va: Velocidad media (mm/s)
M : Momento estatico (N-m)

'V : Velocidad de impacto (mm/s )

MEe: Momento dindmico (N-m)
g :Aceleracion gravitacional (9.8m/s ?)

Nota 4) V
V= 1.4Va(mmis) Fe=—2 Vagm >
100 1 Fe
1 Nota 5) —_
M =——- Fe-L1=0.05VDamLs (N-m) - Me
Nota 4)% "Va es un coeficiente sin dimensiones para el célculo de la fuerza de impacto. [— o
Nota 5) Coeficiente medio de carga (:%): /

Este coeficiente esteblece la media del momento méximo de carga
en el momento del impacto del tope de acuerdo con los célculos de la vida de servicio.

3. Véanse en las pags. 2-697 y 2-698 los procedimientos de seleccion detallados.

O
:

2-694
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Seleccione la carga dentro del rango de limites

indicados en los graficos. Tenga en cuenta
que el valor maximo de carga admisible se
puede exceder en ocasiones incluso
trabajando dentro de los limites de la
grafica.Por lo tanto, verifique la carga
admisible, para las condiciones de trabajo
adecuadas.

L+ : Distancia al centro de gravedad de la carga (m)
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Cilindro sin vastago
Alta rigidez/Modelo de guia de alta precision

Serie MY1THT

MY1HT/M MY1HT/M2 MY1HT/Ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 300 300
N
\\ \\MY1H1 63 \\
e MY1HT63 e N e MY1HT63
> \\ = \ N z \\
2 100 \ 2 100 N 2 100 \
c AN c N\ c \\
g MY1HT50N s MY1HT50 5 MY1HT50N
[e} o g
= = =
N N N
50 \ 50 50 \
40 N 40 40 N
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
MY1HT/m:- MY1HT/m: MY1HT/ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 N 300 300 N
2 NMY1HT63 2 \\ 2 NMY1HTe3
% N S \
5 N \\ g N|MY1HT63 8 N \\
< 100 N < 100 NN T 100 N\
kel AN % N\ \ 8 AN
§ AN 2 N 2 AN
o MY1HT50 & D & MY1HT50
50 50 \\ 50
40 40 MY1HT50 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000

Velocidad del émbolo mm/s

Velocidad del émbolo mm/s

Velocidad del émbolo mm/s

TELF. 938052434 FAX. 938052544
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Serie MY1I_'I:I'
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccién de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1]Condiciones de funcionamiento

pmmmm——— Posicion de montaje ----- .
CIlINArO ... MY1HT50-600 2. Mont. en la pared ;
Velocidad media de trabajo Va ......... 700mm/s 1. Montaje horizontal y ;
Posicion de montaje ........................ Montaje vertical MY1HT50-600
Wad: Work piece (500g) \

We: MHL2-16D1 (795g) Wa: Placa conexién

t=10 (880g)

Whb: MGGLB25-200 (4.35kg)

7= 08

Véase en la paginas anteriores los ejemplos del célculo
de cada posicion.

[2] Disposicion de la carga

! 5 == Masa de la pieza y centro de gravedad
)|
:i)” @ Ref. pieza Centro de gravedad
7 de trabajo | Masa Eje X Eje Y Eje Z
Wn [ Xn Yn Zn
Wa 0.88kg 65mm Oomm 5mm
8 Wb 4.35kg 150mm omm | 42.5mm
i - Si Wec 0.795kg 150mm 111mm | 42.5mm
) Wa | 0.5kg 150mm | 210mm | 42.5mm
E n=a,b,c,d

[3] Calculo del centro de gravedad del conjunto

ms=Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg

X = X Z (Mn X Xn)

= 6505 ;25 (0.88 x 65 +4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
Y =—4—XXZ(MnXxyn)

= 6505 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
Z =—p— XZ(Mnx2zn)

= 6525 5125 (0.88 x5 +4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

ma: Mass
M4 es la masa que se puede transferir por empuje y también es aprox........

de 0.3 a 0.7 de la fuerza (se diferencia segun la velocidad de trabajo).

M:: Momento ms
M1 max (from 1 of graph MYTMHT/M1) = 60 (N-M) ...oeinii e e
Mi=maxgxZ=6.525x9.8x37.4x 1072 =2.39 (N-m)
Factor de carga 01 = M2/M2 max = 2.39/60 = 0.04

O
:

2-696
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Cilindro sin vastago =
Alta rigidez/Modelo de guia de alta precision Serle MY1 HT

Ms: Momento
Ms max (desde 2 del grafico MYTHT/Mz) = 60 (N-M) ...onirinieiiii e eaaee
Ms=maxgxY =6.525x9.8x29.6 x 103 =1.89 (N-m)
Factor de carga 0z = Ma/Ms max = 1.89/60 = 0.03

[5] Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Carga equivalente durante impacto FE
_ 14 1

14 -
FE_Wanxgxm_ 100x700x9.8x6.525_626.7(N)

M-E: Momento
M+E max (desde 3 del grafico MY1HT/M: donde 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (N-m)
MiE = % XFEXZ= % X 626.7 X 37.4 x 103 = 7.82 (N-m)
Factor de carga 0z = Mie/M1E max = 7.82/42.9 = 0.18

MsE: Momento
MsE max (desde 4 del grafico MY1HT/Ms donde 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (N-m)
M = —— X FEX Y = —— X 626.7 X 29.6 x 107 = 6.19 (N-m)

3 3
Factor de carga 0ls = Mse/MsE max = 6.19/42.9 = 0.14

[5]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

200 = 01 + Ol2 + O3 + Ola = 0.39<1

El célculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.

Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un célculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia o de la férmula anterior es superior a 1, consi-
dere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o cambiar la serie del producto.

Momento admisible

MY1HT/m1 MY1HT/M:
1000 1000
500 500
300 300
N N
g \\MY1H163 £ \\MV1H163
2 N ]
§ 100 NG § 100 \C
é MY1HT50" N\, é MY1HT50 N
G 0
50___________|__‘i3) 50___________|_:‘éD
40 f 40 I
30 | 30 |
I I
20 : 20 :
I I
I I
10 U 10 I
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 100
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
ZS\NC 2-697
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Cilindro sin vastago

serie MYTHT

Modelo con guia de alta precision y alta rigidez /650, 63

Forma de pedido

Modelo de guia de alta precision

y alta rigidez

Tipo de Rosca e

Rc(PT)
G(PF)

Modelo de guia
de alta precision
y alta rigidez
(2 guias lineales)

MY1HT

Diametro cilindro ¢

50

400

Z73

50

50mm

63

63mm

Conexionado ¢

Modelo estandar

Referencias de los soportes laterales

Diametro
o ) 50 63
Soporte lateral A MY-S63A
Soporte lateral B MY-S63B

Véase en la pag. 2-704 la informacion detallada sobre las dimensiones, etc.

Detectores magnéticos aplicables

G Tipo conex. centralizado
Unidad de ajuste de carrera Carrerae
— Véase la
D'(ar;“rﬁ;m 50 63 tabla de carreras estandar.
Tipo de unidad MYT-A50L MYT-A63L

NuUmero de

detectores magnéticos

- 2 uns.

S 1un.

n "n" uns.

[ - [ Sin detector magnético ]

= \/éase en la tabla inferior las
referencias de los detectores
magnéticos.

¢ Unidad de ajuste de carrera

L

Un amortiguador hidraulico en cada final de carrera

H

Dos amortiguadores hidréulicos en cada final de carrera

LH

Un amortiguador hidraulico en un final de carrera,
dos amortiguadores hidraulicos en un final

g e Voltaje Modelos detec. magnéticos |Longitud de cable (m)* G
" Funcién Entrada IS4 ableado pyrm arga
Tipo - v 8 " Entrada eléctrica 05 3 5 N
eléctrica |3 salida licabl
especial 83 ( ) DC AC Pemendicular| En linea O Ol @ aplicable
% - Salida | sf Shilos (equiv.aNPN)l — 5V — — Z76 o ® | — [CircuitoCl| —
o § — d|recgia 2 hilos 24y 12V 100V — 273 [ ] LK) — |Relé,
3 acable - 5V, 12V [100V 0 menos — Z80 ) ® | — [CirauitoClI| PLC
o 3 hilos (NPN) Y69A Y59A [ ] [ ] O |. .
E: - 3 hilos (PNP) oV, 12v Y7oV | vP | e | e | o [oid
g 3 | saida | g 2 hilos oay 12V - Y69B Y598 ° ® | O | — |Rel,
= '3 | Indicacion | directa 3 hilos (NPN) Y7ZNWV | Y7NW ° ® | O | PLC
2 |diagnostico| acable . 5V, 12V Circuito Cl
2 (Indicador 3 hilos (PNP) Y7PWV | Y7PW ® ® | O
& | 2colores) 2 hilos 12V Y7BWV | Y7BW ° e | o0 | —
* Simbolos long. cable Y59A
Y59AL
Y59AZ

+ Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
Nota) Se requieren separadores para detectores (MB-32-36-L8509) para retroalimentacion de detectores magnéticos.

2-698
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Cilindro sin vastago
Alta rigidez/Modelo de guia de alta precision

Caracteristicas técnicas

Serie MYTHT

Diametro (mm)

50

63

Fluido Aire comprimido
Funcionamiento Doble efecto
Rango de presidn de trabajo 0.1 a 0.8MPa
Presion de prueba 1.2MPa
Temperatura ambiente y de fluido de5a60°C

Velocidad del émbolo

100 a 1000mm/s

Amortiguacion

Amortiguador hidraulico regulable (estandar)

(o]

Lubricacion

No necesaria

Tolerancia de carrera

2700 o menos*}®, 2701 a 5000*328

Conexion

‘ Conex. lat.

3/8

Q Nota) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion. Véase la pag. 2-700

Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera

Diametro aplicable (mm)

50

63

L

H

L

H

Simbolo de la unidad, contenidos

RB2015y
perno de ajuste: 1 juego c/u

RB2015y
perno de ajuste: 2 juegos c/u

RB2725y
perno de ajuste: 1 juego c/u

RB2725y
perno de ajuste: 2 juegos c/u

Rango adecuado de ajuste de carrera (mm)

0a-60

0a-85

Rango de ajuste de carrera

Véase el método de aj

uste en la pag. 2-725.

Modelo de amortiguador hidraulico RB2015 x 1 un. RB2015 x 2 uns. RB2725 x 1 un. RB2725 x 2 uns.
Absorcion max. de energia (J) 58.8 88.2 147 220.5
Absorcién de carrera (mm) 15 15 25 25
Velocidad max. de impacto (mm/s) 1000 1000

Frecuencia max. de trabajo (ciclos/min) 25 25 10 10

Fuerza Extendido 8.34 16.68 8.83 17.66

del muelle (N)| comprimido 20.50 41.00 20.01 40.02

Rango de temperatura de trabajo (°C) 5a60

Nota) La absorcién maxima de energia de las 2 uns. se calcula multiplicando el valor de 1 unidad por 1.5

Esfuerzo tedrico

Carreras estandar

Unidad: N
Digm. | Area Presion de trabajo (MPa) Diametro (mm) Carrera estandar (mm)* Carrera méx. de fabricacién (mm)
(i e(lrlr;Lr;;g)U 02|03[|04|05|06|0.7|08 50, 63 200, 400, 600, 800, 1000, 1500, 2000 5000
50 |1962|392|588| 784 | 981 (1177|1373 |1569 Nota) Las carreras distintas de las carreras estandar se fabrican bajo demanda.
63 |3115| 623 | 934 [1246 | 1557 [ 1869|2180 | 2492 Q

1N = Aprox. 0.102kgf, 1MPa = Aprox.10.2kgf/cm?

Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presién (MPa ) x Area del
émbolo (mm?) Pesos
Unidad: kg
Peso Peso del Peso de la unidad de ajuste d
— Didmetro | Peso adioo soporte lateral (por juego)] eso de la unidad de ajuste de carrera
-Made . . . (mm) |basico
or 25mm
Ejecucmnes espemales ge TR Tipos Ay B Unidad L Unidad LH | Unidad H
Véanse las ejecuciones especiales correspondientes 50 30.62 0.87 017 0.62 0.93 1.04
la serie MY1H en la pag. 2-721 .
alaserie MTIRen’a peg 63 |41.69 113 0.17 1.08 162 2.16
Método de calculo  Ejemplo: MY1HT50-400L
Peso bASICO .........ccuevviiiiiiiiiiiiiiis 30.62kg Carreradel cilindro ................cccool 400mm

Peso adicional

Pesounidad L ..........ccevvvvvviviiiiiiiiiiiiiinne 0.62kg

TELF. 938052434 FAX. 938052544

O

... Carrera 0.87/25mm

30.62 + 0.87 x 400 + 25 + 0.62 x 2 = aprox. 45.8
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Serie MYTHT

Capacidad de amortiguacion

Seleccidn de la amortiguacion

Capacidad de absorcion de la unidad de ajuste de carrera

Par de apriete del tornillo de fijacion

<Unidad de ajuste de carrera con amorti- MY1HT50 Impacto horizontal: P = 0.5MPa Par de apriete del tornillo de fijacion
guador hidraulico> Unidad: N-m
Unidad L g ?ggg Diametro (mm) Par de apriete
Utilice esta unidad cuando se requiera amorti- € Ui 50 0.6
guacion fuera del rango de carrera de amorti- g 1000 — Hﬁ’dh :
guacion neumatica, aunque la carga y la veloci- 3 "’M?di 63 15
dad estén dentro de los limites de amortiguacion E 3% ] ;
neumatica, o cuando el cilindro funcione con un S 300 Calculo de la energia a absorber por para la
rango de carga y velocidad por encima del limite 8 200 ﬁ.’:"d?dl.de ajuste de carrera con amortiguador
de amortiguacién neumatica y por debajo del li- S ICrautico p— Unidad: N-m
> . X q ertical Vertical
mite de la unidad L. > 10% 20 3040 50 100 200 500 Horizontal | (hacia abajo) (hacia arriba)
UIjl_Idﬁd H _ y ) Peso de la carga kg ’
Utilice esta unidad cuando el cilindro funcione Tipo de
con un rango de carga y velocidad por encima ) ) .
del limite de Ia unidad L y por debajo del limte MY THT63 impacto horizontat: P = 0.5MPa impacto
de la unidad H. » 2000
£ 1500
E 1000 Unidad LLL| |
g Energia
g 45188 cinética E1
° Energia ) : aclFe— ma.
3 300 TS (o F-s F-s + m-gs|Fs—mgs
g 200 .
o Energia
% absorbida E| Ei+Ee
> 10010 20 3040 50 100 200 300 5001000 Simbolos

Peso de la carga kg

"V: Velocidad de impacto (m/s)

m: Masa del mévil: (kg)

F: Fuerza del cilindro (N)

g: Aceleracion gravitacional (9.8m/s 2)

S: Carrera del amortiguador hidraulico (m)

Nota) La velocidad del mévil se mide en el momento del
impacto con el amortiguador hidraulico.

/\ Precauciones especificas del producto

|

Montaje \

| Manejo

A Precaucion

1.

Evite aplicar impactos o momentos excesivos (carro).
Dado que la mesa deslizante (carro) se apoya en patines de resi-
na de precisién, no aplique impactos ni momentos excesivos du-
rante el montaje de las piezas de trabajo.

. Lleve a cabo un alineamiento cuidadoso cuando conecte

la mesa a una carga que tenga un mecanismo de guia ex-
terna.

Los cilindros sin vastago se pueden utilizar con una carga directa
que esté dentro del rango admisible para cada tipo de guia, pero
sera necesario realizar un alineamiento adecuado cuando se co-
necte con una carga que tenga un mecanismo externo de guia.
Dado que la fluctuacion del eje central aumenta a medida que la
carrera se alarga, utilice un método de conexion capaz de absor-
ber las variaciones (mecanismo flotante).

. Tenga cuidado de no introducir sus manos o dedos

cuando el cuerpo quede suspendido.pended.

Dado el peso del cuerpo, utilice pernos de anilla cuando lo levan-
te. (No se incluyen pernos de anilla con el cuerpo.)

|

Manejo

/\ Precaucioén

2-700

1. Tenga la precaucién de no mover la regulacion de la
unidad de ajuste de guia.

El ajuste de la guia se efectua en la fabrica, razén por la cual no
se necesita realizar ningun ajuste en condiciones normales. Por
lo tanto, evite modificar accidentalmente la regulacién de la uni-
dad de ajuste de guia.

O

TELF. 938052434 FAX. 938052544

SvC

/\ Precaucion

2. La presion negativa podra originar fugas de aire.
En caso de trabajar con unas condiciones que causen presién negativa dentro
del cilindro debido a fuerzas externas o fuerzas de inercia, observe que se
pueden producir fugas de aire dada la separacién de la banda de cierre.

] Montaje del detector magnético

/\ Precaucioén

1. Inserte el detector magnético en la ranura de montaje de detectores del
cilindro,y después deslicelo hacia los lados siguiendo la direccion indi-
cada a continuacién. Por ultimo, coléquelo dentro del separador del
detector (con el separador colocado por encima).

2. Utilice un destornillador de relojero plano para ajustar el detector,
apretando con un par de 0.05 a 0.1N-m. En general, haga un giro
aproximado de 90° después de encontrar una resistencia.

Detector magnético

[Ranura de montaje del detector] MB-32-36-L8509

inffo@abina.com



Cilindro sin vastago
Alta rigidez/Modelo de guia de alta precision

Serie MYTHT

| Ajuste de carrera

A Precaucion

1. Tal como se muestra en la Figura 1, para ajustar el perno de tope segun el rango
de ajuste A, inserte una lleve hexagonal desde arriba para aflojar el tornillode
cabeza hueca hexagonal mediante aprox. un giro, y después ajuste el perno de

Perno de tope

(lado perno de tope)

Llave hexagonal

A B

(lado amortiguador hidréulico)
Amortiguador hidraulico
Tuerca hexag.

: Par de apriete Anillo del ftiquador hid.
tope con un destornillador de cabeza plana. . nillo del aprortiguador i
. . ) . . . . Apoyo de ajuste P
2. Cuando el ajuste que se describe en el nimero 1 es insuficiente, se podra ajus- 2 ) N | A /
tar el amortiguador hidraulico. Retire las cubiertas tal como se muestra en la Fi- P == ] EZH
gura 2 y realice los ajustes adicionales necesarios aflojando la tuerca hexagonal. - "~ N\ M16x2
3. Se indican varias dimensiones en la Tabla 1. Evite realizar ajustes que excedan
h . L o [é} (C (longotal perno fope) | 10 (Anchura de
las dimensiones indicadas en la tabla, ya que se pueden producir dafios y/o ac- B | anllo)
cidentes. L& ] !

Tornillo cabeza
hueca hexagonal

A MAX.

Destornillador cabeza plana

Figura 1. Detalle seccidn ajuste carrera

B MAX.

Tabla 1 (mm) ¢ /
Diametro (mm) 50 63 B — — ]
Ato A MAX. 6a26 | 6a3l i I T
B to B MAX. 14a54 | 14t074 ;
Cc 87 102 )
Rango méximo de ajuste 60 85 - '
Cubierta lat.
[ Tornillo cabeza hueca hexagonal |
Figura 2. Montaje y desmontaje de la cubierta Figura 3. Detalle ajuste méax. carrera
] Procedimiento de montaje y desmontaje
[V 4 Tornillo con alojamiento hexagonal 1 Cubierta sup.
/\ Precaucion :

Procedimiento de desmontaje Placa

Tornillo con alojamiento hexagonal 4

(Par de apriete 25N‘m)

superior

Bloque de
fijacién

1. Retire los tornillos con alojamiento hexagonal 1, y
retire las placas superiores.

(950: Par de apriete 5N-m
©63: Par de apriete 11N-m)

2. Retire la cubierta superior.

3. Retire los tornillos con alojamiento hexagonal 2, y
extraiga la culatas y los acopladores.

4. Retire los tornillos con alojamiento hexagonal 3.

Tomillo con alojamiento hexagonal 2

Acoplador

Culata

5. Retire los tornillos con alojamiento hexagonal 4, y
retire los soportes de los extremos

6. Sustituya el cilindro.

Procedimiento de montaje
1. Inserte el cilindro MY1BH.

2. Ajuste temporalmente los soportes de los extremos con los
tornillos con alojamiento hexagonal 4.

3. Con los dos tornillos con alojamiento hexagonal 3 del lado L o
Retire del soporte del extremo y del cilindro.

4. Apriete los tornillos con alojamiento hexagonal 3 del otro lado
para eliminar el desapriete de la direccién axial. (En este pun-
to, se produce un espacio entre el soporte del extremo y la
placa final de un lado, lo cual no supone problema alguno).

5. Apriete nuevamente los tornillos con alojamiento hexagonal 4.

*+ Cilindro de arrastre mecanico (Serie MY1BH)

(par de apriete 25N-m)

#Ciindrode | g
arrastre L
mecanico L%

{NVTBH)

o‘ 3

A

Soporte final \

Tornillo con alojamientohexagonal 3
(Par de apriete 3N-m)

Placa final

6. Fije la culata con los tornillos con alojamiento hexagonal 2,
asegurandose de que el acoplador esté en la direccion correc-
ta.

7. Coloque la cubierta superior en el cuerpo.

8. Inserte los bloques de fijacién en la cubierta superior y fije las

placas superiores con los tornillos con alojamiento hexagonal
1.

Dado que la serie MY1BH es un cilindro de arrastre mecanico para la serie MY1HT, su construccion es diferente que la de la serie MY1B.

No utilice la serie MY 1B como cilindro de arrastre mecanico, ya que podra causar dafos.

Forma de pedido MY1HT [50][ H{300][LHZ73][ |
MY1BH [50[ {300

Diametro Conexionado
50 50mm - Modelo estandar
63 63mm G | Tipo conex. centralizado

SVC

O

TELF. 938052434 FAX. 938052544

Carrera (mm)

inffo@abina.com
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Serie MYTHT
Modelo estandar Q50, Q63

MY1HT | Didmetro — Carrera| L

Unidad ajuste perno de tope

Cilindro de arrastre mecanico

ﬁ‘ (MY1BHO-O)
_ _ _ _ _ _ o |
| T
H
>
w2 [+ g
- A N
T
Z + Carrera
2-3/8
(Conexionado)
Seccién ranura T para montaje
(LL) L
PA PA 2-M12 prof. rosca 30
S-M12 prof. 30 (para fijar perno de anilla)
PE | PE
l<—><—>!
i . »
| |
o— H—- —9
| |
% ©
[O—O0—0—0—6+
Tuerca aplicable JIS B1163 QE + Carrera
Tuerca cuadrada M12
Dimensiones ranura T para montaje
Modelo A EY H HG HL L LL N NH NW PA PB PE
MY1HT50 207 97.5 145 63 23 210 102 30 143 254 90 200 —
MY1HT63 237 104.5 170 77 26 240 117 35 168 274 100 220 50
Modelo PL QE S 4
MY1HT50 180 384 6 414
MY1HT63 200 439 10 474
o
2-702 S SVC

TELF. 938052434 FAX. 938052544

inffo@abina.com



Tipo de conexionado centralizado 650, Q 63 (

Cilindro sin vastago
Alta rigidez/Modelo de guia de alta precision

Véase la pag. 2-724 relativa a las variaciones del conexionado centralizado)

Serie MYTHT

MY1HT | Didmetro |G — Carrera| L

Unidad ajuste perno de tope

Cilindro de arrastre

ﬂ‘ mecénico - - )
. | (MY1BHCIG-[) N [ ] | & w
B = = B = = 7]
PABEEN
5 q + /¢ +
ol /O | lo -
|} o/ @ o[
A N uu am
Z + Carrera
2-3/8
(tapdn cénico de cabeza
2-3/8 hueca hexagonal)
(Conexionado)
Seccién ranura T para montaje
(LL) - L oA 2-M12 prof. rosca 30
s - ara fijar perno de anilla
b T S-M12 prof. 30 (para fijar p )
13 Lf# ?4 %
20 i m |
—r
Tuerca aplicable JIS B1163 i i
Tuerca cuadrada M12
. . [O——O—-—0———0O——C g
Dimensiones de
la ranura en T para montaje QE + Carrera
Modelo A EY H HL L LL N NH NwW PA PB PE
MY1HT50 207 97.5 145 23 210 102 30 143 254 90 200 —
MY1HT63 237 104.5 170 26 240 117 35 168 274 100 220 50
Modelo PL QE S 4 RR SS TT uu
MY1HT50 180 384 6 414 57 10 103.5 23.5
MY1HT63 200 439 10 474 71.5 135 108 29
Nota) En cuanto a las especificaciones del conexionado centralizado, el cilindro de arrastre mecanico tiene sus propias especificaciones (MY 1BHIIG-[J).
2-703
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Serie MY1HT

Soporte lateral

Soporte lateral A
MY-S63A

2-11.5

Soporte lateral B
MY-S63B

2-M12

18.3

Dimensiones

(mm)

Modelo Cilindro aplicable A

MY1HT50 284

314

MY-S63"5

MY1HT63 304

334

Guia para el uso de los soportes laterales

70
100

70
100

En el caso de montajes con carreras largas, el
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo
de su propio peso y del peso de la carga. En
dichos casos, utilice un soporte lateral en la
seccion intermedia. El espacio entre soportes
(¢) no debera sobrepasar los valores indicados
en el gréafico de la derecha.

A\ Precaucion

1. Si las superficies de montaje no estan ali-
neadas adecuadamente, el uso de sopor-
tes laterales puede originar fallos de funcio-
namiento. Por lo tanto, asegurese de nivelar
el tubo del cilindro durante el montaje. De
igual manera, en los casos de funciona-
miento con vibraciones e impactos, se re-
comienda el uso de soportes laterales, in-
cluso en el caso de que el valor de espacio
esté dentro de los limites admisibles indica-
dos en el gréfico.

2. Las escuadras de soporte no se deberan
utilizar para realizar montajes, sino sola-
mente como soporte.

2-704
TELF. 938052434 FAX. 938052544
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Construccion

Cilindro sin vastago

Alta rigidez/Modelo de guia de alta precision

Serie MYTHT

Modelo estandar

Nota) Sin cubierta superior

| /
\‘\ | -6—0—9—04\—& I _ _
Sher & o\ ¢ F — %
B ]
+] [+
S - i
QT e gp———0 0
| : : I — © © 1
Nota) Sin cubierta superior
Lista de componentes
N° Designacion Material Observaciones
1 Bastidor de guia Aleacién de aluminio Anodizado duro
2 Mesa deslizante Aleacién de aluminio Anodizado duro
3 Cubierta lateral Aleacién de aluminio Anodizado duro
4 Cubierta superior Aleacién de aluminio Anodizado duro
5 Placa superior Aleacion de aluminio Anodizado duro
6 Placa final Aleacién de aluminio Anodizado duro
7 Placa inferior Aleacién de aluminio Anodizado duro
8 Culata Aleacién de aluminio Cromado
9 Acoplador Aleacién de aluminio Cromado
10 Apoyo de ajuste Aleacioén de aluminio Anodizado duro
11 Guia —
12 Amortiguador hidraulico —
13 Perno de tope Acero al carbono Niquelado
14 Anillo del amortiguador|  Acero laminado Niquelado
15 Soporte del extremo Aleacién de aluminio Anodizado duro
16 Bloqueo superior Aleacion de aluminio Cromado
17 Bloqueo lateral Aleacion de aluminio Cromado
18 Placa lateral Resina especial
19 Cilindro sin vastago — MY1BH
20 Tope Acero al carbono Niquelado
ZS\VC

TELF. 938052434 FAX. 938052544

inffo@abina.com
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Serie MY1
Caracteristicas técnicas de los detectores

Detectores magnéticos aplicables

Modelos de detectores magnéticos Entrada eléctrica

D-A9[] Salida directa a cable (en linea)

9°“‘a°t° D-A9[V Salida directa a cable (perpendicular)

tipo Reed
D-Z7(], Z80 Salida directa a cable (en linea)
D-M9[] Salida directa a cable (en linea)
D-M9OLIV Salida directa a cable (perpendicular)
D-M9W Salida directa a cable (indicador 2 colores, en linea)
D-M9JWV Salida directa a cable (indicador 2 colores, perpendicular)

Detector

estado D-Y59A, Y59B, Y7P Salida directa a cable (en linea)

galido D-Y69A, Y69B, Y7PV Salida directa a cable (perpendicular)
D-Y7OOW Salida directa a cable (indicador 2 colores, en linea)
D-Y7OOWV Salida directa a cable (indicador 2 colores, perpendicular)

ZSNC 2-707
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Detectores tipo Reed

D'AQZV3 hilOS, 2 hiIOS (Montaje directo)

Diametro (mm) ‘

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V) Series de l

IMY1 B (Modelo basico)
[MY1M (Patin deslizante) ——

— ; [MY1C (Rodillo guia) —
/ I MY 1H (Guia de alta precisin)

Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos

cilindros aplicables 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

Pesos de los detectores magneéticos uricad: o

D-A90, D-A90V (sin LED indicador)

Modelo Longitud del cable 0.5m | Longitud del cable 3m
D-A9/A9C IV 8 41

Ref. detector magnético D-A90 D-A90V A =
Entrada eléctrica En linea Perpendicular Esquema del circu |t0
P Los colores de los cables entre ( ) son anteriores a las
Carga Circuito Cl, relé, PLC normas IEC.
Voltaje 24V 0 8¢ menos 48V %0 menos 100V ¢ 0 menos D-A90(V
Cf)rrlclente de car.g'a maxima 50mA 40mA 20mA f§ : . Caja —0 SALIDA ()
Circuito proteccién contactos Ninguno ;"é : Egi‘;ccifs"; Marrén [Rojo]
Caida de tensién interna 1Q 0 menos (longitud de cable de 3m incluida) i : R : ~
'8 | CD- H
- 8 — ! op-p1a FOSALIDA (3
D-A93, A93V, D-A96, A96V (con LED indicador) e i ! Azul [Negro]
Referencia detector magnético D-A93 D-A93V D-A96 D-A96V D'._ 93(V ..................
Entrada eléctrica En linea Perpendicular En linea Perpendicular : } Caja :
i Relé, PLC ircui H g " proteccion CSALIDA (+)
Cargas aplicables ele, Circuito CI i ! contactos! Marron [Rojo]
Voltaje 24VDC | 100VAC | 24VDC | 100VAC 4a8VDC = : H
o H .
Rango de corriente y '8 i CD-P11 1
corriente de carga maxima 5a40mA |5a20mA |52 40mA | 5a20mA 20mA : = 1 CD-P12 L 5SALIDA ()
Circuito proteccion contactos Ninguna L L0 Azul [Negro]
. iz 2.4V o menos (a 20mA) -
Calda- de -tenswn internal 5 6 menos (a domay| 27V 0 menos 0.8V 0 menos D A96(\L/E)D ______ o)
LED indicador EI LED rojo se ilumina cuando esté conectado e O | Marrén [Rojo]
P - 3 ¥ : )
*Cables — Cable de vinilo oleorresistenten para cargas pesadas ©2.7, 0.5m '@ Resist. ! S0
D-A90(V), D-A93(V) 0.18mm?2 x 2 hilos (Marrén, azul [rojo, negro]) '8 —K—+o E@
D-A96(V)  0.15mm2x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]) L chIJ?r?gn(tjg : Eﬁ‘gé [Blanco] g8
* Resistencia del ai: iento — 50MQ 0 méas a 500VDC (entre la caja y el cable) i 8|]) de caidas =8
« Resistencia dieléctrica 1000VAC para 1min. (entre la caja y el cable) ' inversa - -
* Tiempo de respuesta 1.2ms * Temperatura ambiente —-10 a 60°C e 1 DC (=)
* Resistencia a impactos —— 300m/s? « Corriente de fuga — Ninguno Azul [Negro]
* Proteccion — IEC529 estandar IP67, resistente al agua (JISC0920)

* Cuando la longitud del cable es de 3m, se afiade una "L" al final de la referencia. ~Ejemplo) D-A90L

Dimensiones del detector magnético

D-A90, D-A93, D-A96 D-A90V, D-A93V, D-A96V
B

500 (3000)

N
©

-

o4
(==

T = A
funcionamiento

L2 i S—— -
\ Posicion mas sensible ~ -~

.. ‘« ¢ Rango
LED indicador 10 funcionamiento
Modelo D-A90 Sin LED indicador

M25 x4 . P X Posicion mas sensible_

Tornillo cabeza 9 Torillo cabeza 22

ranurada é{{} . W\ 2 6
' : ) E=
20 _|_ 500 (3000) _| 3 Zﬁi = (@'
1

(24.5)
Los valores indicados dentro de ( ) corresponden a D-A93

4.5

LED indicador
Modelo D-A90V Sin LED indicador

2-708
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Cajas de proteccion de contactos/CD-P11, CD-P12

Los detectores tipo D-A9C] y D-A9C] no tienen
circuitos de proteccion de contactos internos.

1. La carga es de tipo inductivo.

2. La longitud del cable es de 5m o mas.

3. El voltaje es de 100VCA.

Se recomienda utilizar una caja de proteccion de
contacto en cualquiera de estos casos.

Caracteristicas de la caja de proteccion de contactos

Ref. CD-P11 CD-P12

Voltaje 100VAC 24VDC

Corriente de carga méx. 25mA 50mA
* Longitud cable ......... Lado conexién detector 0.5m

Lado conexién carga 0.5m

Circuitos internos de la caja de proteccién de contactos

Los colores de los cables entre ( ) son anteriores a las
normas IEC.

co-p11
O——— ¢~ ————0 SALIDA Marrén [Rojo]
Supresor I I{;%Lé?a | ~
de picos I's I
|

O———+———1———0 SALIDA Azul [Negro]

CDP12 [ ----

- SALIDA (+)
Diodo zener tancia Marrén [Rojo]
SALIDA (-)
[ Azul [Negro]

inffo@abina.com
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Caracteristicas técnicas de los detectores tipo Reed Ser e M Y1

Posiciones de montaje del detector magnético/D-A9L(V)

Nota) El rango de trabajo es una guia que incluye la histéresis, pero no se trata de valores garantizados. Por lo

tanto, puede haber variaciones (hasta un +30%) dependiendo de las condiciones de trabajo.

MY1B (modelo basico)

o 18

S0 = I = = = -
@ i @
:
A B
Posicién de montaje 210 016 020
A 20 27 35
B 90 133 165
Rango funcionamiento € Nota) 6 6.5 8.5
MY1M (modelo con patin deslizante)
4 < 4
P .
R = ——
| l l
T
B
Posicién de montaje 216 220
A 70 90
B 90 110
Rango funcionamiento € Neta) 11 7.5
MY1C (modelo con rodillo guia)
-+ = \ DJ =
i
B
Posicién de montaje 216 220
A 70 90
B 90 110
Rango de funcionamiento € Net) 11 7.5
MY1H (modelo con guia de alta precision)
o ——————— — — -
@ @@
A B
Posiciéon de montaje 210 016 220
A 20 27 35
B 90 133 165
Rango funcionamiento € Neta) 11 6.5 8.5
% 2-709
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6.2

Detectores tipo Reed
D-Z7|:|, Z80/3 hilos, 2 hilos (Montaje directo)

D-Z73, D-Z76’ D280 l Diametro (mm) ‘
Series de cilindros aplicables 16 20 25 32 40 50 63 80 100
I MY 1B (Modelo basico) }
I MY 1M (Patin deslizante) }
[MY1C (Rodillo guia) }

]

I

[MY1H (Guia de alta precisién)

MY1HT (Alta rigidez/
Guia de alta precision) | | |
Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos Pesos de los detectores magnéticos uniga: g
Modelo |Longitud del cable 0.5m |Longitud del cable 3m
D-Z70 (con LED indicador) D-Z73 7 31
Ref. detector magnético D-Z73 [ D-Z76 D-Z76 10 55
Entrada eléctrica En linea D-Z80 9 49
Carga Relé, PLC Circuito Cl E del ci it
Voltaje 24VDC 100VAC 4 to 8VDC Squema el circuito )
R de corriente y E%Snﬁgﬁslg% los cables entre ( ) son anteriores a
ango .
corriente de carga maxima 5a 40mA 5a20mA 20mA
Circuito proteccién contactos Ningupo | ey Ep T . AT :
Caida de tension interna 2.4V o menos (a 20mA)/3V o menos (a 40mA) [ 0.8V 0 menos : & i Caja -0 SALIDA (+)
P . n - P 1 proteccién;  Marrén [Rojo
LED indicador El LED rojo se ilumina cuando esté conectado ! contactos ; (Rojol
i indi 1 CD-P11 ~
D-Z80 (sin LED indicador) b oppia |
~ o e i SALIDA (-)
Ref. detector magnético bD-zeo = 00| | " Azl Negrol .. i Azul [Negro]
Entrada eléctrica En linea
Carga Relé, PLC, circuito Cl, [P , DC (+)
Voltaje 24V %o menos 48V A4S0 menos 100V 2& 0 menos ey : Marrén [Rojo] )
Corriente de carga maxima 50mA 40mA 20mA ReS'Ste"C'a 59
Circuito proteccién contactos Ninguno Diodo de : SALIDA =8
Caida de tension interna 1Q 0 menos (longitud de cable de 3m incluida) Qée‘c'gp,fe'%?e Negro [Blanco] £8
« Corriente de fuga—  Ninguno : inversa__| =)
« Tiempo de respuesta 1.2ms R, 2 DC(-)
* Cables ——— Cable de vinilo oleorresistente para cargas pesadas ©3.4, Azul [Negro]
0.2mm?2, 2 hilos (Marrén, azul [rojo, negro]), 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]), D-
0.5m* Sélo D-Z73 ©2.7, 0.18mm2, 2 hilos) - ' -C """ | SALIDA @
* Resistencia a impactos 300m/S? H H pgjﬁaccién!'o Marron [R;jO]
* Resistencia del aislamiento — 50MQ 0 mas a 500VDC (entre la caja y el cable) ! contactos |
* Resistencia dieléctrica 1500VAC para 1min. (entre la caja y el cable) B H H
« Temperatura ambiente —— -10260°C ' P ODPIT L
* Proteccion — IEC529 estandar IP67, resistente al agua (JISC0920) ' + CD-P12 :'0 Azul [Negro]
+Cuando la longitud del cable es de 3m, se afiade una "L" al final de la referencia. Ejemplo)D-Z73L | T, T
Dimensiones del detector magnético Caja de proteccion de contactos/CD-P11, CD-P12
-
D-Z73 D-Z76, Z80 Los detectores tipo D-Z701 y D-Z80L no tienen

circuitos de proteccion de contactos internos.

| 1. La carga es de tipo inductivo.
_ 10 2. La longitud del cable es de 5m o mas.
= B = ED 3. El voltaje es de 100VCA.
q ‘ Se recomienda utilizar una caja de proteccion de
- ) o contactos en cualquiera de estos casos.
¢ Rango de funcionamiento (véase la tabla inferior) Rango de funC|onam|ento
12,5 _|Posicién méas sensible (véase la siguiente tabla) . . .

i ] Caracteristicas de la caja de proteccion de contactos
Tornillo de montaje del detector 125 | Posicion mas sensible et CD-P11 CD-P12
T’;rznglo cabeza ranurada Tomillo de montaje del detector Volt.aje 100VAC 24VDC
(M2.5x 49 30.5 Tornillo cabeza ranurada - -

23 (M2.5x 4¢) LED indicador Corriente carga méx. 25mA 50mA
- s Tipo D-Z80 sin LED indicador Los detectores del tipo D-280 utilizan 100VAC o menos. Ya que no existe
— i 27.6 15 una tensién especificada en particular, seleccione un tipo tomando como referencia
‘H ZS\VC -k }—Z&E}E‘E’* : : la tension de trabajo.
"\ LED indicador 25 Circuitos internos de la caja de proteccion de contactos
N : Los colores de los cables indicados entre ( ) son
u,-i %S}E}B} anteriores a las normas IEC.
‘ CD-P11 f - SALIDA Marrén [Rojo]
Supresor 1 | Induc- ! ~
de picos tancia |
v - i fai istéresi SALIDA Azul [N
Diametro Diametro (mm) Nota) gE:::t:tigga guia incluyendo la histéresis, peronose | Ot | ul [Negro]
Rango funcionamiento 180 200 Puede haber grandes variaciones (hasta un +30%) CD-P12 SALIDA (+)
Rango funcionamiento ¢ (mm) 15 15 dependiendo de las condiciones de trabajo. Diodo zener Marrén [Rojo]
‘ SALIDA (-)
””” Azul [Negro]
2-710 % S\VC
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Caracteristicas técnicas de los detectores tipo Reed Ser e M Y1

Nota) El rango de trabajo es una guia que incluye la histéresis, pero no se

POSiCioneS de montaie del detector magnéticolD-Z7D D_ZsoD trata de valores garantizados.. Puede haber variaciones (hasta un

+30%) dependiendo de las condiciones de trabajo.
MY1B (Modelo basico)

@ Posicién de montaje | 925 | 032 | 2040 | 50 | @63 | 080 | 2100
@ A 131.5 | 180 216 2725 | 3175 | 484.5 | 569.5

B 88.5 | 100 124 127.5 | 142.5 | 205.5 | 230.5
Rango de trabajo ¢Nod| 8.5 115 115| 115 115 | 115| 115

MY1M (Modelo con patin deslizante)

R
@ ‘ @ Posicién de montaje | 225 | ¢32 | 2040 | 050 | 263
@ = = ) = OIS A 139.5 | 184.5 | 229.5 | 278.5 | 3235
it I B 805 | 955 | 110.5 | 1215 | 1365
i i Rango de trabajo £ No&] 12 12 12 15| 115
A B

MY1C (Modelo con rodillo guia)

(& | & |
@ 1 | r @ Posicién de montaje | 925 | 932 | 240 | ¢50 | 063
@' —— N = m\\ = @ A 97.5| 1275 | 157.5 | 278.5 | 323.5
y y B 1225 | 1525 | 1825 | 1215 | 136.5
W w Rango de trabajo £ Nota)| 12 12 12 115 | 115
A B

MY1H (Modelo con guia de alta precision)

PN —

@ Posicién de montaje| @25 032 240
131.5
1) A 180 | 216
B 88.5 | 100 124
Rango de trabajo ¢Neta) 8.5 115| 115

=

I
1

] : i : (] [Posicion de montaje | 50 | 263
= = = = ] = = = ] A 290.5 | 335.5
B 123.5 | 138.5
Rango de trabajo ¢ Nota)| 11 11
A B
ZS\VC 2711
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Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de carga
de 2 hilos (2.5 a 40 mA)

@ Sin cable

@ Cable con certificado de
conformidad con UL (mod. 2844).

Detectores de estado soélido
D‘M9/3 hilOS, 2 hilOS (Montaje directo)

Caracteristicas técnicas de

- m Si desea mas detalles acerca de productos certificados conforme
los detectores magnéticos

a estandares intemacionales, visitenos en www.smeworld.com

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9[1/D-M9C1V (con LED indicador)

Ref. detector magnético | D-M9N D-MONV D-M9P D-M9PV D-M9B D-M9BV
Direccion toma eléctrica| En linea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN PNP —

Carga aplicable

Circuito IC, relé, PLC

Relé 24 VCC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VCC (4.5 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VCC o menos

24 VCC (10 a 28 VCC)

Corriente de carga

40 mA o menos

25a40 mA

Caida de tension interna

0.8 V o menos

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 nA o menos a 24 VCC

0.8 mA o menos

LED indicador

El LED rojo se ilumina cuando esté conectado.

® Cables
Cable de vinilo oleoresistente para cargas pesadas: 82.7
D-M9B(V) 0.15 mm?2 x 2 hilos
D-M9N(V), D-M9P(V) 0.15 mm?2 x 3 hilos

x 3.2 elipse

-
. Peso ©)
/A\Precaucion
PPrecauciones de funcionamiento| Referencia detacior magnetico || D-MON(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
Fije el detector con el tornillo suministrado . 0.5 8 8 7
) Longitud de cable
instalado en el cuerpo del detector. El (m) 3 41 41 38
detector podria resultar dafiado si se usa un 5 68 68 63
tornillo diferente al suministrado.
Circuito interno del Dimensiones (mm)
detector magnetico
oV}
D-M9ON(V) D-M9J >
I 0 ( _
occ (+) I [ é:r:
Marrén 6 | Posicién mas sensible
22 | 500 (3000)
O SALIDA
Negro Tornillo de montaje M2.5 x 4¢
Tornillo cabeza ranurada
0CC () LED Indicador
Azul 2.6
1l 6 -
< © Z
O CC (+) o
Marrén 22 500 (3000)
D-M9CIV =
O SALIDA g
Negro ‘ =3
|
O CC () .27
Azul _L
©
=) [Te) [aY]
1A— o ]
: +0O SALIDA (+)
' 1 Marrén ‘4
g‘g Tornillo de montaje M2.5 x 4¢  LED Indicador
g§ ~ i Tornillo cabeza ranurada 8
e : 2 32 o
PLe : T ~
L0 SALIDA (9) ~| )— Dl
TTmTmTommommmmmmemmest Ayl g 6 lPosicién mas sensible
20
2-712 % SNC
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Caracteristicas técnicas de estado sélido Ser e M Y1

Nota) El rango de trabajo es una guia que incluye la histéresis, pero
no se trata de valores garantizados. Puede haber variaciones

Posiciones de montaje del detector magnético/D-M9L], D-MOLIV (hasta un +30%) dependiendo de las condiciones de trabajo.
MY1B (Modelo basico)
i
A B

Posicién de montaje 210 216 220
A 24 31 39
B 86 129 161
Rango de trabajo ¢ Nota) 3 4 5
MY1M (Modelo con patin deslizante)
<+ < R 2
W = % = = —E%%
i 1 1
f {
A B
Posicién de montaje 216 220
A 74 94
B 86 106
Rango de trabajo ¢ Nota) 8.5 6.5
MY1C (Modelo con rodillo guia)
~$% = \?}%3 = = M@Q—*
T
A B
Posicion de montaje 216 220
A 74 94
B 86 106
Rango de trabajo ¢ Nota) 8.5 6.5

MY1H (Modelo con guia de alta precision)

| |

oo =5 ———¢
A B
Posicién de montaje 210 016 220
A 24 31 39
B 86 129 161
Rango de trabajo ¢ Nota 3 4 5
ZSMC 2-713
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D-MONW(V), D-M9PW(V), D-M9BW(V)

Series de
cilindros aplicables

I MY 1B (Modelo basico)

Detectores de estado sodlido con Led de 2 colores
D-M9[IW/3 hilos, 2 hilos

|

Diametro (mm) ‘

10

16 20 25 32 40 50 63 80 100

I MY 1M (Patin deslizante)}

[ MY1C (Rodillo guia) |

[ MY 1H (Guia dealta precisién) )—T

Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos

Esquema del circuito

Los colores de los cables indicados entre ( ) son
anteriores a las normas IEC.

D-M9CJW, D-MOCIWV (con LED indicador)

Ref. detector magnético. D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular
Cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo salida NPN PNP —

Carga aplicable

Circuito CI, relé, PLC

24VDC Relé, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24VDC (4.5 a 28VDC)

Consumo de corriente

10mA o menos

Voltaje 28VDC o menos — 24VDC (10 to 28VDC)
Corriente de carga 40mA o menos 80mA o menos 5a40mA

Caida de tension interna [1.5V o menos (©&Y,gmenos a 10mA 0.8V 0 menos 4V 0 menos
Corriente de fuga 100pA o0 menos a 24VDC 0.8mA o menos a 24VDC

LED indicador

Posicion de operacion ......

.............. LED rojo se ilumina
Posicion 6ptima de operacion................. LED verde se ilumina

* Cables
D-MONW(V), D-M9PW(V)

Cable de vinilo oleorresistenten para cargas pesadas ©2.7, 0.5m

0.15mmzx 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro])

D-M98W(V) 0.18mmzx 2 hilos (marrdn, azul [rojo, negro])

* Resistencia del aislamiento ——
*R ica

Resistencia diell

50MQ 0 mas a 500VDC (entre la caja y el cable)
1000VAC para 1min. (entre la caja y el cable)

* Temperatura ambiente —— -10a60°C * Tiempo de respuesta—— 1ms 0o menos * Resistencia a impactos — 1000m/s 2

* Proteccion
* Cuando la longitud del cable es de 3m,

IEC529 estandar IP67, resistente al agua (JISC0920)

se ahade una "L" al final de la referencia. Ejemplo) D-MONWL

Tabla de pesos de los detectores magnéticos

Unidad: g
Modelo D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV
Longitud del cable 0.5m 7 7 7 7 7 7
Longitud del cable 3m 34 34 34 34 32 32

Dimensiones del detector magnético

D-M9NW, D-M9PW, D-M9BW

D-M9NWV, D-M9PWV, D-M9BWV

22.7

]

Tornillo cabeza ranurada

~ ©
B R af o
e | &
! i ) | ]
6 | Posicion mas sensible f
Tornillo de montaje M2.5 x 4¢ 6 |Posicién mas sensible
Tornillo cabeza ranurada ; .
Tornillo de montaje
2 LED indicador M2.5 x 4¢
43 . L
e — =" 5 LED indicador
@ 22 L
@ B ol
9 I 20
2-714 ZSNC

TELF. 938052434 FAX. 938052544

D-MONW(V)
T ,_K]—._o """"""""""" DC (+)
H + Marrén [Rojo]
e ' o SALIDA
k= g Negro [Blanco]
118
‘|58

DC ()
Azul [Negro]

DC (+)
Marrén [Rojo]

SALIDA
Negro [Blanco]

Circuito
principal

DC (-)
Azul [Negro]

» o SALIDA (+)
Marrén [Rojo]

Circuito
principal

L' 6 SALIDA ()
"""""""""""""" Azul [Negro]

LED indicador/seializacion

ON
Rango de 1
operacion ' OFF
Indic. } |

‘rojo yverde | rojo !
— )

"_Posicion dptima
e operacion

inffo@abina.com




Caracteristicas técnicas de estado sélido Sel‘le MY1

Nota) El rango de trabajo es una guia que incluye la histéresis, pero no
se trata de valores garantizados. Puede haber variaciones

Posiciones de montaje del detector magnético/D-M9CIW, D-MIIWV (hasta un £30%) dependiendo de las condiciones de trabajo.

MY1B (Modelo basico)

i & T3

i
$o — ——=—0¢
i
A B
Posicién de montaje 210 016 220
A 24 30 38
B 86 130 162
Rango de trabajo ¢ Nota) 3 4 5
MY1M (Modelo con patin deslizante)
|
+ + +
—l%
- = =—— e
[ [ |
t
A B
Posiciéon de montaje 216 220
A 73 93
B 87 107
Rango de trabajo ¢ Nota) 8.5 6.5
MY1C (Modelo con rodillo guia)
|
=== 4o
= =—— e =
[ [ |
; {
A B
Posicién de montaje 216 220
A 73 93
B 87 107
Rango de trabajo ¢ Nota) 8.5 6.5
MY1H (Modelo con guia de alta precision)
[eEE= === = =————= = = =160
I
A B
Posicién de montaje 210 216 220
A 24 30 38
B 86 130 162
Rango de trabajo ¢ Nota) 3 4 5
2-715

O
3
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Detectores de estado solido
D-Y5,Y6,Y7P(V)/3 hilos, 2 hilos (Montaje directo)

Diametro (mm)

|

Series de l
cilindros aplicables

D-Y595, D-Y695, D-Y7P(V)

16 20 25 32 40 50 63 80 100

I [MY1B (Modelo bésico) }

. IMY1 M (Patin deslizante) }

[MY1C (Rodillo guia) |

f IMY1 H (Guia de alta precision) }
f [MYTHT (Atta rigidez/Guia de alta precisién)|

Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (con LED indicador)

Ref. detectores magnéticos| D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular | Enlinea | Perpendicular | Enlinea |Perpendicular
Cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo salida NPN [ PNP _

Circuito Cl, relé, PLC
5,12, 24VDC (4.5 a 28VDC)
10mA o menos

Carga aplicable 24VDC Relé, PLC

Tension de alimentacién

Consumo de corriente

Voltaje 28VDC o menos — 24VDC (de 10 a 28VDC)
Corriente de carga 40mA o menos 80mA o menos 5a40mA

. Lo 1.5V 0 menos
Caida de tension interna (0.8V 0 menos a una corriente de carga de 10mA) 0.8V 0 menos 4V o menos
Corriente de fuga 100uA o menos a 24VDC 0.8mA o menos a 24DC

LED indicador El LED rojo se ilumina cuando esta conectado

1ms o menos

Cable de vinilo flexible oleorresistente para cargas pesadas,

3.4, 0.15mm?2, 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]), 2 hilos (Marrén, azul [rojo, negro]) 0.5m
* Cuando la longitud del cable es de 3m, se afade una "L" al final de la referencia. Ejemplo) D-Y59AL

* Resistencia a impactos — 1000m/S2?

*R 1cia del aisl; 50MQ 0 méas a 500VDC (entre la caja y el cable)

* Resistencia dieléctrica 1000VAC para 1min. (entre la caja y el cable)

*Temperatura ambiente — -10a60°C

* Proteccion IEC529 estandar IP67, resistente al agua (JISC0920)

*Tiempo de respuesta
* Cables

iento —

Tabla de pesos de los detectores magnéticos

Unidad: g
Modelo Longitud del cable 0.5m Longitud del cable 3m
D-Y59A, Y69A, Y7P, Y7PV 10 53
D-Y59B, Y69B 9 50

Dimensiones del detector magnético

.

IIIH

Esquema del circuito
Los colores de los cables indicados entre () son
anteriores a las normas IEC.

D-Y59A, D-Y69A

: —o DC (+)
| ' Marrén [Rojo]

DC ()
Azul [Negro]

DC (+)
Marrén [Rojo]

principal

;

Circuito

SALIDA

: DC (-)
Azul [Negro]

' O SALIDA (+)
H H Marrén [Rojo]

principal

Circuito

o SALIDA (-)
Azul [Negro]

=] SALIDA
ol ee Negro [Blanco]
PlEE

: Negro [Blanco;

D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B

$3.4
N - == i ~
@ of T 13
12.5 ‘Posicién mas sensible 12.5 | Posicién més sensible
- e L
Tornillo de montaje M2.5 x 4¢ Tomillo de montaje M2 x 4¢
il i
Tomillo cabeza ranurada /Tomillo cabeza ranurada
25 LED indicad A o e
indicador @ 25 / LED indicador
ot g _ é T
oy [SME — -
29

O
Z

2-716
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Caracteristicas técnicas de estado sélido Ser e M Y1

Nota) El rango de trabajo es una guia que incluye la histéresis, pero
no se trata de valores garantizados. Puede haber variaciones

Posiciones de montaje del detector magnético/D-Y5, D-Y6, D-Y7P(V)

(hasta un £30%) dependiendo de las condiciones de trabajo.

MY1B (Modelo basico)

ﬂ ﬂ [ Posicién de montaje | @25 232 240 250 263 280 | o100
@ @ A 1315 | 180 | 216 | 2725 | 317.5 | 484.5 | 569.5
P — = = — %@ B 885 | 100 | 124 | 1275 | 1425 | 2055 | 230.5
1 1 Rango de trabajo ¢£Noa) 6 9 10 3.5 3.5 35 3.5
A ‘ B
MY1M (Modelo con patin deslizante)
+ - ¢
@ @ Posicién de montaje| @25 | 032 | 240 | 250 | @63
2} = E S ———= [ A 139.5 | 184.5 | 229.5 | 278.5 | 323.5
ﬁ B 805 | 955 | 1105 | 1215 | 1365
m ‘ Rango de trabajo £No)| 5 5 5 5.5 5.5
A B
MY1C (Modelo con rodillo guia)
» [ @ E @ ‘ . Posicién de montaje| 225 | 932 | 240 | 050 | 063
& ‘—\——dD—IJ —— @ A 975 | 127.5 | 1575 | 2785 | 3235
@ - ——— - J —® B 1225 | 1525 | 1825 | 1215 | 1365
) ) ) . ) } .
m[ m[ Rango de trabajo ¢£No®) 5 5 5 55 55
A ‘ " B
MY1H (Modelo con guia de alta precision)
[ I
% - — - $@ Posicion de montaje| 925 | 32 | 240
) gy | A 1315 | 180 | 216
})V %_ B 885 | 100 | 124
1 1 Rango de trabajo ¢£No) 6 9 10
A B
MY1HT (Modelo con guia de alta precision y alta rigidez)
— } —
R : i : o Posicion de montaje| @50 | @63
= = = = = A 290.5 | 3355
1 1 B 1235 | 138.5
Rango de trabajo £No®) 5 5
A B
ZS\C 2717

TELF. 938052434 FAX. 938052544

inffo@abina.com



Detectores de estado sodlido
D'Y7|:W/3 hilos, 2 hiIOS (Montaje directo)

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V) Series de | Didmetro (mm) |

cilindros aplicables 16 20 25 32 40 50 63 80 100

IMY1 B (Modelo basico) }
[ MY1M (Patin deslizante) }
| MY1C (Rodillo guia) }
}

|

I

I MY 1H (Guia de alta precision)
I MY 1 HT (Guia de alta precision y alta rigidez)

e

|
Esquema del circuito
Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos Los colores de los cables indicados entre ( ) son

anteriores a las normas IEC.

D-Y7CIW, D-Y7[IWYV (con LED indicador) D-Y7NW(V)/3 hilos NPN
Ref. detector magnéticol D-YZNW | D-YZNWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW | D-Y7BWV N BT
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular | En linea Perpendicular | En linea Perpendicular : i Marron [Rojo]
Cableado 3 hilos 2 hilos les T ﬁ’e\'—lg"[‘slanco]
Tipo salida NPN [ PNP — 3¢ ¢
Carga aplicable Circuito Cl, relé, PLC 24VDC Rel¢é, PLC : ©sa
Tension de alimentacion 5,12, 24VDC (4.5 a 28VDC) — :
Consumo de corriente 10mA o menos — LA ] 2SUI(II)\Iegr0]
Voltaje 28VDC o0 menos — 24VDC (10 a 28VDC)
Corriente de carga 40mA o menos 80mMA o menos 5to 40mA D-Y7PW(V)/3 hilos PNP
. i 1.5V 0 menos
Caida de tension interna (08 0 menos ana coriertede carga e 10 0.8V 0 menos 4 0 menos : : 3(;53)“ Fo
Corriente de fuga 100pA o0 menos a 24VDC 0.8mA o menos a 24VDC o
- Posicién de operacion ............cccceeeeueennne. LED rojo se ilumina % 8
LED indicador Posicién éptima de operacién ... LED verde se ilumina : g £ H f‘AL'DA
H % : egro [Blanco]
* Tiempo de respuesta — 1ms o0 menos * Resistencia a impactos —— 1000m/s 2 : H
* Cables Cable de vinilo flexible oleorresistente « Resistencia del aislamiento — 50MQ 0 mas a 500VDC H DC
para cargas pesadas, 3.4, 0.15mmez, 3 hilos (entre la caja y el cable) ST H Azul(ﬁ)\‘e o
(Marrén, negro, Azul [Rojo, blanco, negro]), 2 hilos * Resistencia dieléctrica —— 1000VAC para 1min. 9
(MarrénAzul [Rojo, negro]), 0.5m* (entre la caja y el cable) .
* Cuando la longitud del cable es de 3m, se afade una "L" al final * Temperafura ambiente — -10 2 60°C D-Y7BW(V)/2 hilos
de la referencia. number. Ejemplo) D-Y7ZNWL * Proteccion 7|E9529 estandar IP67, ST
resistente al agua (JISC0920) : 10 SALIDA (+)
H Marrén [Rojo]
Tabla de pesos de los detectores magnéticos Unidad: g Heg .
Modelo Longitud del cable 0.5m Longitud del cable 3m E § ~ :
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW 10 53 : :
D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 50 : b——0 SALIDA (-)
""""""""""""" Azul [Negro]
Dimensiones del detector magnético
—
D-Y7OW D-Y7OOWV

@ o} e ——

12.5 Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4¢
Tornillo cabeza ranurada

25 LED indicador 3
Q
i
ot _[SE_ B 1 = - p
© VWigl & NG ) O
29 (500) (3000) (5000)
125 Posicién méas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4¢
25 Tornillo cabeza ranurada
LED indicador

Y Ry

27.3

6.2
S
)

O
3

2-718
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Caracteristicas de estado sélido Serie MY1

Nota) El rango de trabajo es una guia que incluye la histéresis, pero no se trata
de valores garantizados. Puede haber variaciones (hasta un +30%)

Posiciones de montaje del detector magnético/D-Y7CW, D-Y7LIWV «Q e e v

MY 1B (Modelo basico)

ﬂ ﬂ | Posicién de montaje| 925 232 240 250 263 280 | 2100
@@ A 131.5 180 216 2725 | 317.5 | 484.5 | 569.5

P e —
b ' B 88.5 100 124 127.5 | 1425 | 205.5 | 230.5
9 10 3.5 3.5 3.5 3.5

Rango de trabajo ¢£No) 6

==

MY1M (Modelo con patin deslizante)

+ - %
@ | @ Posicién de montaje| 925 | 232 | 240 | ¢50 | 063
@ = = : E}E P A 139.5 | 1845 | 2295 | 278.5 | 323.5
i i B 805 | 955 | 1105 | 1215 | 1365
m Rango de trabajo £Noa) 5 5 5 5.5 5.5
A B
MY1C (Modelo con rodillo guia)
1 l @ ! @ ‘ F Posicién de montaje| 925 | 232 | 040 | 250 | 263
2 @ A 975 | 1275 | 1575 | 2785 | 3235
———— N = \ —®
i ] B 1225 | 1525 | 182.5 | 121.5 | 136.5
]% ]% Rango de trabajo ¢Nota) 5 5 5 5.5 5.5
A ‘ B
MY1H (Modelo con guia de alta precision)
[ | — -

Posicion de montaje | 925 | @32 | 240

@@ = - ) PR $@ A 1315 | 180 | 216

I i B 885 | 100 | 124

m N Rango de trabajo ¢Nota)| 6 9 10

A B

MY1HT (Modelo con guia de alta precision y alta rigidez)

1

I : ' ) —
o : o Posicién de montaje| 250 | @63
- - - | - - 1 A 2905 | 335.5
— = B 1235 | 1385

Rango de trabajo £No) 5 5
A B
ZSVC 2719

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com




Serie MY1

Ejecuciones especiales

Consulte con SMC sobre las dimensiones detalladas, caracteristicas técnicas y plazos de entrega.

Lista de aplicaciones de las ejecuciones especiales

Carreras Carrera . Roscas Proteccion Fijacion
intermedia larga weslcieé'g:ggl antipolvo NBR mggg‘ﬂﬁge Exento de cobre
XB10 XB11 X168 XC67 X416, X417 S
MY1B |[Modelo basico estandar (] [ [J [ °
MY1M [Tipo de guiado de patin deslizante estandar [ ] (J [ ] (] [ ]
MY1C [Modelo con rodillo guia estandar ([ ] (] [ ] (] [ ]
MY1H [Modelo con guia de alta precision [ ] ([ ] (] [ ] (] [ ]
MY1HT [Modelo con guia de alta precision y alta rigidez [ ] [ ]

n Carrera intermedia -XB10

Se dispone de carreras intermedias dentro del rango estandar. Las carre-
ras se pueden regular con incrementos de 1mm. Se dispone de series
distintas de MY1H con carreras intermedias como estandar.

H Rango de carrera: 51 a 599mm

MY1 H |DidmetroHHCarrera Detec. mag.| [Simbolo X B10

Serie/Diametro
[ H [ Guia de alta precision

10 16 20 25 32 40

(®) indica disponibilidad bajo demanda.

Ejemplo) MY1H40G-599L-273-XB10

E Carrera larga

Disponible con carreras largas que exceden las carreras estandar.
Las carreras se pueden regular con incrementos de Tmm.

H Rango de carrera: 2001 a 5000mm (210, 216 son de 2001 a 3000mm)

MY 1|B] [DiametroHHCarreraH Detec. mag.][Simbolo |-XB 11

Serie/Diametro

B | Modelo basico

M | Modelo de guia patin deslizante
C | Modelo de rodillo guia

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

Ejemplo) MY1B40G-4999L-273-XB11
H Rango de carrera: 601 a 1500mm (216, 220 son de 601 a 1000mm)

MY1 H |Didmetro HCarreral~Detec. mag. | [Simbolo |- X B11

Serie/Diametro
[ H [ Modelo de guia de alta precision

10 16 20 25 32 40

(@) indica disponibilidad bajo demanda.

Ejemplo) MY1H40G-999L-z73-XB11

2-720
TELF. 938052434 FAX. 938052544

O
:

E Especif. de la rosca de insercion helicoidal m

Las roscas de montaje del carro se cambian a roscas de insercion helicoidal.
El tamafio de rosca es el mismo que el del modelo estandar.

MY1|B| |Diametro|HCarreraHDetec. mag. [Simbolo X168

Serie/Didmetro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B |Modelo basico @)
M [Modelo de guia patin deslizante
C [Modelo con rodillo guia
H [Modelo con guia de alta precisién

Modelo con guia de alta precision \ A\ /)
HT y alta rigidez

Ejemplo) MY1B40G-300L-273-X168

ﬂ Especif. del refuerzo de proteccion antipolvo NBR e (e74

El revestimiento estandar de cloruro de vinilo se modifica a
revestimiento NBR. Mayor resistencia al aceite y proteccion de la
superficie.

(@) indica disponibilidad bajo demanda.

MY1|B| [DiametroHCarreralH Detec. mag.|[Simbolo}-X C67

Serie/Diametro

B | Modelo basico T
M | Modelo de guia patin deslizante ,I\

C | Modelo de rodillo guia
H | Modelo de guia de alta precisién — HHI*%**
HT ﬁé%ggdd?guia de alta precision b ™

10 16 20 25 32 40 50 63 80100
A

Consulte con SMC en los casos A. Ademas,
se dispone de 10, 280 y @100 sdlo en pla-
ca de acero inoxidable y no se dispone de
caracteristica técnica de revestimiento NBR.

Ejemplo) MY1B40G-300L-273-XC67
Sélo para pedido de la proteccion antipolvo (revestimiento NBR).

MY [Didmetro |16 B N [ |- [Carrerd]

Protecciéon antipolvo[ Tratamiento tornillo de cabeza hueca
Revestimiento NBR hexagonal con proteccion antipolvo
- Cincado cromado negro
W | Niquelado

Véase mas detalles sobre la construccién en
"Proteccién antipolvo".

Ejemplo) MY25-16BNW-300

inffo@abina.com



Serie MY1

Ejecuciones especiales

Consulte con SMC sobre las dimensiones detalladas, caracteristicas técnicas y plazos de entrega.

E Fijacién de montaje de soporte ........ccceeeeeeverenennn. (D, @

-X416, X417

Dichas fijaciones de montaje se utilizan para fijar la unidad de ajuste de carrera en una posicion de carrera intermedia.

Fijacion de montaje de soporte (1...... -X416

Rango adecuado de ajuste de carrera

(Tratamiento de ejecucion especial cuando excede los rangos de ajuste indicados en la tabla inferior)

Fijacion de montaje de soporte@.........

Unidad: mm

-X416 (un lateral) -X417 (un lateral)
Diametro Longiud Rango de ajuste Longitud Rango de ajuste
(M) | soparacor¢ | MY1B]MY1M]MY1C [MY1H separasor¢ | My1B [MY1M[MY1C [ MYTH
16 | 56 -56a-11.2 11.2 -11.2a-16.8
20 6 —6a-12 12 —12a-18
25 | 115 -11.5a-23 23 —23a-345
32 12 —12a-24 24 —24a-36
40 16 —16a-32 32 —32a-48
50 | 20 [ — [ 20a—40 | — [ 40 [ — [ «40a—60 | —
63 25 | — | 25260 | — | 50 | — | -50a—75 | —

Unidad de ajuste de carrera

Carro (entrehierro)
O

oN_Culata posterior

i —{ °
R | 1 i I
o ¢ (X416)
[T 1] °
i I
¢ (X417)

MY1[B] [Diametro}- 300[L|-[ X416

llustracion de la fijacion de montaje del soporte
MY1B MY1H

Unidad de ajuste de carrera Unidad de ajuste de carrera

Fijacion de montaje de soporte

Fijacion
de montaje del soporte

MY1M/MY1C

Unidad de ajuste -
g Fijacion
e carrera de montaje del soporte

Coloque la seccién
que sobresale en el
lateral de la unidad

Simbolo de combinacién

Véase en la tabla los fluidos aplicables.

—e

Fijacion de montaje de soporte

n . Véase en la tabla inferior los fluidos aplicables.
Unidad de ajuste de carrera

Véase en la tabla inferior los fluidos aplicables.

» Carrera
Nota) Indica la carrera anterior al montaje de la unidad de ajuste de carrera.
» Serie/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Modelo basico
M | Modelo de guia patin deslizante
C |Modelo de rodillo guia
H | Modelo de guia de alta precisién
Unidad de ajuste de carrera montaFig?éosr:)porte Simbolo Un)l(c‘l‘a1d: sde r;:r;;a]e Descripcion de la combinacion
A,L,H, AS, LS, HS - 1 X416 en un lateral
ALH w 2 X416 en ambos laterales
’ z 1 1 X416 en un lateral, X417 en el otro lateral
AL, AH A 1 X416 en el lateral de la unidad A
AL, LH X416 L 1 X416 en el lateral de la unidad L
AH, LH H 1 X416 en el lateral de la unidad H
AL, AH AZ 1 1 X416 en el lateral de la unidad A, X417 en el otro lateral
AL, LH LZ 1 1 X416 en el lateral de la unidad L, X417 en el otro lateral
AH, LH HZ 1 1 X416 en el lateral de la unidad H, X417 en el otro lateral
A,L,H, AS, LS, HS - 1 X417 en un lateral
AL H w 2 X417 en ambos laterales
AL, AH X417 A 1 X417 en el lateral de la unidad A
AL, LH L 1 X417 en el lateral de la unidad L
AH, LH H 1 X417 en el lateral de la unidad H

Nota) En el caso de AS, LS y HS, la unidad de ajuste de carrera estd montada sélo en un lado.

TELF. 938052434 FAX. 938052544

N

SMC
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Serie MY1 _ _
Ejecuciones especiales

Consulte con SMC sobre las dimensiones detalladas, caracteristicas técnicas y plazos de entrega.

E Fijacién de montaje de soporte .....................c........ @, @ -X416, X417

Ejemplo Ejemplo

*Las unidades L cada una con X416 y X417
MY1B25G-300L-X416Z
X416 X417

»Unidad de ajuste de carrera con fijacion de montaje de soporte
MY-A25L-X416 (Unidad L para MY1B25 y fijacién X416)

*Sodlo fijacion de montaje de soporte
MY-A25L-X416N (Fijacion X416 para MY1B25 y unidad L)

MY1B MY1M/MY1C

(0] O

u] O
6] @]
Unidad L, \ Unidad L

*Unidades A y H, donde X417 sélo se monta en la unidad Ay
nada en la unidad H.

MY1B25G-300AH-X417A
X417

o o

o) \ o)
Unidad}A \ Unidad H

Forma de pedido de piezas individuales de la unidad de ajuste de
carrera y fijacion de montaje de soporte

IMYH-A16A|-|X417 |

Fijacion de montaje de soporte

Simbolo de combinacion

Unidad + Fijacion
de ajuste de carrera ~ de montaje de soporte
N | Sdlo fijacion de montaje de soporte

Fijacion de montaje de soporte
X416 | Fijacion de montaje de soporte 1
X417 | Fijacién de montaje de soporte 2

¢ Modelo de la unidad de ajuste de carrera
Nota) Véase la tabla de opciones de "Forma de pedido" de cada serie.
MY1B— P. 2-617
MY1M—P. 2-639
MY1C— P. 2-655
MY1H- P. 2-671

B Especificacion exenta de cobre “

Compatible con especificacion exenta de cobre

Fijacion de montaje de soporte

Nota) En el caso del MY1H, los componentes se incluyen desde fabrica.

20-MY1|B|| Diametro [ Carrera [ Detec. mag. | |Simbolo |

Serie/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Modelo basico

M | Tipo de guiado de patin deslizante
C | Modelo de rodillo guia

H | Modelo de guia de alta precisiéon 0000 —
HT | Alta rigidez/Modelo de guia de alta precision

2-722

o
z
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Al

A\ Precaucién
Montaje

1

. Evite aplicar impactos o0 momen-

tos excesivos en la mesa desli-
zante (carro).

¢ Dado que la mesa (carro) se apoya en patines
de resina de precision (MY1C, MY1H) o pati-
nes de resina, no lo exponga impactos o mo-
mentos excesivos durante el montaje de las
cargas.

. Realice las alineaciones adecua-

das cuando conecte a una carga
que tenga un mecanismo de guia
externa.

* Los cilindros sin vastago pueden ser utilizados
con una carga directa dentro del rango admi-
sible para cada tipo de guia, pero se requiere
una alineacion adecuada para la conexion
con una carga que tenga un sistema de guia
externa.

Dado que la fluctuacion del eje central au-
menta a medida que la carrera se alarga, utili-
ce un método de conexién que pueda absor-
ber las variaciones (mecanismo flotante).
Utilice las fijaciones flotantes especiales.

. Evite el uso en condiciones don-

de el cilindro esté en contacto
con liquidos refrigerantes, aceite
corte, agua, materias adhesivaso
polvo, etc. Evite también el fun-
cionamiento con aire comprimido
que contenga drenaje o particulas
extranas, etc.

* La presencia de particulas extrafias o liquidos
en el interior o exterior del cilindro pueden
desgastar la grasa de lubricacion, lo cual pue-
de deteriorar y dafiar la proteccion antipolvo y
los materiales de sellado, causando el riesgo
de fallos de funcionamiento.

Cuando se requiera su uso en lugares ex-
puestos a sal, agua, aceite o polvo, disponga
de algun tipo de proteccion, como por ejem-
plo una cubierta para evitar que el personal
telo de manera que Ta superficie dé de fa ban-
Trabaje con aire comprimido impio.

TELF. 938052434 FAX. 938052544

A\ Precaucion

1. Evite modificar por error la

regulacion de la unidad de
ajuste de carrera.

e La guia ya ha sido ajustada en la fabri-
ca, por lo cual no se requieren ajustes
en condiciones normales de trabajo.
Por lo tanto, evite modificar la regula-
cion de la unidad de ajuste de carrera.
Sin embargo, las series distintas de la
serie MY1H admiten reajustes y susti-
tuciones de los patines de resina, etc.
En este caso, véase la informacion re-
ferente a la sustitucion de los patines
de resina en el manual de instruccio-
nes.

O
:

Serie MY 1/Precauciones especificas del producto

Léase detenidamente antes del uso.

A\ Precaucion

1. Se pueden producir fugas

externas.

* En condiciones donde se genera una
presion negativa dentro del cilindro
debido a fuerzas externas o internas,
etc., tenga en cuenta que se pueden
producir fugas externas debido a la
separacion de la banda de cierre.

2-723
inffo@abina.com



Léase detenidamente antes del uso.

Al

/A Precaucion
Variaciones del conexionado centralizado

Serie MY1/Precauciones especificas del producto

* Se pueden seleccionar libremente las conexiones de la culata posterior de la manera que mas se adecue a las situaciones.

Cilindro aplicable

Variaciones de las conexiones

MY1B10
MY1H10

Nota 1) Dichas conexiones no son aplicables a MY1H10.

Nota&)é:::; <I| @

(O =

Direccion de funcionamiento de la mesa deslizante

—T
®®

©] o]

-=A
'

' Nota 1)

<

MY1B16 a 100
MY1M16 a 63
MY1C16 a 63

MY1H16 a 40 F =

Nota 2) Véase el conexionado inferior en el diagrama superior

(D=

Direccion de funcionamiento de la mesa deslizante

MY1HT50, 63
- -
[ I I [ L | <=3
1 - . R r-- E—
B 3
Direccion de funcionamiento de la mesa deslizante
2-724 2 S\NC
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